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MARKLIN-Metallbaukasten

DAS LEHRREICHE KONSTRUKTIONSSPIEL FUR DIE HERANWACHSENDE JUGEND

Die zahlreichen Modelle und die ausfOhrlichen Abbildungen in diesem Anleitungsbuch erfollen weitgehend die Winsche der basteinden Jugend. Am Anfang leisten die
abgebildeten Modelle, welche die Grundloge fir die spdteren sigenen Entwirfe bilden, wertvolle Dienste. Der hohe erzieherische Wert der MARKLIN-Metallbaukasten trug
mit zum Weltruf der MARKLIN-Erzeugnisce bei. Wenn die nachfolgenden Ratschidge, die auf Grund langer Erfahrung gemacht wurden, beriicksichtigt werden, so stellt sich der

Erfolg schon nach kurzer Zeit von selbst ein.

1. Studiere vor dem Bauven die Grundformen, ihre Kenntnisse sind unerlaBlich, da sie in jedem Modell wiederkehren.

2. MéBige den verstdndlichen Eifer und begnige Dich zuerst mit den einfachen Modellen. Der Ubergong zu schwierigen Konstruktionen muB langsam erfolgen, damit die
spdteren eigenen Entwirfe ihre Prifung bestehen.

Lege vor dem Bauen die erforderlichen Teile zurecht, dies erleichtert Dir die Arbeit wesentlich und erspart unndtige Handgriffe.

Arbeite beim Auf- und Abbau mit Gefthl und nicht mit Gewalt, die Einzelteile werden es Dir danken, indem sie Dich ein Leben lang begleiten.

Betrachte alle Abbildungen eines Modells genau, denn sie enthalten wesentliche Hinweise.

o oA oW

. Die L8cher in den Béandern und Platten stimmen so miteinander Oberein, daB es beim Bauen nach Vorloge genlgt, einfach die L&cher abzuzdhlen, um die richtigen Léngen
und Abstdnde der einzelnen Teile zv ermitteln.

7. Die biegsamen Verkleidungsplatten geben den Modellen eine natlrlichere Form und k8nnen, wie auf Seite 11 gezeigt, abgebogen und wieder gerade gebogen werden.

Gekrdnt wird das Werk, wenn es genau wie das groBe Vorbild in Betrieb genommen werden kann. Dies geschieht von Hand oder mit Hilfe des Elektromators 1071 (siehe Seite 96),
der unabhéngig vom Inhalt der einzelnen Kasten als wertvolle Ergdinzung gesondert bezogen werden kann, Freude und Stolz Ober das gelungene Model!l werden den Anreiz

for noch schwierigere Aufgaben geben. MARKLIN-Metallbaukasten kniipfen so das Band vom Spiel zur Wissenschaft der Technik.

Alle Rechte vorbehalten. Die Modelle sind MARIKLIN -Originalentwirfe und dirfen auch in abgednderter
Form nicht in fremde Druckschriften aufgenommen werden. Nachdruck, auch cuszugsweise, wird verfolgt.
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Grundformen

Diese Grundformen beruhen auf streng technischer Basis;
ihre Kenntnis erleichtert wesentlich den Aufbau der Modelle!

Gruppe A: Aligemeine Bauvorlagen

Schrauben und Schraubensicherungen

Allgemein: Verbindungen einzelner Maschinenteile durch Schrauben
oder Keile heiflen in der Sprache der Technik I6sbare Verbindun-
g en ; im Gegensaiz dazu gibt es die Niet-, L6t- und Schweifiverbindungen,
die sogenannten nicht losbaren Verbindungen. In der Elekirotechnik
und im Maschinenbau kommen hauptsdchlich die Schraubenverbindun-
gen, also die lésbaren Verbindungen, zur Anwendung.

Eine Schraube besteht aus:
a} Kopf b) Schoft ¢} Gewinde

Damit auf einfachste Weise eine grofe Zahl von Modellen zusammen-
gebaut werden kann, werden auch bei unseren Metallbaukasten

sémiliche Teile verschraubt. Am meisten gebraucht wird die 8,5 mm
lange Schraube Nr. 14002, eine Rundkopfschraube mit Schlitz. Die dazu
gehdrende Mutter ist eine normale Sechskantmutter Nr. 14010.

Nr. 14014 ; @
a b

Nr. 14010

e

“" it

Nr. 14013 Schraube mit Mutter, 12 mm lang
oder 8,5 mm lang

AT

A1 —Schraube mit Mutter und Gegenmutter

Sicherungen:

1. Durch Gegenmutier {gebrduchlichste Sicherung). Bei beweglichen
oder sich drehenden Maschinenteilen ist es erforderlich, die Schrauben
durch Aufdrehen einer zweitén Mutter, einer sogenannten Gegenmutter,
zu sichern, damit ein lockerwerden oder Herausfollen der Schrauben
verhindert wird. Die Muttern sind mit dem Schraubenschlissel Nr. 11700
fest anzuziehen. Beim Aufdrehen der Gegenmutter leistet ein zweiter
Schraubenschlissel gute Dienste.

2. Durch Splinte. Diese werden durch ein in dos Schraubenende
gebohrtes Loch gesteckt, wodurch ein Lésen oder Herausfallen der
Muttern unmaglich ist.

3. Durch Federringe. Die federnde Wirkung verhindert hier ein L&sen
der Mutter. Aufer diesen Sicherungen gibt es noch viele andere
Schraubensicherungen, die aber hier nicht aufgefihrt werden k&nnen.

Uberlappungen und StoBverhindungen

Es werden hier nur die e i n f a c h e n Uberlappungen bzw. StoBverbin-
dungen gezeigt. Bei den spdter zu bauenden Modellen kommt es vor,
daf} diese Verbindungen auch in me hrfacher Ausfihrung gebraucht
werden. Hat man sich aber zuerst mit den Grundformen beschaftigt,
so bereitet das Zusommenschravben keine Schwierigkeiten mehr.

Wie werden zwei Flachbéinder oder zwei Winkeltrdger miteinander
verbunden?

Die Verbindung zweier Flachbdnder oder Winkeltréger kann entweder
durch Uberlappen oder AneinanderstofBen vorgenommen werden.
Bet der Oberloppung werden die Enden der Flachbénder bzw. der
Winkeltrdger tbereinandergelegt und verschraubt.

Fls s e

Erforderliche 21001
Teile: 2 -14013

A 2 — Uberlappung
zweier Flachbander

Erforderliche 2-10125
Teile: 2 - 14013

A 3 iberlappung
zweier Winkeltrager

Bei den StoBverbindungen werden die Flochbénder bzw. die
Winkeltrdger mit ihren Enden aneinandergestoBen und mit Hilfe kleiner
Flachbdnder miteinander verbunden.

A 4 — Stofiverbindung Erforderliche 3 - 10005
zweier Flachbénder Teile: 4-14013

Erforderliche 2 - 10005

Jeiie. 2210125
6- 14013

A 5 StoBverbindung
zweier Winkeltrager

Lose Verschraubungen

Unter einer losen Verschraubung ist die bewegliche Verbindung von
Bauteilen durch eine Schraube mit zwei Muttern zu verstehen. Die bei-
den Muttern klemmen das. eine Bauteil fest, wéhrend das ondere Bauteil
zwischen der ersten Mutter und dem Schraubenkopf lose beweglich ist.

A 6 — Lose Verschraubung zwischen Erforderliche
Flachbdndern Teile:

2 — 10005
114010

1 - 14013

Beide Muttern klemmen das untere Flach-
band fest. Das abere Flachband ist lose be-
weglich.

pe———————n |
Erforderliche |

Teile: |
1-10007 |
. 1-10045
A7 —Lose Verschraubung zwischen 1 - 14010

Flachband und Lagerbock 1-14013
Hier halten beide Muttern das Flachband
fest, der Lagerbock ist lose.

Erforderliche

L A 8 — Lose Verschraubung zwischen
1 - 10007

1= 10045 Flachband und Lagerbock

1-14010 Flachband und Llagerbock sind lose durch
1-14013 eine Schraube mit Gegenmutter miteinonder

verschraubt.

Erforderliche
Teile:
1 - 10005
1 - 10040

- 14010 p
: — 14013 A9 — Lose Verschraubung zwischen

Flachband und Doppelwinkel

Flachband und Doppelwinkel werden lose miteinander verschroubt.
Eine Muiter ist mit dem Schraubenschlussel festzuhalien, eine zweite
Mutter wird fest gegen die erste gezogen.



Grundformen

(Fortsetzung;

Schraube als Lager

An Stelle eines besonderen Lagerzapfens kann ohne weiteres eine
Schraube Verwendung finden. Der Schaft der Schraube dient in diesem
Fall als Lagerzapfen.

Gruppe A: Allgemeine Bauvorlagen

Loses und festes Rad
Warum ein loses und ein festes Rad?

Wenn ein Fahrzeug eine Kurve durchfdhrt, werden die nach der
Innenseite der Kurve liegenden Réder einen kirzeren Weg zurlicklegen,
sich also weniger oft umdrehen als die AuBenrdder. Wiirden die einzel-
nen Riderpaare nun fest auf ihrer Achse sitzen, so miBiten sie sich unter
allen Umstdnden gleich oft umdrehen, ungeachtet, ob sie auBien oder
innen sitzen. Die Folge wdre, dof8 immer eines davon das andere
bremsen und der Wagen in den Kurven schwer laufen wiirde. Deshalb
missen die Rdder der einzelnen Rdderpaare unabhdngig voneinander
beweglich sein (siehe Skizze).

Erforderliche Teile:

Erforderliche Erforderliche
Teile: Teile:
1 - 10005 1 - 10005
1-10312 1-11036
1-14010 1 = 14003
1-14013
A 10 — Schraube Al
als Zapfen | Schraube als
Die Rolle dreht sich | Zapfenlager
leicht auf der Schraube, i fir Loch-
die durch zwei auf bei- scheibenrad

den Seiten des Bandes krdftig ge-
geneinander angezogens Muttern
befestigt ist.

Erforderliche Teile:

1 -10044 1-10325
1 - 10067 114010
1-10205 1-14013

A 12 — Lagergabel

Erforderliche Teile:

1 - 10045 1-11059
1 - 10205 1-11320
1-10325 2-14013

A 13 —Lagerbock auf Bodenplatte verschraubt

Die Schrauben dienen zur Befestigung des Lagerbockes. In diesem sind
Welle und Rad drehbar angeordnet.

2

Erfo{:;::dle SAt::l4 be als Stiitzzapf
1-1103 rauvbe als JStutzzapren
1-11320 Durch die Stellschraube ist das Loch-
1 - 14003 scheibenrad an der durch die Grurdplatte
gesteckten Schraube festzuklemmen.

Rad und Schraube kdnnen sich drehen.

Erforderliche
Teile:

1 -10205
1-11036
) - 11320
3 -14013

A 15 —Feststehende Welle mit Lochscheibenrad

Lochscheibenrad ist mit der Grundplatte verschraubt. Welle wird durch
Stellschraube festgeklemmt.

Erforderliche
Teile:
1 - 10205
1-10325
1 — 10365
1-11059
1-11320

A 16 — Drehscheibe mit stehender Welle

Die runde Platte ist auf der Welle verschraubt, Sie wird mit leichtem
Druck durch ein von unten dagegengesetztes und auf der Welle fest-
gezogenes Schnurlaufrad gehalten.

An Stelle des Schnurlaufrades kann man auch einen Stellring Nr. 11059
verwenden.

1 - 10067 3 -11703
1-10211 2 - 14025
2 - 10325

“fest
lose
A 17/1 — Loses und festes Rad
(mit Klemmuffen auf der Achse)
Erforderliche Teile:
2 - 10005 2 - 10365 2-11703
1 - 10067 1-11059 1-14010
1-102m 1-11631 3 - 14013
fest
lose

A 17/2 — Loses und festes Rad



Gruppe C: Kranausleger mit verschiedenen
Seilfiihrungen

Grundformen oo

Gruppe A: Aligemeine Bauvorlagen Sperrklinken
o Feste Rolle
Erforderliche

Seilendbefestigung und Bremsen Teile:
Eine erh8hte Bremswirkung wird erzielt, wenn die Schnur zweimal 1 - 10001 /
anstatt nur einmo! um die Welle bzw. Scheibe gelegt ist. Grundform A 18 2-1001 Kraft
zeigt eine sehr einfache und sichere Befestigung des Seilendes mittels 110312
einer auf der Welle angebrachten Klemmuffe Nr. 11703, in der Grundform 1 - 11500
A 19 ist eine Seilendbefestigung mit Klemmuffe Nr. 11702 gezeigt. 1—11713

1-14010

3 - 14013

einfache Last

o - A 20 - Sperrklinke Nr. 10900 (klein) =
orderliche
Teile: Die Sperrklinke selbst ist drehbar und lose befestigt und sperrt durch W 7
310005 ihr Eigengewicht die Zahnrdder. Diese Sperrklinke kann fir sdmtliche Hier ist die aufzu-
= Zahnrdder verwendet werden. wendende Kraft
1-1021 gleich der zv
1-11320 hebenden Last.
1-11500
2-11632 Erforderliche Teile:
2-11703 4 - 10005 3 - 10900 ci
1-176 4 - 10007 3-11059
1-14010 4 - 10067 2-11716 Einfache Seilfilhrung iiber eine feste Rolle
Il 1-10200 4-14010 (Schnurlaufrolle Nr.10312)
2 - 10209 14 - 14013
3-10719
A 18 — Seilendbefestigung mit Bremse
(ohne Bremsrad fir kleinere Modelle)
Erforderliche Erforderliche Erforderliche
Teile: Teile: Teile:
! 2 — 10000
1 - 10002 4 — 10003 1 -10001
4 - 10005 2 - 10209 2 -10011
1-10211 1-10719 1 -~ 10205
2 -10325 1-10725 1-10325
1-11320 2 - 10901 1 -11059
1-11500 2-11059 1 - 1500
2-11632 2-11330 1-N713
1-11702 2-11716 4-14013
1-1703 2 - 14010
2-14010 10 - 14013
13 - 14013
C2
Einfache Seilfiihrung Gber eine feste Rolle
A 21 - Sperrklinke Nr. 10901 (gro8) fir Aufzugwinden usw. {Schnurlaufrad Nr. 10325)
= I - Verhindert das Zurickschnellen der Handkurbe) und ermdglicht die Last Das Seil lauft ober Schnurlaufrad a und wird an der Schraube b
A 19 —Seilendbefestigung mit Bremse und Bremsrad in jeder Stellung freischwebend festzuhalten. befestigt, die die beiden Flachsticke Nr. 10000 zusammenhdlt.



Grundformen {Fortsetzung)

Erforderliche

Teile:

2 - 10000

1 -10001

2-1001

1 - 10205

1-10312

1-10325

1 -11500

1-11703

1-1713

1-14010 Mit der gleichen

4 -14013 Kraft wie bei den
Grundformen C 1

und C 2 kann die
doppelte Last ge-
hoben werden.

C3

Zur Bewaltigung groBerer Lasten wird der Haken am zwei-, drei- oder
mehrfachen Seil nach Art des Flaschenzuges aufgehéngt. Das Seil lduft
Uber Schnurlaufrad 10325 zu der zwischen den Flachsticken 10000 befind-
lichen losen Rolle 10312. Von hier l&uft es zur Kranspitze zuriick und
wird an dieser befestigt.

Erforderliche

Teile:

1 -10001
2 -10003
410005
2-1001
1 -10205
1-10312
2-10325
2-11059
1-11500
1-11713
3 - 14010
8 -14013

C4

Dreifache Seilfihrung iiber eine losé und zwei feste Rollen
Hier sind in der Kranspitze zwei Schnurlaufréder 10325 eingebaut.

4

Gruppe C: Kranausleger mit verschiedenen Seilfiihrungen und Greifern

Erforderliche
Teile:
2 - 10002
8 ~ 10004
4 - 10007
4 - 10040
5-10067
1 - 10209
411059
2-11415
1-11500
4~ 11605
6 - 14010
24 - 14013

C5

Greifer mit vierfachem Seil

Die Figur stellt einen Greifer dar, wie derselbe sehr hdufig in Ver-
bindung mit einem Kran Verwendung findet. Die beiden GuBeren Seile 1
und 2 dienen zum Heben und Senken des Greifers, wéhrend die inneren
Seile 3 und 4 zum Uffnen und Schliefen bestimmt sind. Beim Bauen ist
darauf zu achten, dafl alle Seile auf gleich groBe Rollen aufgewickelt
werden; es muB aber noch eine kleine Zusatzvorrichtung in dem Kran-
mechanismus vorgesehen werden, welche es erméglicht, die mittleren
Seile nach Bedarf zu verléngern (beim Uffnen des Greifers) bzw. zu
verkirzen (beim SchlieBen des Greifers).

Auflen: Innen:

Seil zum Seil zum
Offnen und Heben und
Schliefen Senken

Greifer gedffnet Greifer geschlossen

Die Ausfohrung der Greifer richtet sich nach den verschiedenen Férder-
gutern. Es gibt z. B. besondere Greifer fir Riben, Kartoffeln, Sand,
Steine, Koks und Kohlen.

Gruppe D: Antriebe

Stufenscheibenantrieb

Allgemein: Zur Anderung der Drehzahlen wer-
den sogenannie Stufenscheiben verwendet.
Diese bestehen aus einer Anzahl nebenein-
andergesetzter, im Durchmesser gleichméfiig
abgestufter Riemenscheiben. Die Abbildung
zeigt einen solchen Stufenscheibenantrieb. Von 1
der kleineren Scheibe 4 im Deckenvorgelege -
fohrt hier der Treibriemen auf die gréfiere . =
Scheibe 4a, die infolge ihres gréfleren Durch- 1a 22 30 4a 5a
messers eine geringere Drehzohl hat als die A = Achsabstand
Scheibe im Deckenvorgelege. Durch Umlegen des Treibriemens auf die
verschiedenen Stufen kann die Umdrehungszahl ' vergréBert (z. B. von
Scheibe 1 auf Scheibe 1a) oder verkleinert werden (z. B. von Scheibe 4
auf Scheibe 4a). Die Riemenldnge ist in allen Féllen dieselbe, da die
Stufenscheibe im Deckenvorgelege in umgekehrter Anordnung eingebaut
ist als die untere Stufenscheibe.

Anderung der Drehrichtung

Wird die Antriebsspirale oder die Antriebsschnur gekreuzt (verschréinkt)
aufgelegt, so I&uft stets die getriebene Welle in entgegengesetzter Dreh-
richtung. Die Kroftibertragung der Scheiben erfolgt im Grofibetrieb
durch einen Treibriemen.

D1 Erforderliche
o Tt
ufenscheibenantrie A3
2-1001
1 - 10067
2-1021
2-10325
2 — 10365
211059
1-11320
1-11500
11703 2- 11703
1-11716
14 - 14013




Grundformen Gruppe D: Antriebe

(Fortsetzung)

Halbkreuz-Antrieb

Erforderliche Teile:

2 - 10000 5 -10325

2-102n

2 - 10005 1-11320
2-100M 1 - 11500
2 - 10067 1-11716

12 -14013

D 2 — Halbkreuzriemenantrieb

Zur Kroftibertragung bei sich kreuzenden Wellenrichtungen.
Die Anwendung des Riemenantriebes ist erforderlich bei Maschinen, die

quer zur Richtung der Transmissionswelle gestellt sind.

Die sich kreuzen-

den Wellen k&nnen in einem beliebigen Winkel zueinander stehen.

Seilantrieb Erforderliche
Teile:

4 - 10005
2-1001
2 - 10067
2-1021
2 -10325
2 -11059
1-11320
1-11500
1-11515
1-176
8 -14013

D 4 — Transmissionsschnur mit Spirale

Fur den Antrieb der Modelle ist nicht unbedingt eine Transmissionsspirale
erforderlich, sondern-es geniigt in den meisten Féllen die gewdhnliche,
jedem Kasten beigegebene Transmissionsschnur. Damit die Modelle
leicht laufen, dorf die Schnur jedoch nicht zu straff gespannt sein,
weshalb eine Kombination von Transmissionsschnur und -spirale nach

obiger Grundform einen vorteilhaften Ausgleich ermdglicht.

Winkelriemenantrieb

Zur Kraftiibertragung bei sich schneidenden
Wellenrichtungen. Die beiden Rollen a und
b {Leitrollen) sitzen lose auf der Welle. Die
Verwendung solcher Lleitrollen ermdglicht
verschiedenartige Lagerung der Wellen.

Erforderliche
Teile:
Vs \\
e i e 8 — 10005
41001
4- 10067
3-10m
4 - 10325
2-11059
1-11320
1 - 11500
211605
3-11703
1-11716
24 - 14013
D3
Winkelriemen-
antrieb

Erforderliche
Teile:

8 — 10007
4-10009
4-10105
4-10209 1 0.
4-11059 Pt seeseana
1-112m
2- 11223
1-11246
1-11320
1-11747
16 — 14013

D5

Kettengetriebe

Zahnketten (Antriebsketten) werden heute tberall verwendet, sei es fir
den Antrieb von kleinen empfindlichen Apparaten, wie Zéhlern, Uhr-
werken oder im Grofimaschinenbau beim Antrieb schwerer Arbeits-
maschinen.

Durch die Kettenrdder in Verbindung mit der Antriebskette Nr. 11747 ist
es mdglich, Krafte gleitungsfrei zu Gbertragen und in vielen Féllen, wo
die Anwendung von Zahnréidern und Riemen ausgeschlossen ist, wird
das Ketiengetriebe mit Vorteil verwendet.

Die Kette darf nicht zu straff gespannt sein, sondern soll leicht durch-
héngen.

Gruppe: Kurbeltriebe und Exzenter

Kurbeltriebe

Bei allen beweglichen Maschinenteilen, wobei die Uber-
tragung der Bewegungen durch Kurbeltriebe mit Kol-
ben- und Exzenterstangen erfolgt, kénnen diese Grund-
formen angewendet werden.

Untenstehende ' Skizze zeigt anschaulich die Anordnung
eines liegenden Kurbeltriebes, so wie er im Dampf-
maschinenbau zu finden ist.

4
000 ot
" b

Das Krdftespiel ist hierbei: Die auf den Kolben ein-
wirkenden Kréfte des Dampfes im Zylinder bewegen
den Kolben mit der angesetzten Kolbenstange. Diese
Bewegung wird auf den Kreuzkopf Ubertragen, der
sich innerhalb zweier Fohrungen hin- und herbewegt.
Letztere leitet die Bewegung auf die Kurbelstange und
die Kurbel weiter. Es wird also mit Hilfe des Kreuz-
kopfes, der Kurbelstange und der Kurbel der Hin- und
Hergang des Kolbens in eine kreisende Bewegung um-

gesetzt.

Liegende Dreh-
Anordnung bewegung
Hin- und Hergang

Drehbewegung

Stehende
Anordnung

Was ist ein Exzenter?

Der Techniker sagt: Ein Exzenter
ist ein Maschinenteil, das eben-
. so wie ein Kurbeltrieb eine
Hin- " o
) Drehbewegung in einen grad-
M linigen Hin- und Hergang um-
gang wandelt.

Exzentrisch heifit — aus der
Mitte sitzend. Die Hauptteile
eines Exzenters sind: Exzenter-
scheibe und Exzenterstange.



Grundformen Gruppen E und F: Exzenter, Klauenkupplungen und Zahnradiibersetzungen

Erforderliche
Teile:
1 - 10005
2 - 10203
1 -10205
2 -11036
1-11059
1-11745
3 -14010
1-14013
1-14014

(Fortsetzung)

Man unterscheidet:

14014 Handkurbeln und Maschinenkurbeln

E 1 — Handkurbel

aus normalen Baukastenteilen zusammengeschraubt.

E 2 — Exzenter

Hier werden 2 Lochscheibenrdder Nr. 11036 als Exzenterscheiben verwendet. Da-
zwischen sitzt das Flachbond Nr. 10005 als Exzenterstange, an dem Ende des-
selben ist ein Gelenkstuck Nr. 11745 mit Welle montiert.

Zweck der Gegengewichte
Leichteres Ingangsetzen einer Maschine.
Gleichméfliger Gang einer Maschine.

Stofifreies Laufen einer Maschine.

Erforderliche
Teile:
2 - 10205
1 -10209
1-10338
1-11330
2-11631
2-11632
1-1718
2-11776
2 - 14010
8 -14013
1-14014

E 3 — Kurbeltrieb mit Gegengewicht

auf Lagergestell montiert

Hier dienen als Exzenterscheiben 2 Kurbeln mit Gegengewichten Nr. 11776, Da-
zwischen ist die Kupplungsmuffe Nr. 11718 mit einer Welle als Exzenterstange

befestigt.

6

Erforderliche Teile:
2 - 10004 1-11307 211772
1-10202 3-11632 2 - 14010
2 - 10205 2-11745 12 - 14013
6~ 11059

E 4 — GroBer Kurbeltrieb

auf Lagergestell montiert

Erforderliche

Teile:

1 = 10005
2 - 10046
2 - 10209
1-10325
1-10338
1 — 10450
1-10727
4-11059
1-11330
1-11722
1-11765
4 - 14010
8 - 14013

F 1 - Klauenkupplung mit Nr. 10727

Hier erfolgt die Kraftibertragung vom groflen Zahnrad auf das kleine
Zohniad der Kupplungshdlfte 10727, die lose auf der Welle sitzt. Rickt
man die Kupplung ein, so ubertrégt die andere festsitzende Kupplungs-
halfte die Aniriebskraft weiter.

F 2 — Klavenkupplung mit Nr. 10327

Mit Hilfe der Ausrickgabel Nr. 11722 und Flach-
band 10004 wird das Schnurlaufrad mit ange-
flanschter Kupplungshdlfte Nr. 10327 auf der
Welle ein- bzw. ausgeriickt.

Erforderliche Teile:
1 - 10002 2 - 11059
1 - 10004 1-11330
1 - 10046 1-11722
1 - 10209 2 - 14010
1-10327 5-14013
1-10338

Erforderliche Teile:

2 -10205 2-11059
1 - 10438 1-11358
1-10719

F3
Zahnradiibersetzung mit Getriebekasten Nr. 11358



Grundformen roreneg

Erforderliche
Teile:

2 - 10011
2 - 10046
4 - 10209
2 - 10450
1-10719
1 - 10730
8 - 11059
1-11320
411721
12 - 14013

Erforderliche
Teile:

21001
4 - 10067
4 - 10209
1 - 10450
2 - 10595
1-10719
8~ 11059
1-11320
2-1721

12 - 14013

F 4 Zahnradiibersetzungen
mit Lagerbéindern Nr. 11721 (liegend)

F 5 Zahnradijbersetzungen

mit Lagerbéindern Nr. 11721 (stehend)

Gruppe F: Zahnradiibersetzungen und Schneckengetriebe

Wann werden Zahn-
rader angewandt?

Zohnrider dienen zur Kraft-
Ubertragung bei parallel (in
einer Ebene) liegenden Wel-
len, die einen geringen Achs-

Wann werden Schnecken und Schneckenréider an-
gewandt?
Schnecken und Schneckenrdder dienen ebenfalls zur Kraftober-

tragung, aber bei sich kreuzenden Wellen mit geringem Achs-
abstand.

Erforderliche
Teile:
2 - 10203
1 -10205
1 - 10719
1-10725
1-10910
2 — 11059
1=-1720

Fé

abstand haben.

treibend getrieben

Zahnradiibersetzung
(ins Langsame)

Hier macht:

Kleines Rad 2 Umdrehungen
Grofles Rad 1 Umdrehung
(Anderung der
Umdrehungsrichtung)

Schneckengehéuse Nr. 11720, passend fiir Zahnriider
Nr. 10719 und 10725

Wie wird das Ubersetzungsverhiiltnis eines Schnek-
kengetriebes bestimmi?

A = Achsabstand

Zahnradiibersetzung Die Beantwortung dieser Frage ergibt sich aus folgender Uber-
{ins Schnelle) legung:

Drehen wir die Schnecke einmal herum, so treibt diese das
Zahnrad um einen Zahn weiter.

Also muf3 z. B. bei Grundform F 6 die Schnecke 19mal herum-
gedreht werden, wenn das Zahnrad 10719 mit 19 Zdhnen eine
(Anderung der volle Umdrehung machen soll. Hierbei wird die Umdrehungs-
géschwindigkeit verringert. Das Obersetzungsverhdltnis ist in
diesem Falle 1:19.

Hier macht:
Grofies Rad 1 Umdrehung
Kleines Rad 2 Umdrehungen

Umdrehungsrichtung)

Die Kraftwirkung wird bei den
Schneckengetrieben um das So-
vielfache gesteigerf, wie sich
die Umdrehungsgeschwindigkeit
verringert.

treibend getrieben Erford.erliche
Teile:
Pl 1— 10065
— ; 1 - 10105
o O\7 2 - 10205
Z‘////l 1 - 10457
4/
/) / 1-10910
s 2210 |
2-11305
1-11358
1- 176
6—14013

Dieses wird in der Praxis zweck-
mdBig ausgenutzt, um mit gerin-
gem Kraoftaufwand grofle Lasten
zu heben, z. B. im Kranbau und
beim Schraubenflaschenzug. F7

Getriebekasten Nr. 11358
bietet eine grofie Fille von Eingriffsméglichkeiten. Gezeigt
ist Schnecke Nr. 10910 im Eingriff mit Zahnrad Nr. 10457.




Grundformen (Fortsetzung)

Erforderliche
Teile:

2 - 10067
6 -10209
1 - 10457
210575
1-10598
1-10719
1-10730
6 - 11059
1-11320
4 -11360
12 - 14013

treibend getrieben

Hier macht:

Grofies Rad 1 Umdrehung
Kleines Rad 2 Umdrehungen
‘Grofdes Rad 1 Umdrehung

Zahnrad als Zwischenrad
Gleiche Umdrehungszahl, gleiche Umdrehungsrichtung
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Gruppe F: Zahnradiibersetzungen

Einige der zohlreichen Ubersetzunglsméglichkeifen

mit Hilfe der Getriebeplatte

r. 11360

Tabelle zur Ermittlung verschiedener Ubersetzungen:

Erforderliche
Teile:
4 - 10205
1 - 10450
1 -10595
1-10719
1-10725
4 - 11059
1-13n
4 -11360
4-14013

Erforderliche

5 - 10205
1-10207
110438
1-10457
1-10719
3-10725
6 - 11059
1-11305
2 — 11360
1-11716
4 -14013

ZE;"' 10438 | 10450 | 10457 | 10719 | 10725 | 10730 | 10595

r.

10438 1—6 | 1=5 o ()
89

10450 || 1=5 | 47 | 27 | 6—7 | 59 -1

10457 27 o | s | 1=

1079 — | = z_—_g 34 | 2-9

10725, ([ 2520 s F s A2 G5 39

10730 || 4—s8 S e

Die jeweils in den Feldern angegebenen zwei Nummern (z. B. 13}
geben die in obiger Figur bezeichneten Lécher an, die als Lagerung
fur die Wellen der in Frage kommenden Zahnréder zu wéhlen sind.

F10




Grundformen

|Fortsetzung)

F1
Kegelradgetriebe

Zum Anirieb zweier sich kreuzender Wellen verwendet. Mittels kleiner
Handkurbel wird uber zwei Kegelrdder die Leitspindelwelle ange-
trieben und dadurch der auf dieser Welle sitzende Fuhrungsbigel
bzw. der auf dem Gestell gleitende Teil (Support) bewegt.

Erforderliche
Teile:

2 - 10007
1 - 10045
1 - 10046
2 - 10069
1 -10209
1-102M
1 -10350
2-10830
1~ 10860
3 -11059
3-11330
4 -14010
12 - 14013

Umsteuerungsgetriche mit Kegelréider

fur Vor- und Ruckwértsbewegung

Erforderliche

Teile:

2 - 10002
2-10017
1 - 10042
1 -10047
1 - 10065
6 — 10067
2-10117
1-10209
1-10270
2-10830
1-11059
4 - 11305
1-11320
1-11716
1-11775
27 - 1403

F14

11665 Kollektor mit
Biirstenbriicke, kompl.
1 Kollektor

2 Kohlenbirste

3 Burstenfeder 11675
3a Kupferdraht

4 Burstenbriicke

5 Masseschraube

Gruppen F und G: Kegelrdder, Kronradgetriebe, Kollektor und Kugelgelenk

Der Kollektor mit Burstenbricke, Kollektor genannt, dient
dazu, den Strom von einem festen Bauteil auf ein bewegliches
Bauteil 2u Gbertragen. Der Kollektor hat 8 von einander isolierte
Felder, die durch den mitgelieferten Kupferdraht je nach Ver-
wendungszweck miteinander verbunden werden kénnen. Bei
F14 wird z. B immer ein Feld ubersprungen, wdhrend bei F 15
vier nebeneinander liegende Felder verbunden sind.

Erforderliche Teile:

2 - 10007 2 - 10625
1 - 10045 1-10719
1 - 10046 3 - 11059
1 - 10069 3-11330
1-10209 3-M727
1-10213 4 - 14010

1-10338 12 - 14013

Erforderliche Teile:

1-10203 1-11762
2 - 10205 3-11763
1-11025 2-11793
2-11330 B -14013
8-M727

F 13
Umsteverungsgetriebe mit Kronréider

fur Vor- und Rickwirtsbewegung

G 1 Kugelgelenk

Aus obigem Bild ist die Anwendung von zwei Kugelgelenken ersichtlich. Letztere
dienen dozu, zwei Wellen verschiedener Richtuna zu verbinden. Als Lagar
for die Wellen sind hier Vermittlungsstitzen Nr. 11762 und 11763 verwendet.
Ferner ist die Anwendung des Handrades Nr. 11025 gezeigt.



Grundformen Gruppen G und H: Differentialgetriebe und aufsetzbare Zahnkrénze fiir Stirnrdder Erforderliche
(Fortsetzung) Teile:
5 — 10005
4 — 10067
Die beiden groBen R&der, die hinteren Laufrdder eines Automobils darstellend, werden sich beim Drehen der 1 - 10205
Handkurbel mit gleicher Geschwindigkeit drehen. Durch das in der Mitte der unterbrochenen Rodachse ange- 1-10211
brachte Differential-Getriebe ist aber die M&glichkeit gegeben, bei Hemmungen des einen Laufrades, wie dies 1 —-10325
z. B. bei Kurvenfahrten eintritt, einen Ausgleich zu schaffen. Bei unserem Model! kann dies dadurch veranschaulicht 1 - 10365
werden, daB das eine Laufrad von Hand abgebremst wird, wobei sich das andere Laufrad gleichzeitig um so 1-10%8
rascher drehen wird. Ohne diese sinnreiche Einrichtung wére die Entwicklung des gesomten Automobilwesens 1 — 10940
nicht zu erreichen gewesen. 2 — 11059
1-11320
1 - 11702
1-1N1716
14 — 14013
Anstelle der Kegelrdder kann
man auvch 2 Kronrdder und 2
Zahnrdder verwenden (s. F 13). HI
Ubersetzungsmoglichkeit
von Zahnkrénzen
Erforderliche Teile:
4 — 10002 110395 1-11320
2 — 10004 1-10915 1-11330
4 — 10006 1-10918 2-11631
H2 1 -10200 1-11036 1-11716
" A 1-10211 3-11059 22 - 14013
Winkelgetriebe |__l 10325 2~ 11305

G2 Die Zahnkrénze fir Winkel-
Differential-Getriebe ' LT Ly, [ AL I
hang mit den normalen
aufsetzbaren Zahnkrdnzen,
for Getriebe mit sich kreu-
zenden Wellen zu verwen-

Das eigentliche Getriebe bestehend aus den.

Erforderliche Teile: 4 Kegelrddern, die ineinander greifen Wie aus der Abbildung er-
2 — 10003 2 - 10209 2 -11307 sichtlich, erfolgt die Befesti-
2 - 10005 2-10312 | 1-m320 gung der Zahnkrénze durch
1 — 10046 1 - 10325 4 - 11360 W.|nke|sti:cke Nr. 10002, die
2 — 10065 1 —10338 1—11538 mit der Langlochseite auf der
2-10111 2 - 10350 8 — 11727 Scheibe bzw. ¢ Plutte sitzen
210117 4 - 10830 26 — 14013 missen, dnml't ein Nach-
1~ 10200 2 -11059 2 — 14050 stelien der Winke! und da-
1 —10205 durch etn Festklemmen der

Zahnkr@nze mdglich wird.
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Grundformen Gruppe J: Verschiedenes B

(Fortsetzung) 8 — 11607
8 - 14013

Erforderliche Teile:
2 - 10001 3 -10205 11 - 11059
3 — 10005 2-1021 2-11764
1 - 10009 1-10325 211766
1-10011 3-10350 2-11785
2 - 10046 1-10918 3 - 14010
1-10047 1-10931 24 - 14013
2 - 10109 1-11036 1-14014 Erforderliche
2 — 14050 Teile:
8 - 11605

8 -14013

J2

GroBer und kleiner Ring

aus Bogenbdndern Nr. 11607 bzw. 11605
zusammengeschraubt

J1
Grofie Auto-Vorderachse
mit Zahnkrénzen

Verkleidungsplatten (siche Abb.)

Abbiegen: Flachband ldngs der Biegekante
festschrauben. Dann gegen Tisch-
platte drO0cken und abbiegen.

Glatten: Mit Hilfe des Schraubenziehers
ist auf einer festen Unterlage
die Biegefalte glatt zu bigein.

J3 Erforderliche Teile:
4-10203

Kleines 1-10209 1-11036

Rollenlager 4-10312 6-11059
2 - 10365 4-14013

Erforderliche
Teile:

4 -10203
1 - 10205
4-10312
1-10338
1-11036
9 -11059
16 - 11727
4-14013

Grofies Rollenlager

11



=] | ° _
Einige Modelle gebaut mit Kasten Nr.1009 T
Nr. 1009-28-
Die auf Seite 12 und 13 gezeigten Bauvorlagen dienen nur als 8 — 10002 t
Beispiele einfacher Modelle, welche schon mit dem Kasten 1009 bzw. g" }gg?? [
1010 gebaut werden kdnnen, Weitere Bauvorlagen sind in dem 10067
Anleitungsheft Nr. 14910 fiir die Kasten 1009 und 1010 zu finden. 1110205
2-am
2 - 10325
2-10914
1-11036
1-11320
1 - 11405
211632
3-11703
1 - 14010
31 - 14013
Nr. 1009 - 6 !
Seilbahnwagen
Nr. 1009 - 16 Wellenlagerung
X Nr. 1009 - 28
X . Windrad
Erforderliche Teile zu Nr. 1009-6: Bohrmaschine
2 - 10000 1 - 10067 2 — 11405
4 — 10002 1 —10205 1-11421 Erforderliche Teile zu Nr. 1009-16:
9 — 10005 1-10325 211632 2 - 11405
2 - 10011 2-10914 28 - 14013 1 - 10000 110067 211632
1~ 10044 1-11320 4-10002 1-1021 1-11702
9 - 10005 1-11036 1-14010 :
2 - 10011 1-11320 25 - 14013 Nr1009-27
Gepéckwagen
Nr. 1009 -7 ~
Balkenschaukel

12

Erforderliche Teile zu Nr. 1009-7: 2 _ 11405 Vorderradachse Erforderliche Teile zu Nr. 1009-27:
1 - 10067 2 -11632 von unten gesehen
1-10211 2-11702 1 - 10000 2 - 10205 1-11320
111320 26— 14013 8 — 10002 1-10312 2 - 11405
9 — 10005 210325 2-11632
2210011 210914 35 - 14013
1- 10067 1-11036 4-14025




Einige Modelle gebaut mit Kasten Nr.1010 (1009 + 1029)

1.3
0
©
0
Nr. 1010 -1
Flaschenzug
1702
S i P
e Erforderliche
(2 Teile zu
> Nr. 1010-1:
N\
“'| 2 — 10000 Flugzeug ‘G
K 8 — 10002 von unten gesehen 8 |
¥ 9 — 10005
- 4 -10011
~ 1- 10044 =
3 ;:13‘2’82 Erforderliche Teile zu Nr. 1010-19:
N 1-10211 e X Vs 4 2 — 10000 1-10205 1-11340 | 2-11632
1-10312 ~ 4-10002 1-10312 1-11405 1-11703
2 — 10325 zu Nr. 1010-26: Nr. 1010 - 26 9 10005 210325 2-11415 1-11716
2-10914 4 — 10000 1-11036 4 - 10012 2-10914 2 — 11421 2 -1400
1 -11036 8 — 10002 2 — 11405 Spoﬂllugzeug + 110044 1= 11036 1 -~ 11500 48 — 14013
1-11320 9 — 10005 2-11415 1.-10067 111320 2-11605 114025
1-11340 4 - 10001 2 _ 11471
2 — 11405 1-10044 2-11605 .
1-11500 1 - 10067 211632 Nr.1010- 19
1-11605 2-10211" 1 - 11703 u@%gh :
211632 210325 3414013 © offof=! Eissegler
211702 2-10914 214025 ilel
3-11703 ' o)
Erforderliche 1-11713 lofls
Teile zu l" ::1;:8 < ";‘- el L
27« = of' oaf
"f,';‘{’;go;’- 4414013 o
8 ~ 10002 . 4594025 _of
7 - 10005 Nr. 1010 - 27 :
3 - 10017
T - 10044 , la'twagon {Sattelschlepper) Eisseglar
1- 10067 von unten
2 -10211 gesehen
2 - 10325
2-10914 A
BT, -11405
1=11320 Die kleine Auswahl der Modelle fiir die .
111340 beiden ersten Grundkasten Nr. 1009 und
ST Nr.1010 aus dem Anleitungsbuch Nr.
2-11415 i e
2 11605 14910 ist hier zu Ende. Um
2-11632 von Kasten Nr.1010 auf
2-11703 Kasten Nr. 1011 tberzu-
114010 gehen, ist der Ergénzungs-
39— 14013 kasten Nr. 1030 erforder-
4 — 14025 = lich.
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Einige Modelle gebaut mit Kasten Nr. 1011 (1010+ 1030

Nr. 1011'- 149 Nr. 1011 - 149

Y\ Gyrosko
Nr. 1011 - 151 ) y P

Cardanische
Aufhéngung
eines Kreisels

Nr. 1011 - 151

Aufhéingung um
90° geschwenkt

Erforderliche
Teile zu
Nr. 1011 — 149

2 - 10000
1-10000
4 - 10002
2 -10003
5 -10005
1 - 10007
6-1001
110044
2 -10067
1-10213
110312
2 -10325
2 - 10365
1-10918
1-10940
111036
2-11059
1-11320
2-11340
1~11500
2-11632
2-117277

60 - 14013

Erforderliche Teile zu Nr. 101115 :

8 - 10002 4 - 10067 2-10914 2-11415
1 -10003 2-10205 1 - 10940 1-11500
9 — 10005 1-1021 1-11036 8-11727
1 -10007 1-10312 2-11059 10 - 14010
6 =100 4 ~-10325 1-11320 50 - 14013
4 —10025 2 - 10365 2-11340 9-14110 |

14

Erforderliche
Teile zu
Nr. 1011 — 150

4—mool9
8 — 1000
6=1000s
1— 10007
4 -10011
4 -10025
2 -10040
3 - 10067
2 - 10205
11021
4-10325
2-10365
2-1004
1 -10940
1-11036
2 -11059
1-11320
2-11340
2-11415
Al T - 211421
= - . 1-11500
3x11727 e 2-11632

911727
Nr. 1011 - 150. 60 - 14013
Schlingerkreisel

8-14110

Anwendungs-
mdéglichkeiten
des Kreisels

Nr. 1011 - 150

Gyroskop. Vor Inbetriebnahme ist durch Verschieben der Welle 10213 das Gleich-
gewicht herzustellen. Nach Abzug der Schnur wird der Kreisel in rasche Um-
drehung versetzt und man héngt sofort als Gewicht den Zahnkranz 10918 an das
Flachband 10005. Das Gyroskop beginnt durch die Kreiseleinwirkung sich waage-
recht zu drehen und wird nicht senkrecht abgelenki, wie man annehmen sollte.

Schlingerkreisel. Im Innern eines Schiffes eingebaut, vermindert er die Schlinger-
bewegungen des Schiffes. Der nach Abzug der Schnur sich schnell drehende Kreisel
hemmt die seitlichen Schaukelbewegungen.

Cardanische Aufhéngung des Kreisels. Der sich rasch drehende Kreisel bleibt
nach Abzug der Schnur durch seine allseitig schwenkbare Aufhdngung immer in
der horizontalen Lage, auch wenn man-das Untergestell verdreht.

Wichtig: Die Lagerstellen der Kreisel sind immer gut zu &len.

Die auf den Seiten 14 und 15 gezeigten Bauvorlagen stelien nur einen Ausschnitt der
hireichen Modelle dar, welche schon mit dem Kasten 1011 bzw. 1012 gebaut werden
kdnnen und im Anleitungsbuch 14920 enthalten sind.

R .
y
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Nr.1012-114

Gegenuberliegende Seite

| 10001

Nr.1012-114
Figurenzeichner

14003

Erforderliche
Teile zu
Nr. 1012 - 114;

Einige Modelle gebaut mit Kasten Nr.1012 (1011 +1031)

10213 ]17021005. s i

Pappe N 302
: \ﬂ 10067] 0509 ,' A
Stiftexzenter 2 B
= .’" / . o

o 3 5 fo ; il Nr.1012-114
er Figurenzeichner ermdglicht, mehrere hundert L
verschiedene Figuren zu zeichnen. Durch genaues Ro_" e
Ausrichten des Modells wird eine ruhige Fihrung Stiftexzenter
des Zeichenstiftes erreicht. Anderungen der Zeich-
nung erhdlt man durch: 1. Verschieben der Platte
11320. 2. Versetzen der Welle 10205 in der Platte
11320 oder_im Hebelarm 10025. 3. Verwendung des
rollenden Exzenters (s. Abb. rechts, Ausschlag des
Hebelarms durch Rad 10325 auf Rad 10365). 4. Ver-
wendung des Stiftexzenters (6 x 11727 entfernen,
Welle 10205 in 10025, Ausschlag des Hebelarms durch
Welle 10205). 5. Drehzahldnderung des Zeichenblattes
(1033610365 bzw. 10336-10336). Als Zeichenstift eignet
sich sehr gut der Schreibstift sines Kugelschreibers.

10011
Nr.1012--114

Von oben gesehen (Pappe]OO
und Zeichenpapier entfernt)

Nr.1012-115
Storchschnabel
(Pantograph)

Nr.1012-114

Beispiel fir:

Rollexzenter Stiftexzenter

Nr.1012-114
Befestigung des Zeichenstiftes

1 Stick Zeichen-
papier 14 X 14 ¢cm
1 Stick Zeichenstift

Der Storchschnabel oder Pantograph ermdglicht eine mafistob-
getreue VergréBerung oder Verkleinerung von Zeichnungen. Als
Zeichenstifte eignen sich sehr gut die Schreibstiffe von Kugel-
schreibern.

Nr.1012- 115

Von unten gesehen

L 0a0 O GO0 0 RGO T )

Erforderliche Teile
zu Nr. 1012 - N5

4 — 10000
8 — 10025
1 - 10045
4 - 10067
4-10125
1-10209
2 - 10325
1-11036
4 - 11059
611421
1-11500
3 -14010
39 - 14013
2 Stisck Pappe
2 Stick Zeichen-

papier
2 Stiick Zeichen-
stifte

15



100 000 Volt

VOM KRAFTWERK BIS ZUM MARKLIN-TRANSFORMATOR

Die MARKLIN-Metallbaukasten 1013, 1014 und 1034 enthalten
elektrische Bauteile, die es ermdglichen, die Modelle noch
interessanter und lehrreicher zu gestalten.

Abb. 2

Zuerst sollen nun die einfachsten Grundbegriffe der Elekiro-
technik klar gemacht werden, damit diese elektrischen Bau-
teile richtig angewandt und eingebaut werden kénnen.

Der elektrische Strom wird uns von den Grof3kraftwerken
durch Leitungen bzw. Dréhte zugefihrt (s. Abb.1). Damit der
Strom Uber weite Landstrecken geleitet werden kann ist eine
hohe Spannung, z. B. 100 000 Volt, erforderlich, die am Ver-
wendungsort durch Umspannwerke in die Gebrauchsspan-
nung von 110-380 Volt vermindert wird. Diese Spannung ist
aber fir unsere elektrischen Bauteile immer noch zu hoch,
sodaB durch Verwendung von MARKLIN-Transformatoren die
gefahrlose niedrige Spannung von 8-16 Volt erreicht wird.

Die MARKLIN-Transformatoren sind aber nur verwendbar,
wenn das Stromnetz im Hause Wechselstrom (~) fihrt.
Ferner besitzt nicht jeder Modellbastler einen Transformator,
so daB er eine andere Stromquelle bis 16 Volt nehmen muf.
Die bekannten Taschenlampen-Batterien von 4 Volt erfillen
diesen Zweck, die, trotzdem sie Gleichstrom liefern, ver-
wendbar sind, da fast alle abgebildeten Modelle mit Gleich-

16

Kleiner elektrischer Lehrgang
zum MARKLIN.Metallbaukasten Nr. 1013, 1014 und (1014 + 1034)

RS,

=

SRS

s

==
S5

strom (=) oder mit Wechselstrom (~) betrieben werden
kénnen. Bei jedem Modell ist die erforderliche Stromart
aber nochmals angegeben.

u
+

Abb. 3

1 Periode

Bei Gleichstrom liefert die Stromquelle einen Strom von
gleichbleibender Spannung und Richtung. Benétigt man eine
héhere Spannung als eine 4-Volt-Batterie hergibt, so missen
mehrere Batterien hintereinander geschaltet werden. For
12 Volt z. B. sind 3 Batterien erforderlich, bei denen man die
lange Lasche der einen Batterie mit der kurzen Lasche der
anderen Batterie verbindet (s. Abb. 2). Eine andere Gleich-
stromquelle ist der mit Flussigkeit gefillte Akkumulator oder
der maschinelle Stromerzeuger, Generator genannt.

Der Wechselstrom dndert seine Richtung und Spannung in
sehr kurzen Zeitabstéinden, und zwar bei dem am meisten
verwendeten Wechselstromnetz, 100mal in 1 Sekunde, d. h.
er erreicht 50mal seinen positiven Hochstwert, 100mal seinen
Nullwert und 50mal seinen negativen Hochstwert. Oben-
stehende Abb. 3 veranschaulicht den Spannungsverlauf wah-
rend einer Periode, Der gebrauchlichste Wechselstrom hat
also 50 solcher Perioden in einer Sekunde.

Damit der Strom flieBen kann, muB in beiden Féllen fir
Gleich- oder Wechselstrom ein geschlossener Stromkreis
vorhanden sein. Daraus folgt, daf3 der von der Stromquelle
kommende Strom iiber den Verbraucher wieder zur Strom-
quelle zuriickflieflen muB3.

8—16 Volt
vom MARKLIN-
Transformator

Der Stromkreis {s. Abb. 4) enthdlt also:
1. Stromquelle 2. Zuleitung 3. Schalter
4, Verbraucher 5. Rockleitung.
1=
i
q 5 i1
|EREC

3
V.

—_—

Abb. 4

Die Zuleitung und die Rickleitung diirfen sich nicht unmittel-
bar berthren, da in diesem Falle der Strom nicht Uber den
Verbraucher, sondern, ohne Arbeit zu leisten, sofort wieder:
zur Stromquelle zurickflieBen wiirde. Aus diesem Grunde
ist die Zuleitung isoliert, wéhrend die Rickleitung nicht un-
bedingt isoliert sein muB3, sondern sogar durch die metalli-
schen Baukastenteile ersetzt werden kann.

Als Stromverbraucher kommt in unserem Falle aufler der,
Glithlampe 60023 hauptséchlich die Spule 11640 in Betracht.
Bei Stromdurchflul werden Spulen magnetisch, d.h. sie
ziehen Eisenteile an. Diese Eigenschaft nutzen wir bei un-
seren Modellen weitgehendst aus. Die Glihlampe brennt
mit Gleichstrom oder mit Wechselstrom und die Spule wird
bei Gleichstrom davernd magnetisch. Bei Wechselstrom
wird die Spule jedesmal, wenn der Strom die Spannung Null
erreicht, fir ganz kurze Zeit unmagnetisch. Diese kurze
Unterbrechung der magnetischen Anziehungskraft wirkt sich
bei der Verwendung der Spule als Magnet nicht unginstig
aus, sie wird vielmehr bei dem Modell ,Synchronmotor”
Seite 24 und dem Summer des Modells ,Elektrische Uhr mit
Wecker” Seite 68 ausgenutzi. Néhere Erlduterungen zum



Synchronmotor folgen weiter unten. Wechselstrom bis
16 Volt ist leicht durch MARKLIN-Transformatoren zu erhalten,
Gleichstrom durch das hintereinander Schalten von mehreren
4-Volt-Batterien.

Als viertes der finf Teile, die zu einem Stromkreis erforder-
lich sind, soll der Zweck eines Schalters erklért werden. Fir
lange Einschaltdaver verwendet man einen Zeitschalter
(s. Abb. 5). For kurze Einschaltdaver benutzt man den Mo-
mentschalter. Die Drucktaste des Modells ,Morsetelegraph”
Seite 63 stellt einen solchen Momentschalter dar.

Der Kollektor

Eine weitere Moglichkeit den Stromkreis zu unterbrechen
bietet der Kollektor mit Birstenbriicke (Abb. 6), der aber
auflerdem noch den Vorteil hat, den Strom von einem fest-
stehenden Bauteil auf ein sich drehendes Bauteil dber-
tragen zu kénnen. Wie die Abb. 6 erkennen 168t, besteht

'

Fiberbé@nder

Abb. §

der Kollektor mit Birstenbriicke 11665 aus 4 Teilen. Bei
den meisten Modellen wird die Birstenbriicke festmontiert,
wiéhrend der Kollektor sich dreht. Der Abstand zwischen
Kollektor und Birstenbriicke betrdgt im eingebauten Zu-
stand nur 2-3 mm (s. F 15, Seite 9) und die Birstenfeder
driickt die Kohlenbiirste gegen den Kollektor.

Alle 8 Felder des Kollekiors sind voneinander isoliert. Ver-
bindet man nun ein Feld durch den beigefigten Kupfer-
draht mit der Masseschraube, so ist in dem Moment, da die
Kohlenbirste dieses Feld beriihrt, der Stromkreis geschlos-
sen. Damit, je nach Verwendungszweck, der Stromkreis bei
einer Umdrehung des Kollektors mehrmals geschlossen und
gedffnet wird, verbindet man z. B. Feld 1-3—-5—7 mit der
Masseschraube, wihrend die Felder 2—4—6—8 keine Masse-
verbindung haben. Dadurch erreicht man, daf3 der Strom-
kreis bei einer Umdrehung 4mal geschlossen und 4mal ge-
6ffnet wird.

Hinweis zu den Motoren-Modellen
Modell Nr. 1013 - 102 ,,Unterbrechermotor” Seite 18:

Der Stromverlauf ist neben dem Modell beschrieben, so
daB hier nur die Wirkungsweise erkldrt werden soll.

Die Spule 11640 muB in dem Augenblick Strom erhalten, d. h.
sie muB3 magnetisch werden, wenn der Eisenkern am weite-
sten auflerhalb der Spule ist. Der Eisenkern wird dadurch
angezogen und erzeugt eine halbe Drehung des Loch-
scheibenrades 11036. Der Strom wird nun unterbrochen, —die
Spule ist unmagnetisch — und das Schwungrad 10395 ver-
ursacht die andere Hélfte der vollen Drehung. Der Strom-
kreis wird wieder geschlossen und das Spiel beginnt von
neuem. Der Kollektor ermdglicht das SchlieBen des Strom-
kreises. Nur 2 nebeneinander liegende Felder werden mit
der Masseschraube der Radnabe verbunden. BerUhrt die
Kohlenbiirste diese Felder, so ist der Stromkreis geschlossen.

Kollektor mit Birstenbricke

1 Kollektor

2 Kohlenbirste
3 Bourstenfeder
4 Borstenbricke

5 Masseschraube

6 Stromquelle

7 Stromverbraucher
(Spule 11640)

Elektromotoren mit Polrad (4-polig, Seite 25;
8-polig, Seite 23):

Hier zieht die Spule immer nur einen Pol an und gibt diesen
Pol wieder frei, wenn er genau gegeniber der Spule steht.
Bei einer Umdrehung des Polrades mufl also der Stromkreis
4mal bzw. Bmal geschlossen und gedffnet werden. Der 8-
teilige Kollektor erméglicht, bei gleicher Umdrehungszahl
wie das Polrad, 4maliges SchlieBen und 4maliges Offnen des
Stromkreises. Verdoppelt man durch Zahnradibersetzung
die Umdrehungszah! des Kollektors gegeniiber dem Polrad
(s. Modell 1013 - 112), so wird bei einer Umdrehung des Pol-
rades, d.h. bei zwei Umdrehungen des Kollekiors, der
Stromkreis 8mal geschlossen bzw. gedffnet.

Bei allen Modellen ist darauf zu achten, daB die Kohlen-
birste das mit der Masse verbundene Feld des Kollektors
verléBt, wenn der soeben angezogene Pol gegeniber der
Spule steht.

Beim Synchronmotor Nr. 1013—113, der nur mit Wechselstrom
lauft, ist eine Stromunterbrechung durch einen Kollekior
nicht notwendig, wenn das Polrad eine bestimmte gleich-
bleibende Umdrehungszahl erreicht hat. Der Wechselstrom
dndert némlich nicht nur seine Richtung, sondern bei jedem
Richtungswechsel wird auch die Spannung gleich Null.

Beim Wechselstrom von 50 Perioden = 100 Richtungswechsel
in der Sekunde, sind es 100 X 60 = 6000 Wechse! in der
Minute. Wirft man nun den 4-poligen Léufer mit dem Zeige-
finger so schnell an, daB er

6‘2100 = 1500 Uml/min

macht, so bewegen sich in 1 Minute 6000 Pole an der Spule
vorbei, d. h. jeder Pol wird wéhrend eines Stromrichtungs-
wechsels angezogen und wieder freigegeben, wenn er im
Augenblick der ,Spannung Null“ gegeniiber der Spule steht.
Der Schwung treibt den Léufer weiter und der néchste Pol
kann angezogen werden. Die Anzahl der Polwechsel und
der Stromrichtungswechsel sind gleich. Der Motor lduft
synchron.

Zur besseren Ermittlung der Umlaufzahl von 1500/min be-
nutzt man eine Glihlampe (Tischlampe) die an dasselbe
Stromnetz angeschlossen ist wie der Mérklin-Transformator.
Diese Glohlampe geht, fiir das Auge zwar unsichtbar, in der
Minute ebenfalls 6000mal an und aus. Dadurch entsteht auf
dem Polrad ein schwacher Schattenreflex, weil das Polrad
6000mal in der Minute beleuchtet und nicht beleuchtet ist.
Wandert dieser Schattenreflex nach rechts, dann ist die
Drehzahl zu hoch, wandert er nach links, dann ist die Dreh-
zahl zu niedrig. Bleibt er stehen, dann sind 1500 Umli/min
erreicht.

Allgemein ist noch zu beachten:

Um die abbremsende Reibung zu vermindern, missen die
Lagerstellen etwas gedlt werden. Ferner wird die anziehende
Kraft der Spule 11640 erhsht, wenn der Abstand zwischen
Spule und Pol méglichst klein ist.

Bei der vorstehenden Betrachtung ist bewuBt auf jede
ndhere Erlduterung der anderen zahlreichen elekirischen
Begriffe verzichtet worden. Die Zusammenhénge von Span-
nung (Volf), Stromstdrke (Ampére), Widerstand (Ohm), Lei-
stung (Watt) usw. bitten wir den ausfihrlichen Erkldrungen
eines Lehrbuches zu entnehmen.

17



Nr. 1013 - 101
Friktions-Spindelpresse

4 — 10000
3 - 10001
22 — 10002
5—10003
2 — 10004
5 — 10005
4 — 10006
6 — 10007
4 - 10009
15— 10011
410040
2 - 10067

2-10105
4101
4 -10125
1 - 10205
4 - 10209
2-10211
3-10213
1-10312
2 -10325
3 -10336
1--10338
3 - 10365

2 -10395
1 - 10450
210719
1-10725
1-10910
1-11015
1-11036
8 - 11059
2-11320
3-11330
2 -11340
5-11415

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-101:

1-11419
411421
1 - 11500
1-11515
4 - 11605
2 - 11632
1-11702
1-~-11716
1-11718
10 - 11727
2-173
4 -~ 14010
151 — 14013

18

Nr.1013-101

Ansicht
von oben

Nr. 1013 - 101
ROckansicht

Stromverlauf: Von der Stromquelle durch die Spule 11640 zum
Kollektor 11665. Von dort Gber Welle 10209, Rechteckplatte 11320
zu 11656 und zuriuck zur Stromquelle. Nur 2 nebeneinander-
liegende Felder des Kollektors werden mit der Masseschraube
verbunden. Unter den Muttern der Schrauben zu Teil 11731 und
11656 ist der isolierende Lack etwas zu entfernen, um guten
Stromdurchgang zu erhalten. 2 Stock 11605 dienen als Schwung-
gewicht, (Ndhere Beschreibung siehe .Kleiner elekirischer Lehr-
gang” Seite 16 und 17.}
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Erforderliche Teile

zu Nr. 1013-102:
4 - 10000 1-11059
1 - 10002 1-11320
6 — 10003 2 - 11605
1 - 10005 1~ 11640
2 — 10067 1-11656
2-101M1 1 - 11660
1 - 10209 1 - 11665
1-10395 2-11731
1 - 10450 2~ 14010
1-11036 23 - 14013

Nr. 1013 - 102

Unterbrecher-
Motor

¥

6 x 10003



Nr.1013-103
Aufzug-
Briicke

Nr. 1013 - 104

Von rechts
gesehen

. 10117

S~ 10007

- ‘.(I\qu727

Erforderliche Teile zu Nr.1013-103
4 - 10001 2 - 10395
30 — 10002 1 - 10450
6 — 10003 1-10719
2-10004 | 1-10725 Nr.1013-104
12 - 10005 1-10910 A
4 -10006 711059 Einzylinder-
6 — 10007 2-11320 k Dieselmotor (stehend)
2 - 10009 2-1330 3 Stromverlauf: Vom Transformator zur
18 - 10011 6 - 11405 (A ; Nr. 1013 - 103 Spule 11640, von dort zur AnschluBmuffe
8- 10025 6-11415 ANl , Seilfihrung 11656. Durch die Metallteile (Masse) des
1 - 10040 4-11419 b T.igi] f Modells zum Kabelhalter an der Kohlen-
2 - 10055 6-11421 - J’% #o0 311727 birste des Kollektors und von dort zum
610067 2-11425 41000310004 Transformator. zurdck, A
210105 1 - 11500 Nr. 1013 - 104 Drei nebeneinander liegende Felder
des Kollektors sind durch den Kupfer-
2-10107 1-11515 Seitenansicht draht mit der Masseschraube zu ver-
6101 4 - 11605 binden.
2-10117 4 -11632 Hat der Exzenter (Teil 11036} den tiefsten
8-10125 6-11702 Punkt erreicht, so berihrt die Kohlen-
1-10205 4-11703 birste das erste Feld der drei verbun-
4 —10209 1-11716 denen Felder des Kollektors.
4-10211 1-N1720
4-10213 20 - 11727 Erforderliche 12 - 10005 1-10213 2 - 11059 1-11419 1 -11665
2 -10325 2 - 14010 Teile: 2 - 10007 1-10325 2-11320 1-11605 1-11745
210336 173 — 14013 zu Nr.1013-104: 2 - 10055 1 - 10365 2-11330 1-11640 3 — 14010
1-10338 43 — 14110 - 1 - 10000 1-10105 110450 2-11340 111653 72 - 14013
2 - 10365 Nr. 1013 - 103 :i:;s}iﬂig :Igi 8 — 10002 2-10107 1-11015 5 — 11405 111656 X
Blick in das Getriebe AuBenpfeilers 1 - 10003 6-101M 1-11036 2 -11415 1-11660
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Verwendet man ein Laubsdgeblatt,
so kann man mit diesem Modell
Sperrholz bis 3 mm ségen.

Die Lagerstellen und Gleitfiichen
sind leicht zu &len.

Zwischen runder Piatte 10365 und un-
terer Rechteckplatte 11330 befindet
sich auf der Welle 10209 als Distanz-
halter ein Zahnrad 10719 und 1x11727.

Nr. 1013 - 105

Antrieb

Nr. 1013 - 105
Decoupiersiige
mit El.-Meoter 1071

2x 14013

@)’1 0002 |

2 x 10002

10009 11632

N
10002

% Der bendtigte

Motor 1071 ist

I im Metall-

Baukasten

nicht enthalten.

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-105:
4 — 10000 12 — 10011 2-10117 1 - 10365 4 - 11405
4 — 10001 2 - 10025 6—10125 1 - 10450 4 -11415
30 ~ 10002 3 - 10040 1-10203 2-10719 3-11419
3 -10003 1 - 10046 1 -10205 1-10725 6 - 11421
2 - 10004 2 - 10055 1 -10209 1-1015 2 - 11425
9 — 10005 6 - 10067 2-10213 1-11036 1-11500
4 — 10006 2 - 10105 1-10312 3-11059 1-11515
3 - 10007 2-10107 1-~10336 2-11320 4 - 11605
4 — 10009 6-10111 1-10338 3-11330 3 -11632

1-11718
16 - 11727
2-1173
6 -14010

169 - 14013
7-14110
1-107

1 Laubsdgeb

:

20

Nr. 1013 - 105
Blick ins

Innere 10006
10105 -\_j |
G e B
R
ook, o AR
S ® 3 ==y

S 3 'E?%m:l-'a"‘ :ﬁ* ..
10000 M2 B4 B2 Toposk

Nr. 1013 - 105

Von vorne

| Nr.1013-105
Rickenansicht

Nr. 1013 - 106
Vorsignal

Erforderliche
Teile zu
Nr. 1013-106:
1 - 10001
8 - 10002
2 - 10003
2 - 10005
1 - 10006
2 — 10007
1-10011
1 - 10040
1 - 10044
1-10105
2 -10107
2-10111
4 - 10203
2 - 10205
4 — 10325
1-10338
1~ 10365
1-10910
1-10914
1-11036
6 — 11059
1-11330
1 -11640
1-11718
1-11745
12 - 14010
36 — 14013




4 ~ 10000
10 - 10002
6 — 10003
2 — 10004
12 - 10005
4 - 10006
6 — 10007
4 ~ 10009
10 - 10011
2 - 10025
2 - 10055
2 -~ 10105
2-10107
610111
2-10177
4-10125
1-10205
3-10211
4-10213
4 -10325
1-10365
1 -10450
1-10910
1-10914

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-107:

1-11015
1-11036
6 — 11059
2-11320
3-11330
1-11340
6 — 11405
6 — 11415
2-~11419
5~11421
2-11425
1 - 11500
1~11515
3 - 11605
5-11703
1-11716
1-11718
20 - 11727
2-11731
142 - 14013
5 Stick
Karton
9 cm hoch

Die. Handkurbel 11716 dreht die Bithne (Teil”42]
11015) und damit auch die Rickwand. Die seitl.
Kulissen sind mit der Hand umzudrehen. Die
Réder 10325 dienen nur zur besseren Halterung

der seitlichen Kulissen.

11731 10

TSP - Sy — | e &

10002 10009

205 10450

4 P
N ) o
11419

DR <

10002

C 4
S| L

Nr.1013-107 11059

Freilichtbiihne

5x11727

ooooo-ooguuooo_ o\ Y ;_:gggz
’ 511727 Ui_l 3 N ods
10007 @B (P 1oz s

- o z

—oocooowalof

11731(Erforderliche Teile zu Nr. 1013-108:

110365
2-11059
1-11320
2-11631
1-11640

2 - 11655
2 - 11656
111660
2-11731
7 — 14010
21 - 14013

Nr. 1013 -108
Rechte Seite

Gebaut mit MARILIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Nr. 1013 - 107

Ruckseite

~—16Volt
=16Volt

Nr. 1013 - 108
Elektr. Klingel
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Nr.1013-110 AT Pappe

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032) Vorderseite
(Zeiger
o entfernt}
Erforderl. Teile 1-11015 11405
zu Nr. 1013-109: 1-11036 oioRcNolo
4 - 10000 I ) 0000000000000000000000000
1 - 10001 6 — 11405 = e e e e e e RN
20 — 10002 1-11415 — DO B OO ODOMOOOEDEUD DD DD =
6 - 10003 4-11419 = = . =
2 - 10004 4-11421 ol o
12 - 10005 2-11425 = o
4~ 10006 4-11605 =
6 - 10007 2-11631 =
4 - 10009 3-11632 ol
8— 1001 111640 ol e
3-10025 1-11653 I3
2 - 10040 1-11656 = © § B ®
1 - 10044 1 - 11660 ot i
1 — 10045 1 - 11665 (VRVEVR 0: ----- G 2\ 13
2 - 10055 1-11716 11419 s ~
6 — 10067 4 -N1727 =
1-10105 1=11745 Nr. 1013 - 109 von unten 3
2 -10107 15 - 14010 T Die Handkurbel 11716 verwandelt die auf-
4-10111 137 - 14013 und abgehende Bewegung des Querbalkens
2 - 10117 == ¥ oo in eine Drehbewegung. Bei der tiefsten Stel-
6 ~ 10125 \ 3 \ lung von 11716 muB 2 x 11405 genau unter der
2 — 10205 10003 “_. Lagerwelle stehen. Nur 3 nebeneinanderliegende Felder des Kol- b
1-10211 10000 ’ lektors 11665 sind mit der Masse verbunden. Im gezeigten Augen- s
2 -10325 blick steht die Kohlenbirste gegeniiber den verbundenen Feldern.
2 - 10336 ;
110450 0!
i $\| 11714 l,,r 0!
) AU i
2= o
= 0:
10045(| ¥\ =
‘ n‘-‘ p
.‘ °n\ 7
&)

W

11059\
10040220

=
)

N .
N,
D

10045

Nr.1013-110
Spannungs-
messer

Nr.1013-110

Seitenansicht

10025 10002\=)

Erforderl. Teile
zu Nr.1013-110:

Nr. 1013 - 109 7 - 10002

A 6 — 10005

Balancier- AT
Dampfmaschine 1-10105

2 - 10205
1-10209
1-10211
1-10338
2 - 10395
1 - 10450
2-10719
1-11036
7 - 11059
1-11320
2-11340
2 - 11405
2 - 11415
1-11500
1 - 11640
1-11745
4 -14010
39 — 14013
1 Stck. Pappe
135 mm @
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Erforderliche Teile zv Nr. 10713901:, o 1-nme Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)
3 8- 11059

u 1- 10040 3

?—:gggg 110044 Hgﬁg‘; 2520 Erforderliche Teile zu Nr. 1013-112:

18 — 10002 1-10067 3-10336 Lo 24 — 10002 1-10105 2-11320 Nr.1013-112

4- 10003 210105 Tl | el 100 2 - 10003 1-10209 3-11330

1 — 10004 2-10107 TR 1-11515 10 - 10005 1- 10211 1- 11640 Elektromotor
B Sl 1 20—z 2 - 10006 110365 111656 :

12 20008 sl UeguAL 1-1765 2 - 10009 110450 1-11660 mit groBem

2x11727 4—10007 i_ :g;gg 1-10725 16 - 14010 1 — 10044 1-10725 1-11665 Polrad (8polig)
AL > s 54 4013 3 - 10067 511059 56 ~ 14013

Hebel | .Fahrt” Nr. 1013 - 111
Stellwerk

Am Kollektor 11665 sind die Fel-

der 1 — 3 — 5 — 7 durch Kupfer- Nr.1013- 112
5] draht mit der Masseschraube ver- nsichtvonTunten

bunden.

Einstellung: Die Koh-

lenburste des Kollek- 10211

tors muf3 z.B.Feld 1 ver-
lassen haben, wenn ein
Pol (3 x10002) gegen- _
uber der Spuie steht. §

Hebel H

,Langsamfahrt”

-ooeoo@oo

Nr. 1013 - 111
Seilfihrung

\, 1000

11 x 10005 7

/.

>
Nr.1013-111 10000—&
Rickansicht )

Nr.1013-111
Zweifliigeliges Hauptsignal
mit Vorsignal und Stellwerk




Gebaut mit MARILIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-114:
OO OO O O o

11421 18 — 10002 1-10213 2 - 11425
6 - 10003 1-10325 1 - 11500
11059 12 - 10005 1 -10338 1-11515
21727 4 - 10006 1-10395 4 - 11605
6 — 10007 1 - 10450 1-11702
2 - 10009 1-1103 1-11718
17 - 1001 8 - 11059 7-11727
_ [ 2 — 10040 2-11320 3 - 14010
10040 1141958 Sl - fanpe 210105 2 - 11340 124 — 14013
4-10111 411405 2-14110

{ 8-10125 211415 1 Stick Pappe

4 - 10209 2-11419 1 Stiick Skala

2-10211 | 6-11421  {zym Ausschneiden

Nr.1013-114

Antrieb der Waagschale

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-113:

4 —10001 2 - 11059
2 - 10105 1-11320
1 -10209 2-11632
1 - 10450 1 - 11640
1-10719 20 - 14010
1-11036 22 - 14013

[ ] [ ] Trotzdem der Motor keinen Unierbrecher
Y = besitzt, gelingt es, ihn zum Laufen zu brin-
4 ~12-16 Volt gen, wenn der Laufer mit dem Zeigefinger

) so schnell angetrieben wird, daf er 1500 Uml./min. macht., Der Motor |&uft
Nr.1013-113 dann von allein weiter. — Die Pole miissen unbedingt senkrecht zueinander
stehen! (N&here ausfihrliche Beschreibung siehe .Kleiner elektrischer Lehr-

Synchronmotor, 4polig gang” Seite 16 und 17.)

[
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5%4 [
350y 300g 1z

) Soag

Nr.1013-114
Zeigerausschlag

MaBstab 1: 3

Tabelle fir

e 26 g die Waage

Nr. 1013 -114

Von unten gesehen

if ® ®© 0 0 ©
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Erforderliche
Teile

zu Nr. 1013-115;
4 - 10001
2 - 10105
1-1021
1 -10365
1 - 10450
1-11036
1-11059
1-11320
2 - 11632
1 - 11640
1-11656
1 - 11660
1-11665
20 - 14010
23 - 14013

TS

QOMQE@@@@

Die Stromunterbrechung
erfolgt durch den Kol-
lektor  11665. Felder
1—3—5—7 sind mit der
Masseschraube verbun-
den.

Einstellung: Die Kohlen-
birste muB z, B, Feld 1
verlassen haben, wenn
ein Pol gegeniber der
Spule steht.

Die Pole mussen unbe-
dingt senkrecht zu ein-
ander stehen.

Nr.1013-116
Blick in den
Antrieb

~12-16 Volt
-\, =10-14Volt
\'\Q~

Nr.1013-115
Elektromotor, 4polig

Nr.1013-116

Ansicht von unten

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)
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Antrieb:

4 - 10000
4 - 10001
30 - 10002
3 10003
12 - 10005
4 - 10006
6 — 10007
.4 -10009
18 ~ 1001
10 - 10025
2 - 10055
6 - 10067
6-101M

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-116:

2-1m7
8-10125
3 - 10205
2 -10209
1-102n
2-10213
2-10325
1-10338
4 -10365
1 -10395
110450
1-10719

1-10725
1-10910
1-11036
8 - 11059
2-11320
3-11330
2-11340
6 -~ 11405
6-11415
4 - 1419
6-11421
211425

1-11500
1-1515
411605
1-1631
4 -11702
1-11703
4-11714
1-176
1-11720
20 - 11727
175 — 14013
24 - 14110

Von 11716 iber

10450, 10725, 10910, 10719,

1033B, Schnur 11500 + 11515
nach 10395.
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Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032) [
Erfordetliche Teile zu Nr. 1013-117:

10205 2 - 10000 1-10205 6-11415
| s 1 - 10001 410209 4-11419
i 23 - 10002 4-10211 6-11421
] . 6 — 10003 4-10213 1-11500
Za i 2 - 10004 1-10312 1-11515
g.‘;\ 727) 12 - 10005 4-10325 4-11605
= ) 4 - 10006 4-1033 2-11631
: Nr.1013-117 6 — 10007 1-10338 4-11632
10007 0 Spitze 4 - 10009 4-10365 611702
18— 10011 2 - 10395 6 - 11703
10002 gesfiusngers 9 — 10025 1 - 10450 1-11713
410040 210719 211714
________ 1 - 10044 1-10725 2-11716
1 -10045 210901 1-1718
1 - 10046 1-10910 1-11720
2 - 10055 210914 20 - 11727
6 — 10067 1-11015 211731
210105 1-11036 1-11745
2-10107 811059 3 - 14010
6 - 10111 2-11320 | 172-14013
& 210117 3-11330 414025
Nr.1013 - 117 8- 10125 2 -11340 4 - 14036
Ansicht 2-10203 5~ 11405 6 - 14110

von unfen

2)( &y :.‘
10338 14010 4204 [F \10045
AN 4 10011 10055

Nr. 1013 -117 10005
Ansicht von 3x11703
oben (Dach
abgenommen

S
) 11632 350552

t% 2
o K.
)‘;\'

Nr. 1013 -117
Mittelteil
* des Ausliegers

7

Beachte die wichtigen Ratschldge
des Vorwortes

“TERET

Nr.1013-117
Sockelansicht von oben Nr.1013-117 Drehkran



Erforderliche Teile zu Nr. 1013-118:
4 — 10000 1-10045 1-10312
4 -10001 110046 4-10325
28 — 10002 2 - 10055 410336
6 — 10003 6 — 10067 1-10338
2 — 10004 2 -10105 4 -10365
12 - 10005 2-10107 1 - 10395
4 - 10006 6-10111 1 - 10450
6 — 10007 2-10117 2-10719
4 -10009 8 -10125 1-10725
18 - 1001 410203 2 - 10901
10 - 10025 4 - 10205 1-10910
4 — 10040 4-10211 2-10914
1 - 10044 4-19213
| y
|
AR = f =
,_,‘,""’J:’

Nr.1013-118
Schiffsvorderteil
{Bug)

Nr.1013-118

Schiffshinterteil
(Heck)

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

10009 10002

1-11015 6 — 11405 1-11515 1-11713 2-11731
1 - 11036 4 - 11415 4 - 11605 4-11714 1-11745
8 - 11059 4-11419 2-11631 2-11716 2-11765
2-11320 6 — 11421 4 -11632 1-11718 175 - 14013
3-11330 2-11425 4-11702 1-11720 4 - 14025
2-11340 2 - 11500 6 - 11703 20 - 11727 14 - 14110
10205 10025
e ks 10 oo Ly 10325
,°o°”:f,z::::q:::::c|o\oo .:::::::: v oqg o
tocouoocoapooooojo b0 o ot s o olle] S8 °°°,°;>
9006000000 0|000060600060 By ouo°0°’l°Q° 3000 1@0\\
ooooZoN0 00 ©coodaod 'OQooou"&oQ °°°3‘
2 oo oe co0gooao ,é°°o'=o ,'@ooocooo
0000 o0 o © 0006 oo oo Coc’ o |7° °<Q
000000 OOO00000000O0OGGOCo OO NN \ g0 0 020 i
® 8000 % @bl °, o 20°" o o Jij
000 S0i0kc o oo o of bV ﬁa,a o 2y
©00000000C000000060600 o 600600 0 o0 ‘\\0 °QB° °//'
oooooooocoononuooccooaoeo (Vi) \\-o 0 o‘/
7 = —r— - SRR A
Nr. 1013 - 118 Ansicht von unten 5% 11727
o s
s
10312
5x11727

10000 10011

Nr.1013-118
Frachtdampfer

27



Der Aufzug {11320) muB8 mit dem Wagen gleich-
méaBig und senkrecht nach oben gezogen werden.

Der Wagen rollt oben selbsttdtig los, iberschldgt
sich und rollt zum Ausgongspunkt zuriick. Das 6x11727,
Modell und die Wagenachsen mussen genau

Gebaut mit MARKILIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

= y 9::&"“ ausgerichtet sein, besonders die Abflugstelle 1006
DN : & a005 ol S = des Wagens. Rad 11036 und 10338 dienen zur

qED oo ...8.;333.33.2293 o 0 0 030000000 0)d" seitlichen Begrenzung des Aufzugsseils. 10002

et F 00000 Sooaoo 90, ° opoco o|oedeacd
«—10006 10006—(° > °° I R 6x11727
ocaoo ° (30300 J0055.5 )
ooo o Lo non o0 Te0TRl o 0000000000 ehougrg [T T TIL
000 g.08 09, & i ==

: ‘-'-'_1§r
10004 Wl 101711 NN 1 aan AR e

.......

Nr. 1013 - 119 Ansicht von unten

Nr. 1013 -119

11421 4'-
Rickseite

10002+10005\, %
]06 ] ]] .

11419

o
vl
e

Nr. 1013-119
Saltobahn

Drickt man die Welle d Erforderliche Teile zu Nr. 1013-119:
mit der Hand um etwa 4-10000 2-10117 5-11415
3 mm nach hinten, so 4 - 10001 8-10125 4-11419
sind die Zahnréder 10725 25 - 10002 2-10205 6-11421
und 10450 auBer Eingriff 6 —10003 4-10213 211425
und der Aufzug féhrt, 2 - 10004 1-10312 2-11500 [
avf Grund semnes Ge- 12 - 10005 1-10325 1-11515
wichtes, nach unten. Das | 4-10006 4-10336 4 — 11605
Seil ¢ bremst die Ab- 6 — 10007 1-10338 2-11631
fehrtsgeschwindigkeit et- 4 - 10009 3 - 10365 3-11632
was ab. 18 — 10011 1 - 10450 4- 11702

10 - 10025 1-10725 1-11716

2 - 10040 1-10918 16 - 11727

1 - 10046 1 - 10940 211731

2 ~ 10055 1-11036 2 - 14010

6 — 10067 6 — 11059 173 - 14013

2 - 10105 2 - 11320 4 - 14110

2 - 10107 3-11330
Nr.1013-119 6-10111 2 - 11340
Seitenansicht |




Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

3 - 10040
1 - 10044
1~ 10045
1 - 10045
2 — 10055
610067
2-10105
2-10107
6-101M1
2 -10117
8-10125
410203
4-10205
310209
: c j , 4-10211
Do o el ; 4-10213
: 4-10325
4-10336
110338
410365
2 - 10395
110450
210719
1-10725
1-10901
1-10910
4 -10914
1-11015
10717 1-11036
8- 11059
Nr.1013-120 2-11320
3-11330
211340
6— 11405
611415
4-11419
611421
2 - 11425
2 - 11500
4-11605
211631

4-11632 .
Erforderliche 6~11702
Teile: 6~11703
zu Nr. 1013-120: 4-11714
410000 2-11716
3 — 10001 1-11718
30 — 10002 1-11720
6 - 10003 20 - 11727
2 - 10004 2-11731
12 - 10005 1-11745
410006 2-11765
6 — 10007 314010
4—10009 172 - 14013
Nr.1013-120 L1000 L

Ansichf von unten 10 — 10025 27 - 14110

Nr.1013 - 120
Lagerung des Léffels

Nr.1013 - 120

Oberteil (o
aufgeklappt

X
10217 Ao f 10055

\,: up o ,‘-e i %" 9
% 09000 ORAY
g g ‘

Nr. 1013 - 120
Ansicht
von oben

29



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Erforderliche

30

Teile
zu Nr. 1013121

4 - 10000
4 - 10001

28 — 10002
6 — 10003
2 - 10004

12 - 10005 )
4-10006 P
A e 11405

18 - 10011 C

10 - 10025
1 - 10046
2 - 10055 2-10719
5 — 10067 1-10725
2 -10105 1-10901
2-10107 1-10910
6-10111 2-10914
2 -10117 1-11015 2 - 11656
8-10125 1-11036 1 = 11660
4 -10203 8 — 11059 1-11665
4 - 10205 2-11320 6—11702
4 - 10209 3-11330 6—11703
4 -10211 2-11340 1-11713
4 -10213 2 - 11405 2-11716
1-10312 2-11419 1 -11718
4 — 10325 5- 11421 1 - 11720
4 - 10336 2 - 11500 4-11727
1-10338 2 - 11605 2 -11765
4 — 10365 211630 175 — 14013

. 1-10395 2-11632 4- 14036
1 - 10450 1-11640 16—14”‘ L

2 — 11655 :
\

Nr. 1013 - 121

Laufkotze

Nr. 1013 - 121

Schalter der Magnetspule

10011

LS 10111 10007

Nr.1013-121

niit Elektro-Magnet

000 fhs
16 Volt

von unten gesehen,
Oberteil angehoben.

Nr.1013 - 121

Ansicht des
Antriebes von
aben (Dach
abgenommen)

Fahrbarer Turmdrehkran

Seilfihrung: Die Kurbel aus 10450 bewegt durch Seil a und b die
Laufkatze hin und her. Seil o wird auf der einen Seite, Seil b auf
der anderen Seite der Laufkatze festgeknotet. Handkurbel 11716 hebt
und senkt die Last durch Seil c, welches an der Spitze des Aus-
legers festgemocht ist.

Der Kollektor 11665 dient zum Aus- und Einschalten des Elektro-
magnets. Nur 1 Feld des Kollektors ist mit der Masseschraube ver-
bunden. Schiebt man die beiden Fiberbénder 11655 nach rechis, so
beriihrt die Kohlenbirste des Kollektors das mit Masse verbundene
Feld und die Spule 11640 wird magnetisch.

e



b

', S 4T o (N ST Gebaut mit MARKILIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)
2 - 10000 2-10107 4 -11605
1 - 10001 4-1011 4-11632
P ]:::ggg :::g:;g ::::.::gg Wirkungsweise: Nur 1 Feld
v 1 — 10004 21021 1 - 11656 des Kollektors 11665 ist mit
10 ~ 10005 310213 1 = 11660 der Mgsseschruube verbun-
4 — 10006 4 - 10325 1-11665 den.. Wird die Schavkel bei
6 — 10007 4— 10365 6—11727 Beginn des Schaukelns nach
12 - 10011 1-10450 1-1731 rechs " etwas  angehoben, so
8 - 10025 1-11036 111745 wandert die W.elle 10213 mit
< ! — 14010 dem oberen Teil des Kollek-
< l—'llggz; ;-::352’3 1;35_14013 tors nach rechts. Die Kohlen-
= ) burste berihrt das mit Masse
verbundene eine Feld des
Kollektors und die Spule 11640
wird magnetisch. Der Eisen-
kern wird nach unten und

damit die Schaukel nach links
1 k gezogen. Der Ausschiag nach
links schiebt die Weile 10213
_nach links und die Spule 11640

o°
®
©
. wird unmagnetisch. o |
o {0
° Pl
Nr.1013 - 122 o 65
Linke Seite o 03
Erforderliche il [ [4
°0o 3‘]]72721: Teile: o‘(r
3o 0(%14013  [z2v Nr.1013:123: @ Il
o S 2 1 - 10000 Nr. 1013 -123
oo o "2)' ::ggglz Ansicht von
= hinten
LT 1 - 10003 .
o ’Q = 1~ 10009
¥ 2 - 10040

Al |8 2-10125 Nr.1013-123

® 1-10205 -

oo olel - 1-10209 Fliigelsignal
Fhole| [lof 1001 1-10211 .
ot \%e : 1-11036 10003

o o‘f 6 — 11059 ~
HE A : 11132 ==16Volt
a ofo 1 - 11640
Al \fers 1-11718 @‘é”'
° 2 F 1-14010
of f 7/ 21 - 14013
4
] ,Q . g °°
0./7o J4 <>\ 10002
oo 0 OF y °"\
‘i:fa Nr. 1013 - 122
== : o] : _°_—_°. Schaukelausschiag
5 00009 §ElE - nach rechts
@ ° 2.2 % a?/—_

31
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Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012+1032) 9505 £.°°° 07 2eopnocoacacn]=o]

i = = T PN D= I
10003 - [} o 10325”703\ :‘in: : : .C_> OE o /o 5-: (]
o o o © o 5 o o o d =l ﬂig o oOfb———=
B G G R R A R s e
10002 T3} o0 LU0 000 ccclol®olo o dic o @ e
‘ ’ = =] ': (=} ¢ aly sfjo -3 &0202 =
10203 Wiy 9°g"g S Mielia o afd de ° c-;}::. Oj
------------------ 3 8et Ruckwartsfahrt hebt sich die 10002 4= B o 9_5 606600 0004 olocco DH © ) — e
. Plattform, bei Vorwdrtsfahrt senkt 7 f PR ol@ o @|c o © o o (8
sie sich wieder. Will man im Still- 10725 4900540 @ olo gk ol € d¥Yo o
stand die Plattform heben oder nur 059 S2T0T T oo aEf 0\ o &l o ¢ )
fahren, so I&se man die Stellschraube N 10045 W 5.2 o 1 ° o e
des Rades 10325 bei der Handkurbel . 10117 ° h —
]_Ie;_'&u 3] U AR L L Nr. 1013 - 124 Ansicht von unten 11716 214010 r

14010

- '”765]009

N v

Nr. 1013 - 124
Antrieb der
Kippvorrichtung
[von vorne nach
hinten gesehen)

Nr. 1013 - 124
Kipplastwagen

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-124:
410000 6~ 10025 1-10203 2-10719 3-11419 1-11713
410001 210040 3-10205 1-10725 6-11421 2-11716
30 - 10002 1-10045 4-10209 1-10901 2-11425 1-1718
6-10003 1- 10046 2-1021 1-10910 1-11500 2-11731
2 - 10004 210055 3-10213 2-10914 1-11515 1-11745
10205\ D 11 10209 ._}\' 11 - 10005 5 - 10067 1-10312 1-11036 4-11605 2-11765
11059 LN @ 10003 \@ 7 3 - 10006 2-10105 4-10325 8 - 11059 2-11631 5~ 14010
> 511702 4 10007 5- 10111 4-1033¢ 2-11320 4-11632 170 - 14013
Nr. 1013 - 124 Seitenansicht 10213 3 - 10009 2_ 10117 1-10338 3-11330 6 - 11702 2 - 14025
13 - 10011 8- 10125 1-10450 6-11405 611703 4 - 14036

1-11415

32



e —
Erforderl. Teile
zu Nr.1013-125:

4 - 10000
4 - 10001
30 — 10002
6 — 10003
2 - 10004
12 - 10005
4 — 10006
6 — 10007
4 - 10009
18 - 10011
7 - 10025
4 - 10040
110044
1 -10045
2 - 10055
6 — 10067
210105
2-10107
6-101M1
2-10117
610125
1-10203
4 - 10205
4 - 10209
4 -10211
3 -10213
1-10312
4 -10325
4 - 10336
1-10338
4 — 10365
2 - 10395
1 - 10450
2-10719
1-10725
1-10907
1-10910
2-10914
1-11015
1-11036

8 - 11059
2-11320
3-11330
2-11340
6 — 11405
6-11415
4-11419
6 - 1142
2-11425
1-11500
1-11515
4 - 11605
2-11631
4-11632

4 -11702
4-11703
1-11713
2-1716
1-11718
1-11720
20 - 11727
21731
2-11765
3 - 14010
172 - 14013
4 - 14025
4 — 14036
12 - 14110

Ko<

Nr.1013-125
Betonmischmaschine

Die Mischtrommel liegt lose auf 4 x 14025, von
denen 2 Stiick durch die Spirale 11515 und Rad
10338 angetrieben werden. Durch den Hebel
10007 kann man die Trommel entleeren. Inner-
halb der Trommel befinden sich schriggestellte
3 Stisck 11405, die eine gute Mischung des Be-
tons ermdglichen. Oben befindet sich der Was-
serbehdlter und durch die Welle 10213 |duft das
Wasser in die Mischtrommel. Der Boden des
Wasserbehdlters besteht aus 3 < 11330, die durch
je 2 > 10011 verbunden sind.

Von vorne gesehen
(in Kippstellung)

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Seitenansicht

Tt e coeooaoooec ofec o

11632

Von unten
gesehen

33



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Nr. 1013 - 126 5411727

Wassermiihle 10067\ ER 10205 ‘*";4025 i
& xEse—)

mit doppeltem Hammerwerk =) ; \]500+1]515 e I / e cx11727 ]0325

und Sagebock S | N 10044| [ Cl (oot o]

A s, | : 100047, , © T AN JIEASP SV VN caAeili B o e ed g 19125
10002410007 g =
1001 £ -

Nr.1013-126
ROckansicht

W 9.10005

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-126:

4 - 10000 1 - 10046 4 -10325 1-11015 2-11631 : 43 -
110001 2 - 10055 2-10336 1-11036 3-11632 Lo e e e e g Moj{o¥oloollofoloRalo o 000000000000
16 — 10002 6 — 10067 1-10338 8 — 11059 5-11702 ' - / 2 of AT L;%,Egﬂ!}' 10011 15 = =

6 - 10003 2 -10105 3 =10365 2-11320 4-1714 lo o odoccy e ® o & |0 o/@ o .:om@

210004 210107 210395 3- 11330 1-11716 11405 f_j' e SRR ke SRS @ £

12 - 10005 6-10111 1-10450 2-11340 1-11718 [Sicio eloioR L % & 200000 : 11405

4 - 10006 2-10117 2-10M9 6 — 11405 1-11720 5o 06000000000 DDmIPe0s0 oo
6 - 10007 8 - 10125 1 - 10725 6-11415 20-11727 = e = s s s e e e e e

4 - 10009 2 -10203 1-10910 4-11419 2-173

18— 10011 310205 210914 6-11421 2-11765 Nr. 1013 -126 Ansicht von unten

10 - 10025 110209 2-10918 2-11425 1 - 14010

4 — 10040 11321 1-10940 1 - 11500 174 - 14013

1 - 10044 2-10213 1 —10957 1-=11515 4 - 14025 Die Handkurbel 11716 setzt die Handsage, die Wossermihle und das doppelte Hammerwerk in Bewegung. Das Rad 10338 treibt als Exzen-

4~ 11605 10 - 14110 ter die Haondsdge, wihrend die beiden Wellen 10203 an der runden Platte 10365 das Hammerwerk betétigen.
Die zwei Zahnrédder 10719 und das Zahnrad 10725 dienen nur als Stellringe.
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 -+ 1 032)

10007 19213 11055 10046
:onoooo@o © 0o q o 0 o 0O 0o o o0o0O0O0
[ o o o a 0o o o o o 10209
) ] O
ﬁ = o (-] =
: & °01® : ;
s S HIAR B =bClo | fisYa "\ I=N. /10450
o oMo 8 % ) 20 S
] -]
=W \o 0 o 14, S 10005 o5\ ’0 o \ Y213
-] ) Q9 Q & (-]
0.0 \ °:§§ ¢ 1o Mo 10719
Eieead In N = MO UL NS
]]4]9/}’ 5 Q | T~ T =] =] ﬂo 9 : 00]] 072 \
10067 ®lo ]0203]0044 4x11727
o 000 0 ®
1 ey -t
10107 0040 1765-C] 7 10045
o 0 o ) Erforderliche
Teile
/ Qoo o@® g 8 g 8)o 0 0 @ zu Nr. 1013-127:
! 0 a g o 4 - 10000
8x11727 J =\0 4-10001
10209 o 8 ] IS 30 — 10002
117318% ks o 0 o 4— 10003
11727 = 0 © 2 - 10004
2000000 0pg = 0 Nr. 1013 -127 o~ m 0 ™ 12 — 10005
0 700 a4 .
i ol 07 7 Betonstampfmaschine Nr.1013-127 4 - 10006
Nr. 1013 - 127 o Blo ) 10001 3 - 10007
Vorderrad 0 glo 0yg Z::e;’::n 10205 &) /ﬂ 3 - 10009
é o NG — LS. e
= T alsl ol R, (07 )roms
B 00 ¢ of 0 8 M D 1> R
< q;f & 000 []0 > ; _ -']]702
°o°,?;> = = < 2> S © ] 17189 _I
0fpoess ~eam N, o 0 ° 2o o g 08 Wan \E
Iigese N o @ ) i i
%0, [\u SRS oo 0 g \ o
°°°°°°°o o © o U0 == Sood B
0. %0, Y0g'50 ,35’5% 5 %0 00000000 R L e =N
0000 Qno 5 2 °0°° o OOGSQgO_' 10211
) ol T80
2 \ S S (% \
) 1132011330 1, 11330
10213 10055 2 10004 765 ,iﬁ?‘
Zieht man die Betonstampfmaschine nach vorne, so treibt Rad 10450 Gber 10725 das Rad 10719, das Nr. 1013 - 127 5
auf der Welle 10213 sitzt. Von hier geht die Kraftibertragung durch die Spirale 11515 und die Von unten gesehen 10203 ;c—10205
Schnur 11500 auf das Rad 14025, welches das Rad 11015 dreht. Der oben eingeschiittete Beton wird s IR MR=T | P

dadurch auf die Fahrbahn verteilt und die 4 Rader 10365, die durch 4 X 10000 kurz angehoben werden,
stampfen den Beton fest. Durch Schwenken des Hebels 11605 kommt das Zahnrad 10725 auBer Eingriff
und der Antrieb ist, fir normale StraBenfahrt, unterbrochen. Teil 10910 und 10719 dienen als Stellringe.

10205 %-@},ﬁ-

e
S—

6 - 10011
2 - 10025
4 - 10040
1 - 10044
110045
1 -10046
2 — 10055
6 — 10067
2 - 10105
2 -10107
6-101
2-10m7
5-10125
2 - 10203
4 - 10205
4 - 10209
4-10211
4-10213
1-10312
4 -10325
4 - 10334
1-10338
4 - 10365
2 - 10395
1 - 10450
2 - 10719
1-10725
1-10910
2-10914
1- 11015
1 -11036
8 - 11059
2 - 11320
3-11330
2 - 11340
4-11419
611421
1 - 11500
1-11515
1 -11605
2-11631
4 - 11632
6 - 11702
611703
2-11716
1-11718
20 ~ 11727
2-1173
211765
12 - 14010
163 - 14013
2 - 14025
4 - 14036
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19046 %
V. £ =N
Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032) - Y e,
&
/‘u IOOR_, 2L
Erforderliche Teile zu Nr. 1013-128: = I y "
1 T

410001 2 - 10105 2-1035 | 2-11419 - i

28 - 10002 2~10107 1-10450 6~-11421 eis; /',

2 — 10003 4-101M 1-10719 2 — 11425 ;

12 - 10005 610125 1-10725 2-11631

6 — 10007 2 - 10203 1-10910 411702

4 — 10009 4 - 10205 1-10914 6 - 11703

18 — 10011 4 - 10209 1-10918 1-11716

8 — 10025 1-10211 1 - 10940 1-11718

4 - 10040 3-10213 1-11015 1-11720

1- 10045 1-10312 1-11036 20— 11727

110045 4-10325 8- 11059 211731

110055 4-10336 3-11330 32— 14010

6 — 10067 1-10338 2 — 11405 143 — 14013

4-11415 20— 14110 10009

Nr.1013-128
Karussell (pie spinne)

Nr. 1013 - 128
Blick in den Antrieb

Durch die gegenldufige Dreh-

: richtung von 11015 und 11036 und

dol'd 2z jﬁ:" %l Pirivin, 10203 die lose Verschraubung der

+ s " ' 730 ‘ill“\r' Tragarme erreicht man ein He-

9Py 0 000000 '-3' ben und Senken der Sessel wih-

ol i 10003 rend der Drehung. Die:von einem

]007‘.| 0725 ofd ¢ Teil 10011 ausgehenden Trag-
000! ° il gl 10107  arme sind gleich.

000000000 0@fewcceeg

Nr.1013 - 128

Ansicht von oben
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4 - 10000
4 -10001
30 - 10002
6 — 10003
210004
12 - 10005
4 - 10006
6 — 10007
4 — 10009
18 - 1001
5~10025
4 - 10040
1 - 10045
2 - 10055

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-129:

6 - 10067
2 -10105
2 -10107
4-101M
2-10117
6-10125
1-10203
3 - 10205
4 - 10209
1-1021
2-10213
4-10325
4-1033
1-10338

2- 10395
1= 10450
2-10719
1-10725
2-10914
1-11036
7 - 11059
1-11320
6 — 11405
6—11415
2-11419
5-11421
2-11425
1-11500

Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

4-11605
2-11631
4-11632
211702
3-11703
2-1716
1-11718
2-1731
2-11765
8 - 14010
167 - 14013
4~ 14025
4 - 14036
18 -14110

10320

10011

11059

iose

10107 10009

Auf der Steversdule befindet sich oberhalb von
10045 ein Stellring 11059, der das Herunterfallen
der Steuersdule verhindert.

10025

10003

Nr.1013-129 Sattelschlepper

Nr. 1013 - 129 Fahrerhaus
und Anhdnger getrennt

Nr. 1013 - 129 £
10125 11731 Anhanger ]0040,
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)
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Nr.1013-130

Klappbriicke Nr.1013-130
Bricke etwas
= 5ffnet
Erforderliche Teile zu Nr. 1013-130: iy
17 - 10002 6 — 10067 4 -10325 8~ 11059 2-11631
6~ 10003 2 - 10105 4 - 10336 2-11320 2 -11632
2 - 10004 2-10107 T - 10338 3-11330 1-11703
| 12-10005 6— 10111 2 - 10365 2~ 11340 1-11716
4 ~ 10006 2-10117 1 - 10450 6 - 11405 1-11718
6 — 10007 8 - 10125 1-10719 4-1419 20 - 11727
4 - 10009 2 - 10203 1-10901 6 - 11421 2-11731
18 - 10011 2 - 10205 2 -10914 2-11425 2 -11765
Nr. 1013 - 130 10 - 10025 2-10209 1-10918 1-11500 175 - 14013
Antrieb- 1-10046 2-10211 1-10940 1- 11515 314036
seite 2 - 10055 1-10213 1-11036 1-11605
Nr. 1013 - 130
10211 Von unten gesehen
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Von dem Kollektor 11665 sind die ome

Felder 1-3-5-7 durch Kupferdraht Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)
mit der Masseschraube verbunden.

Der Kollektor dreht sich doppelt so

schnell wie das 8-polige Polrad. Erforderliche Teile

o 30 U\~ Steht ein Pol (3 X 10002) gegeniber zu Nr. 1013-131:
. < ® der Spule 11640, so muB die Kohlen- 310001 1-10918
o i birste auf einem isolierten Feld 30 — 10002 1 - 10957
& 0 {10009\ 2, stehen und das mit Masse verbun- 6 - 10003 1-11036
‘> - dene Feld gerade verlassen haben. 2 - 10004 8 - 11059
" . o gie Zur Verringerung der Reibungen 12 ~ 10005 2-11320
-I@ 0|8 o sind sémiliche Lagerstellen leicht zu 4 — 10006 3-11330
m o | o of Slen und die Schnire etwas locker 6 — 10007 2 - 11340
: A zu spannen. 4 - 10009 6~ 11405
a Die Biirstenbriicke ist an Teil 10044 18 - 10011 6-11415
\ festgeschraubt. 4 - 10025 4-11419
i 1-10044 6-11421
\ 1 -10046 2-11425
) 2 - 10055 1-11500
v \" 5 - 10067 1-11605
1 2-10105 1-1163
v 2-10107 2-11632
6-10111 1-11640
6-10125 111656
10002 3- 10209 1-11660
1-1021 1 - 11665
2-10213 4-1714
2-10325 1-11718
1-10336 2-1731
4 - 10365 2-11765
2 - 10395 175 - 14013
1~ 10450 6-14110

At | 1-10725
Z= 10009 _L ; > ) ,

[=BVolt 10046

Nr. 1013 - 131
Blick in den Antrieb

Nr. 1013 - 131
Windmiihle

mit Elektro-Motor :1163 na
8-poli 10009 8 fo /0@ 10002
feoio) \ 673210213
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Nr. 1013 - 132

Dach von oben
gesehen

] flocPcoococoocooo|o
Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032) 1032 a9l b :
7 Nr.1013-132 :ceegocccocci_
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- Nr. 1013 -132 Ea 0002]”] — 9 2‘10325 = %o/cc:’gcccoooc °
Antrieb P = ST ANE] :
(5 AT © (= ol |
O 7 1059 4l 5 / -
1031 k e } _ 731 do'ol 8 e codoool
10725 e gl 10009

10003

N0 0 00 880808086 8§

001 Mgpo7

G @27 o {5 0 5 0 6 50 O i O 00 500 5 0,550 ¥ 0L

S T B T T T ML £ AL D= )

Nr. 1013 - 132
Riickseite

‘Der Kohlenwagen wird im
Férderkorb  durch  den
D415 hwenkbaren Hebel 10044
am Doppelwinkel 10040

6002 festgehalten.
Oben im Schacht befinden
0105  sich zwischen Teil 11320
und den beiden Teilen 11731
ie 5 X 11727, damit die
Wellen 10205 waagerecht

verlaufen,
. -
Nr. 1013 - 132

Kohlenwagen Erforderliche Teile zu Nr. 1013-132:
4 - 10000 10 - 10025 4 - 10205 1-10725 5-11415 4-1714
4-10001 4 - 10040 3 - 10209 2-10914 4-11419 1-11716
28 — 10002 1 - 10044 1-10211 1-10918 6-11421 20 - 11727
6 — 10003 1 - 10045 1-10312 1-10940 211425 2-11731
1-10004 1 - 10046 4 -10325 1-11036 1 -11500 111745
8 — 10005 6 — 10067 1-10338 6—11059 1-11515 211765
3 - 10006 2 -10105 1 - 10365 2-11320 4 - 11605 1-14010
3 6 — 10007 4-1011 1 - 10395 3-11330 2-11631 174 - 14013
1 4 ~ 10009 2-10117 1 - 10450 2-11340 4-11632 214110

100N 10117 330 ]0067 10111 18 - 10011 8- 10125 2-10719 5—11405 1-1713
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Nr.1013-133
Laufkran von
oben gesehen

Nr. 1013 - 133

Rickseite

Nr. 1013 - 133

Gebaut mit MARKILIN-Metallbaukasten Nr.1013 (1012 + 1032)

Nr.1013-133

Ansicht von
links

Kleine Lauf-
katze von
unten gesehen
{Abb. 1)

Der Laufkran wird durch die Schnur a von links nach rechts gezogen,
wdhrend die endlose Schnur ¢, die einmal um Teil 10002 (s. Abb. 1) ge-
schlungen ist, die Laufkatze hin- und herbewegt. Die Schnur b, die mit Hilfe
von 11703 an der Welle der Handkurbel 11716 befestigt ist, hebt und senkt die
UOffnung der GieBpfanne. Durch die Schnur d wird das AusgieBen erleichtert.
Zahnrdder und Schnecke dienen bei diesem Modell nur als Steliringe.

4 - 10000
4 -10001
28 — 10002
6 — 10003
2 - 10004
12 - 10005
4 - 10006
6 - 10007
4 - 10009
18 - 10011
10 — 10025
4 - 10040
1 - 10044
1 - 10045
1 - 10046

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-133:

2 - 10055
6 — 10067
210105
2-10107
6-10111
2-10Mm7
8~10125
4 — 10205
4 -10209
4-1021
4-10213
1-10312
4-10325
‘ 410336

1-10338

3 - 10365
1-10450
2-1079
1-10725
1-10910
2-10914
1-10918
1 - 10940
1-11036
8 — 11059
6 - 11405
611415
4-1419
6-11421
2-11425
2-11500

1-1515
2 - 11605
2-11631
4-11632
6 -11702
6~-11703
4-1714
2-17N6
1-1718
10 - 11727
2-1173
2 - 11765
4 - 14010
171 - 14013
16 -14110

Nr. 1013 -133
Gleflerei-Laufkran
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Gebaut mit MAIRKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)
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Nr.1013-134
Ruckseite
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Nr. 1013 - 134

U e

Nr.1013-134
-Blick in die Geruslspitze
{von unten gesehen)

10025

007

10045
10004

10007

Nr.1013-134
Aussichtsturm

------

,.’lll
Mt IEnEn

10211

Seil a mit 11515 IGuft oben Gber Rad 10338, wdh-
rend Seil b den Korb trégt und auf der Welle
10213 zwischen Rad 10336 und 10450 aufgewickelt
ist. Die beiden Teile 11731 dienen zum oberen
Korbanschlag. Zwischen 11015 und 11036 ist etwa
1 mm Spielraum, denn 11015 liegt nur auf 2 mal
14036 und wird von diesen R&dern gedreht.

Erforderliche Teile
zu Nr. 1013-134:

4 — 10000 110450
2 - 10001 2 - 10719
21 — 10002 1-~10910
4 - 10003 1-10918
2 - 10004 1 - 10940
12 — 10005 1-11015
4 - 10006 1-11036
6 — 10007 7-11059
4 - 10009 2-1320
18 - 10011 3-11330
10 - 10025 2 -11340
410040 6 — 11405
1 - 10045 6—-11415
1 - 10046 4-11419
2 - 10055 611421
6 - 10067 211425
2 - 10105 1-11500
2-10107 1-11515
X 6—10111 4 - 11605
810000 2-10117 2-11631
8-10125 4-11632
2 -10209 4~-11714
2-10211 1-176
2-10213 1-11718
1-10312 14 -11727
2 - 10325 2-11731
3 - 10336 1-11745
1-10338 175 ~ 14013
2 - 10365 2 — 14036
2 - 10395 28 — 14110




Nr.1013-135
Drehkran Ober-
und Unterteil
getrennt

Gebaut mit MARKILIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Nr.1013-135

Von unten gesehen

Nr.1013- 135

Verladebriicke
mit Drehkran

Nr.1013 - 135

Drehkran van oben
{Dach abgenommen]

Erforderliche
Teile
zu Nr. 1013-135:

2 ~10000
24 - 10002
6-10003
2 - 10004
12 - 10005

1-10910

4 — 10006
2-1094

4 — 10007
1-11036

4 -10002
8 - 11059

16-1001
2-11320

8 — 10025
3-11330

4 - 10040
2-11340

1 - 10046
1-11405

2 - 10055
1-11415

6 — 10067
4-11419

2-10105
2-11421

2 -10107
2-11425

610111
2 - 11500

2-10117
1-11515

8 -10125
1-11605

1 - 10203
2-11631

4 — 10205
| 4-11632

4-10209 |

| 4-11702

4-10211
3-11703

1-10312
1-11713

4 -10325
2-11716

4-10336
1-11720

1-10338
5-11727

4~ 10365
1-11745

1 - 10395
2-11765

1 - 10450
1 - 14010

2-10719
174 — 14013

1-10725
1 - 10901 4 - 14025
2 - 14036

Beachte die wichtigen
Ratschlége des
Vorwortes.

L]
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr.1013 (1012 + 1032) o Erforderliche Teile zu Nr. 1013-136:
4 - 10001 18 - 1001 2-10107 1-10338 8 -11059 2-11500 2-11716
30 ~ 10002 10 - 10025 6-101 2 - 10365 2~11320 411605 1-1718
6 -10003 2 - 10040 2-10117 2 - 10395 3-11330 2-1163 20 - 727
2~ 10004 1-10044 3 -10209 1 - 10450 6 — 11405 4-11632 2-1731
12 - 10005 110046 4102 2-10719 6-11415 2-11702 2 - 11765
4 - 10006 2 - 10055 4-1013 1-10725 4-1419 4-11703 175 - 14013
6 — 10007 6 — 10067 4-10325 1-10910 6-11421 1-1713 ‘ 2 - 14025
4 - 10009 2-10105 2-10336 1-~11036 2-11425 4-N7N4 4-14110

Nr. 1013 - 136

Betdtigung eines
Landestegs

10

e

007 10211
—
! -
| -

Y 10719

Nr. 1013 -136

Schaufelrad-
Fdhrboot

10055 0 T o m00 0 5 20

B o il |

e oA B HUE U Nr.1013-136 von unten gesehen
11059 10005

Nr. 1013 -136
Ruckseite
Steuerbordseite

Schiebt man das F&hrboot von der Stelle, so wandert der Lasthaken 11713, an der Schnur @, von einem
Ende zum anderen und nimmt das angehéingte Fahrzeug mit.

Dreht man an den Handkurbeln 11716, sc werden mit Hilfe der Schniire b die Landestege senkrecht oder
waogerecht gestellt,

d Die Flachbénder 10025 der Seitenwdnde werden in der Mitte durch 10005 verbunden. Senkrecht verlaufen
------ o 10055, welche als Lagerung fir die Wellen 10211 und 10209 dienen (s. Ansicht von unten).

Die Schnecke 10910 dient nur als Stellring.
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Gebaut mit MAARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

o o 00 0OOOOUO0OO

L R (A S T B Y i \ ]0,59

@Toooaooﬁw@o"O

Nr. 1014 - 101

Ansicht von unten

Nr. 1014 - 101
Linke Seite

1421 N731

e e e S e
il S - e = s

e .' — \5
00 8 0 e o oo@
e . : 0 ..

o e

10057 10213
2x10005

1001

Nr. 1014 - 101

Blick in den Fuhrerstand

Nr.1014-101 Klein-Omnibus

Erforderliche 7 —10003 19-10011 | 2-10067 | 1-10159 2-10312 110900 81142 1-1716 214014

Teile 6 — 10004 5-10025 1-10105 110203 2-10325 9 - 11059 2-11425 2-1N727 | 4-14036

zu Nr, 1014-101:{ 22 — 10005 2 - 10045 2-10107 2 -10207 4 - 10336 3-11330 1- 1515 2-1173 | 12-1410
8 — 10000 4 - 10006 1 - 10047 6101 1-10209 1-10338 4 — 11405 8 ~ 11605 2-11765
4 -10001 6 — 10007 4 — 10055 2-10117 2-10213 1 - 10450 2-11415 2 - 11607 10 — 14010

31 - 10002 6 - 10009 4 -10057 6-10125 1-~10215 1-10725 6-11419 2 - 11632 242 - 14013
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)
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00 ) (=T~
o= A oK o

10003. ' a-f-'J Q12>
3 T V04qy, A
TS e ' 2 11330 £
200 C PR o N SRl v .'\10067
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-
%“ Nr. 1014 - 102
o

Nr. 1014 - 102

Btick vor oben
(11320 entfernt) Windmilhle

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-102:

4 - 10000 2 - 10044 2 - 10205 1-1015 8 - 11605
36 — 10002 1 - 10046 1-102m 2-11036 2 -11607
5-10003 4 - 10055 1-10215 6-11059 4-11631
6 — 10004 4 - 10057 1-~10220 2-11320 3-11632
22 - 10005 8 - 10067 1-10230 4-11330 2-11702
4 - 10006 2-10105 1-10312 3-11340 1-11709
6 — 10007 2-10107 1-10325 8 - 11405 1-1716
6 — 10009 2-10109 2 - 10365 8-11415 2-11718
22 - 1001 8-101M 1 - 10395 6- 1419 2-172
14 - 10025 1-10m7 1 - 10625 10 -11421 1-01727
2 - 10040 10 -10125 1 - 10650 2-11425 1-11765
2-10042 2-10159 2-10725 4 -11500 250 - 14013

40 -14110
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

Nr. 1014 - 102
Windmiihlie

VAN
5 VAN
11425 N/ ‘\\

Sl 1007 ’;‘\\;&
r_L 0125\ J__&’ '

- i L 10040

= : g .',JL'.'_" f ‘j‘,'
Fooo\ _____’_ _4 ‘ 11059

3 .—6-6_0‘—.{-9 3 I\/

=4, y 10006

oot
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ool ‘
Nr. 1014 - 102 Ansicht von unten Nl : 10004 ? oy Nr. 1014 - 102
L ] .??;—I-J Ruckseite
= 10000
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Nr.1014 - 103

Ruckansicht

L Y v e

' | ome 2! ‘
l/ Ko, 10004 \-J
70025 5@2&%3.‘
= ’ 9“."}; A

o
Erforderliche Teile zu Nr. 1014-103:

8 — 10000 14 — 10025 2-10107 4-1021 6 - 11405 2-11632
26 - 10002 4 — 10040 2-10109 1-10220 3-1415 2-11702
6 — 10003 1 -10042 8-101 4~ 10325 3-1419 1-1718
3 - 10004 1 -10046 2-10117 8 — 10336 8 - 11421 8-1727
20 - 10005 4 - 10055 10 - 10125 2-10719 2-11425 8 - 14010
4 — 10006 4 - 10057 2-10159 1-10910 1-11500 234 - 14013
3 -"10007 2 - 10065 2-10165 10— 11059 6 — 11605 4 -14014
6 - 10009 6 — 10067 3 - 10205 2-11320 2-11607
18 - 1001 2-10105 1 -10207 4-11330 2-11631

48

d G 10159

’?lo 55%132
. . __...H P e—. _...-_-_;

ﬁ = 3 i et 7, =g \3%]
e s

g - KRN -1 =
-noannc[ >
— L] |
odokooyf alo oo foole
§00 08NS 0flEoroooco=gN 00 (100 04
. 2 2 HES
X
— - U

10005 11425
11632

11330

Schnurverlauf: Von den 4 Hebeln 10005 gehen 4 Schnire

Gber die Schnecke 10910. Von dort geht je 1 Schnur zy

einem Signal, und zwar so, daf sie zuerst um ein Rad

10336 geschlungen werden.

Nr. 1014 - 103
Von unten
gesehen

Nr. 1014 -103
Signalbriicke



i

11605
1000

10011

= m
10025 — f

Ansicht in Richtung B

11059,

=

)

10209

10002

=
o
W
LM

Ansicht in Richtung A

Stromverlauf: Vom Trafo zur Spule, von dort nach 11656 und 11632

Erforderliche
Teile
zu Nr. 1014-104:
B — 10000
1-10001
22 - 10002
7 - 10003
4 — 10004
18 — 10005
3 - 10006
4 - 10007
21 - 1001
2 - 10025
1 - 10065
7-1011
2-10125
1 -10209
1-10211
1-10215
2-10312
10 - 11059
2-11320
2-11330
2-11340
6-11415
1-11419
2-1142
8 — 11605
2-11607
2-11631
2-11632

Nr. 1014 -104
Ansicht
von unten

1-11653
1-11656
111660
1 - 11665
4-11727
5—14010
157 — 14013
2 - 14014

1-11640
L

5 O s o

zu dem einen Feld von 11665, welches mit der Masseschraube verbunden ist. Berihrt die Kohlenbiirste
von 11665 dieses Feld, so flieBt der Strom von der Kohlenbirstenkappe zum Trafo zurlick.

Wirkungsweise: Das Schaukelpferd ist auf eine

102” 2X”4]5
R tA O 2x11421
(yo OO " P2

glatte Holzunterlage zu stellen. Ist der Stromkreis ge-
schlossen, so wird die Spule 11640 magnetisch und diese zieht den Eisenkern {11651 und 11653) an. Da-
durch wird das Schaukslpferd nach vorne gedrickt. Der Verbindungsbiigel 10065 {zwischen 2 X 10000)
dreht die Birstenbriicke von 11665 so weit, daB die Kohlenbiirste das stromfihrende Feld verl@Bt, Die
Spule wird stromlos und das Schaukelpferd kann zurickschaukeln. Bei dieser Bewegung wird die Kohlen-
birste wieder auf das stromfihrende Feld geschoben und das Spiel beginnt von neuem.

Zyr Beachtung: Damit die eine Hdlfte von 11665, welche die Kohlenbiirste enthélt, sich nicht zu
leicht auf der Welle 10209 bewegt, ist
die Mutter 14010, die die beiden Teile
Nr. 10000 festhélt, gegen den Stellring
11059 zv klemmen,

Nr. 1014 - 104

e : mit Elektro-

(Farbe entfernen). Durch das Modell,

Schaukelpferd

Magnet-Antrieb

Nr.1014 - 104

Seitenansicht

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

B)) o

9 2% @ o ofo o

A e
o 002°? =N L

ot ]S _.;-‘—’E&g&.?%

O o o o 9 ¢

10006

10209 d

[

m

=
2

OGRS Sk
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Nr.1014-104
Blick in den Antrieb

M = 16 volt
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Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 +1033)

1 - 10000
36 — 10002
7 —10003
5 — 10004
21 - 10005
4 - 10006

1 -10205
2 - 10207
4 — 10209
4-1021
2 -10215
1-10220
1-10230
1-10312
1-10325
1 - 10336
1-10338
1 - 10365
1-10395
1-10625
1 - 10650
1-1079
1-10725
1-10910
1-10918
1-10940
1-1015
2 -11036
6 — 11059
1-1121
1-11223

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-105:

2-11320
4-11330
3-11340
6 — 11405
6-11415
6-1419
10 - 11421
2-11425
8 - 11605
2 - 11607
2-11631
4-11632
8-11702
8- 11703
1-1716
1-1718
1-1720
5-11727
1-11747
2-11785
1-1791
7 -14010
237 - 14013

Die 8 Wagen gleiten, mit Hilfe der Wellen, auf dem
Ring (4 X 10025) und die gegeniberliegenden Wagen
sind gleich. (Beachte 2 > 10002; 10211; 10209 und 10040).

Nur 1 Wagen hat 10004 statt 10003.

50

Nr. 1014 - 105
Ringbahn-Karussell
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

: )
= on
= ]
: o :, Antrieb: Von 11716 Giber 10725; 10650 nach 11223; 11211. Von dort Gber Schnecke 10910 und 10719
= 9 2 ® =t zu 10918 und 10940. Auf 10365 sind die 8 Arme 10011 beweglich festgeschraubt. 11015 und 10395
- % Q 0 = liegen lose auf den Armen 10011.
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

Nr. 1014 - 106
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Nr. 1014 - 106

Von unten
gesehen

Erforderliche
Teile:
zu Nr. 1014-106:
6 — 10000
1-10001
28 ~ 10002
5 - 10003
6 — 10004

10 - 10005
4 — 10006
3 - 10007
6 - 10009
13-10011
13 - 10025
6 — 10040
1-10045

3 - 10067
2 -10105
2-10107
2-10109
7-10111
2-10117
10-10125
2 -10165

1-10203
4 - 10205
2 -10207
1-10209
3-102m
2-10213
4 -10325
8 - 10336

g::ggg: 2 - 11036 2 - 11425 1-1727
3 | 0-mos | 2-mms 2 - 1745
ires 2-11320 | 6-11605 6— 14010
25 e 4-N30 | 2-11632 | 245-14m13
L 611405 | 5-1702 3- 14014
Ll 2-11415 | 1-1713 | 12-1410
e 6-1419 | 2-1m1716

22 1094 4-ne | 4-1i7is

Nr. 1014 - 106
Rechte Seite

0207 2x11405

14014 22

10005~ 10007
10002

Y
asy 1702 S0S 10719

8

11059 @iy, S e rauy

() -

Nr. 1014 - 106
Tenderlokomotive



2 - 10000
210001
36 — 10002
2 -10003
6 —10004
21 - 10005
510007
6 - 10009
20 - 10011
14 - 10025
4 - 10040
2~ 10044
1 - 10046
1-10047
4 - 10055
3 - 10057
1-10065
8 - 10067
2 -10105
2-10107
2-10109

8-101M
2-10M7
10 ~ 10125
2-10159
2-10165
2-10203
1 - 10205
1-10209
1-10211
1-10215
1-10230
210325
6~ 10336
2 -10365
1-107M9
1-10910
8- 11059
2-11320
211330
3 - 11405

Der bendtigte Motor 1071 ist im Metallbau-

kasten nicht enthalten.

Nr. 1014 - 107

Schaithebel des Motors

" Erforderliche Teile zu Nr. 1014-107:

2-11415
6-11419
7-1421
2-11425
1-11500
3 - 11605
2-11607
1-1163
2-11632
1-11655
1-~11656
1-11660
1-11709
4-117N4
1-1718
1-11720
241 - 14013
3 - 14025
4 ~ 14036
1-10M

3 11720

10205

i e S e
2088088 88

&

10067+
10005

100097
10125
101597

10040

10005_|
14025
14036

10005

1
10125 —

=3

B
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10215 Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)
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Wirkungsweise: Ein Kabel verbindet die Buchse B des Transformators mit :H 1 et
einem seitlichen Stecker des Motors 1071. (Bei KurzschluB den anderen b e R
Stecker des Motors benutzen). Ein zweites Kabe! verbindet die Anschluf- b =
muffe 11656 mit der Massebuchse des Trafos. An dem Umschalthebel des b
Motors wird durch Winkelstick 10002 der Hebel 10011 befestigt. Bei der H
Schwenkung des Hebels schidgt 10011 links und rechts gegen ein Flachstick
N631 10000° und stellt so
die  Stromrickfoh-
rung (Masseverbin-
dung) her. Um bes-
seran Kontakt zu
erhalten, ist an der

BerGhrungsstelle von
10011 die Farbe zu
entfernen.

=16 Volt
Nr. 1014 - 107

10002 Aufzug mit Elektro-Motor
1071

Ruckansicht
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Gebaut mit MARKLIN-Maetallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)
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Nr. 1014 - 108

Ruckansicht
von rechts

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

3 - 10001 14 - 10025
33 - 10002 1 ~ 10040
5-10003 1 -10044
6 - 10004 1-10047
10 - 10005 3 - 10055
4 - 10006 2 - 10057
6 — 10007 2 - 10065
6 — 10009 *2-10107
22 - 10011 2-10109

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-108:

8-~10111
10 - 10125
2 - 10159
1-10165
2 - 10205
1 -10207
2-10213
1-10215
110220

1-10230
1-10312
210325
8 - 10336
1-10395
1-10450
1-11036

10 - 11059
1-12m

1-1223
2-11320
4~11330
8 - 11405
8- 11415
6-11419
10~ 11421
2-11425
1-11500

1-11515
3-11631
2-11632
1-11640
1-11656
1~11660
1-~11665
1-11703
1-11704

1-17N6
1-11718
1-11721
16 - 11727
211765
114010
250 - 14013
1-14014

Nr.1014 - 108

Ansicht von unten
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

Kasse,
von unten gesehen

0

0
©
o
o)

Kassette, von oben gesehen

Wirkungsweise: Das Geldstick drlckt den Schwenkhebel | nach
hinten und die Welle 1l mit dem Kollektor wird verschoben, so daB
das eine mit Masse verbundene Feld des Kollektors iber die Kohle-
birste zu liegen kommt und die Spule 11640 magnetisch wird.

Das herunterfallende Geldstick schwenkt den Hebel Il, der durch
die magnetische Spule festgehalten wird (Teil 10001). Nun kann die
Kassette (Teil 11320), die auf 2 X 10159 gleitet, zur Warenentnahme
herausgezogen werden. Das Band 10005 nimmt dabei die unterste
Streichholzschachtel mit heraus.

Schiebt map nun die Kassette wieder bis zum Anschlag nach hinten,
so drijckt Hebel IV den Kollektor nach vorne, die Spule wird un-
magnetisch und Hebel [11 f&llt nach unten (vor 10005) und verhindert
eine weitere Warenentnahme.

)% Hebel 1!

‘ ,!

Handkurbel 11716 schwenkt die Verriegelung der
Kasse (Teil 10395). Die FGhrungsbohn der Streich-
holzschachteln (4 X 10125) darf von 10003 bis nach
unten keine Schraube mehr enthalten. 2 X 10025 und

11059 ] : 2 X 10107 sind also mit der FOhrungsbahn nicht ver-
Nr.1014 - 108 10007 10025 schraubt, sie geben nur den seitlichen Halt. 8 X
Streichholz- Welle Il mit Kollekior 11665 10336 auf 10213 liegt lose, als Belastungsgewicht, auf

Vernegelung

- den Streichholzschachteln.
Automat der Kosse 11704 SIRUCL Lt ]

und Hebel 1V
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10203 fO T Nr.1014-109

Strom- Erforderliche Teile
% abnehmer zu Nr. 1014-109:

10625 6 — 10000 7-101m
35— 10002 2-10117
5 - 10003 10-10125
3-10004 2-10159
12 - 10005 4-10203
4 - 10006 210207
6 — 10007 2-10209
5 - 10009 1-10213 0042
19 - 10011 2-10215 1000
10 - 10025 2-10230
3 -10040 2-10312
210042 4-10325
1-10044 4 -10336
2 - 10045 1-10338
1-10046 1-103¢5
310055 210625
2 - 10057 210719

~ 6 — 10067 2-10725 e :
0y 1-10107 2-10914 11631
: -10 -1

3 LY ;_ ]:ggg Nr.1014 - 109 Von unten gesehen

Nr. 1014 - 109
., 10209 oberleitungs-Omnibus
> ]03]2 mit drehbarem und federndem

s Stromabnehmer
810003

10007

'. {

11421

10203
11718

1765

1-1121
1-11223
2-11320
4-11330
411405
3-11415
6-11419

10 - 11421
1-11425
6 - 11605
2 - 11607
2-11631
3 -11632
4-11702

Nr. 1014 -109

Linke Seite

1-11704
1-17m
1-11716
6-11718

2-172
9-11727
2-1731
1-11747

1-11765
3 - 14010
248 — 14013
4 - 14036

> < . - A s
10109 1007 2 Sme= 1001
11731 10002

= Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)
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Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

Kabelfohrung: Vom Trafo zur Spule 11640, von
dort zum Kollektor 11665. Am Kollektor sind
4 nebeneinanderliegende Felder mit der Masse-
schraube verbunden. Der Strom fliefit von der
Masseschraube durch das Modell und von der
AnschluBmuffe 11656 zum Trafo zurick.

®)o o o o©

B
b
o 8 W

@ © 0[6\0 & o o

©

owjor!

-]

11421

Nr. 1014 - 110 Blick von oben
[Verkleidungsplatten aufgeschnitten)

Nr.1014-110

Grofies Windrad

mit Elektro-Magnet- i . :
agnet-Antrieb (@ %ﬁ&g&?/\ Jb1gs Nr.1014-110
= 10109 7 10117 Ruckseite

Nr. 1014 - 110

Seitenansicht
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

10007

10002

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-110:

4
4y \

& A 8 - 10000 3-10055 | 1-10207 1-10650 8 - 11421 111653

= 12 - 10002 410057 1-10211 1-10725 1-11425 111656

6 - 10004 8 - 10067 1-10213 1-11015 111500 1=11660

22 - 10005 210107 1-10215 2-11036 2-11515 1-11665

Nr.1014-110 4 - 10006 110109 1-10312 6-11059 1-11545 1-11709

6 - 10007 6-10111 2-10325 1-11223 8~ 11605 1-11731

Grofles Wi 5— 10009 2-10117 1-10338 2-11320 1-11607 1-11745

ndrad 22 - 10011 10-10125 3-10395 3-11330 2-11632 1-14010

mit Elektro-Magnet-Antrieb 14 - 10025 210165 1- 10450 2-11340 1-11640 269 — 14013
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
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10000 ]000 >
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Linke Seite, von hinten gesehen
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N330

10215 14014
10004/ 14N

Hinterrad-Achse
({Lenkachse)

=8-16Volt

1352 10207

Nr. (1014+1034) - 101 Gabelstapler

(J
o
.I o 200
010 O\ Gapiese
10107 oPHo
@ = [s]
o plill>latol o
10009— ol°Ho
I S 0i@(e 0
10—t _—dCBHC Ok
[+] °o° o i
: [}
Nr. (1014 + 1034) - 101 10064 S 308 1072
10007
) 11703
Ansicht 10000 70213 10000
Ansieht 10001 10040 10111 10215

Nr.(1014 + 1034) - 101

Der Gabelstapler stellt ein sehr interessantes
Modell dar und findet in der Industrie viel-
seitige Verwendung zum Heben und Stapeln
von Kisten, Ballen usw.

Das Modell wird durch den umschaltbaren Mo-
tor 1072 angetrieben und fdhrt vor- und rick-
wérts, hebt und senkt die Last. Der Antrieb
erfolgt durch das Ritzel 10719 auf der rechten
Seite des Motors 1072. Durch den rechten
Schalthebel kann das Fahrwerk und durch den
linken Schalthebel kann das Heben und Senken
der Last aus- und eingekuppelt werden. Die
Spirale 11515, deren Enden an den beiden
Ausriickgabeln 11722 eingehakt sind, soll verhin-
dern, daoB die eingeriickien Kupplungen wdh-
rend des Betriebes auf Grund der Erschitterun-
gen selbstidtig ausrasten.

1718

10117 10005

10007 1q907 10117



Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Erforderliche Teile zu Nr. (1014+1034}-101 N e=k= ° 10209
13- 10000 210057 f‘:gggg 1-n21 1- 11703 A '359014:.]034)'101 @B oo d<le
2- 10001 3 - 10064 s 1-11223 1-173 i }:VT '"'_e;f" olo[T 4 Ts
67 — 10002 310065 = 1-11305 1-11716 otorhaube gedffnet ofafe | ° JobBr,
13 - 10003 810067 | 1-103%0 3-11320 6-11718 o opededole 0067
4 - 10004 a-t0i05 | 11045015 a5 2-11721 ofofo®e ool
19 - 10005 2-10107 | 1-10575 2-11340 2-11722 °lo R
2 - 10006 1-1009 | 121505 s | e I oI
9 — 10007 51011 210625 211352 1-1731 oS °lo| 10109
8 - 10009 2-10m7 | 1710650 6~ 11405 1-11745 o of 2 ol
17 - 10011 8-10125 ¥ LAY 211411 1-11747 2 o2 8
210025 4-1003 | 1-10720 2-11415 2-11765 = ol olel ~10125
3 - 10040 2 - 10205 2-10725 3-1417 1-11791 10125 <1o[° o1
1-10042 3-10207 1-10727 4-1142 22— 14010 2 of2 L
1-10044 6 - 10209 1-10730 2-11432 | 312-14013 ° olq op
210045 210211 Zeogs0 1-11500 4-14014 5 1 10125 of2 ok
1- 10046 5-10213 1-10910 1-11515 4-14025 A "’/l/ °olg of°
2 - 10047 1-10215 ;_1]?:;2 8- 11605 4 -14036 101252 o 2 e
3 - 10055 4-tay | 2- 11086 4-11631 1-1072 g o : B 0905
X '
° x Nr. (1014-+1034) - 101
D_:"Mo::rl;lon ist im Metallbaukasten © G Linke Seite,
ni e o
nthalten ]0055\ ! = /]0205 von vorne gesehen
N e 'f.;:g((ﬁ-
10067} E’ Wi o
wo{od@l M{1°| 10042
10065 P < o
o: =819 o
o @
10211 e AL T3 o
1004 10725 10045 44177 i e 11330
a 10064 qq777 10004 IaE 10215
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= B OE
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"™ s 14014
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il 3 T 11320
AL B ! 0
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| ',- o 10009
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— 1opay /10007
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10725 10209
Nr. (1014-+1034) - 101 14036 10006

Vorderrad-Achse (Differential)
von oben gesehen
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

11791 ' 10727 Nr. (1014+1034) - 101
SRS AT 10721 11722 Gesamt-Ansicht
10003 \?_,ig 0209 deessg\nr:trie?;s
10719 QS ) {von oben

gesehen)

. a\\
10004 M‘-.\_-_-",,- -

- 0003
10595 ré!;w.‘-ii' ] 72210205

i

10171 A5 Hye
]00051.,/ i T2 i
10007 S LEEE
10725 — \ {L5),

14036 11718 {621

10209 1000

—

10714
o
O/O“J

065

Damit der Gabelstapler eine groBe Wendigkeit erhdlt, geht der Stever-
ausschlag zu den hinteren Rédern, wéihrend die vorderen Réder ange-
trieben werden und, zum Ausgleich in den Kurven, das Differentialge-
triebe enthalten. Der Hebemast ist zweifach ausziehbar, und zwar hebt

sich zuerst die Plattform mit der Last und dann die zweite Hdlfte des
Hebemastes.

Olt man etwas die Gleitflichen des Hebemastes, so wird das Heben
und Senken erleichtert.
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14036

It
10203
101 }-

Nr. (1014+1034) - 101
Ansicht von oben Sllo 10209 .° |°
(Sitz entfernt) =) ollo )
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Gesamt-Ansicht "o !
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link h ] e
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Der Motor 1071 ist im
Metallbauvkasten nicht

enthalten.

Teile zu Nr.
(1014--1034)-102
4 - 10000
3-10001
7 - 10002
9 - 10003
2 - 10004
1 - 10006
3 - 10009
1-1001
2 - 10040
2 - 10044
4 - 10065
3 -10105
2-101
2-10117
710125
1-10203
4-10205
1-10207
2-10209
1-1021
1-10312
2 - 10325
4 -10336
2 - 10450
2-10725
1-10727

{5
Nr. (1014+1034) - 10211330
Morse-
Telegraph

4%
AN

¥.°

7

@,/“6
9
2210003

8-72+10002 Nr. (1014 + 1034)-102

Riickseite

11305 11655

11640
11796

Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Das sich langsam drehende Rad 14025

Morse ABC bewegt den Papiersireifen. Beim Druck

avf die Taste (Rad 10325) wird die Spule

11640 magnetisch und dadurch die Blei-

stiftspitze auf den Po(rierstreifen ?e-
drickt. Ferner leuchtet die Lampe 11796

auf,
Stromverlauf: Der Motor 1071 wird

direkt an den Trofo angeschlossen. Fer-

ner fohrt von dort ein Kabel zur Ver-

teilerplatte 11765. An diese ist die Spule

[jr"n = 11640 und die Lampe 11796 angeschlos-

sen. Von der Spule und von der Lampe

11655 fohrt je ein Kabel zur AnschiuBmuffe
7 11656 neben dem Taster. Wird der Taster

edrickt, so berihren sich die beiden

chrauben und der Strom flieBt durch

den Taster, durch das Modell zur ande-

ren AnschluBmuffe 11656 und von dort

-

zur Stromquelle zuriick. Bei den An-

11640

schiuBmuffen ist die Farbe etwas zu ent-

10205 11796

Dy (Mg

fernen, um guten Kontakt herzustellen.
Die Kubelfﬁgrung unterhalb der Platte

ERRORE

14014

ist beliebig so zu wdhlen, domit die

ovo oF Hesnt Kabel nicht lose herumhdngen.

SIGNAL OF FIN } S
SIONAL FINE

Wirkungsweise: Der Morse-Tele-
graph kann durch die Handkur-
el 11716 oder durch den Elek-
tro-Motor 1071 angetrieben wer-
den. Im ersteren Falle ist der
Motor und die Zahnradiiberset-
zung nicht ndtig.

11351

0
1 8.8 8 B
© ©|o © 9 o
o 0O 0|0 0o O O
0O O|0 0 0 o
OFCO CROYOIE ;
nninnan | {o 8"
0O O 0 0o O O o
.@'.:‘:'_‘_—":.Br.iw """"""""" 2
101111%105? 10105
Nr. (1014 -+ 1034) - 102
Ansicht von unten
1- 10830 1-11320 4-11622 1-um | 1-1765 | 1-14025
110860 5-11330 1-11640 1-11716 1-11791 | 1 Papierrolle
1-10910 1-11351 211655 1-11720 1-117% | 9,5 mm breit
2-11036 1-11500 2 - 11656 10-11727 | 3-14010 | 1 Bleistiftmine,
13-11059 1-11515 2 - 11660 2-11731 | 118-14013 | weijch
211305 4-11631 1~ 11665 1-11745 | 2-14014 |
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Frachtdampfer

Dreht man an Teil 10327 (s. Hauptbild und Abb. 1), so wird der Anker heruntergelassen oder heraufgezogen. 10230 -
Die Kette um Rad 10325 (Hauptbild) bewegt sich nicht. Sie ist nur wirkungsvolle Imitation. Die vorderen Lade- | 10230

bdume sind drehbar und kénnen durch die Schnire a bzw. b ihre Schréglage verstellen. Die Schniire fir die sR o oA "“Pq 10213
Lasthaken sind um die Wellen 10203 gewjckelt. 11656 f o550 AN

Da der Dampfer zur besseren Fortbewegung auf Rdadern lGuft, ist eine Steverung durch Rad 10338 {zwischen \
Kommandobriicke und Schornstein) mdglich. Die Kette 11747 (s. Ansicht von unten) Gbertrdgt den Ruderausschlag. o0 \
Gleichzeitig schwenkt aber auch die hintere Handkurbel 11716, denn von hier aus 1st ebenfalls ein Ruderausschlag =
mdglich. Die Rettungsboote kénnen getrennt zu Wasser gelassen werden. Das Nachlassen der Kette 11709 geschieht ‘)‘\ 10215

Nr. (1014 4 1034) - 103

Antrieb zum Herablassen
der Rettungsboote 10209
21791

10011 1001

T ella 11722 011
“*‘*\\ ~ X N001
B o %10203

10047

10125 10006
Nr. (1014 + 1034) - 103

Steverbordseite

7138 N L8 X | e | W 10007
i Y e "3 [ h \\

Abb. 1 A —y "‘.1600.0 [wo / 25 il A
Nr. (1014 -+ 1034) - 1 dA il }/ 10005 /* : 5 1014/ ]4 001(5)5025 10009
ug des Schiffes mit Ankerspill SR — e ) o~
?vogn untesn gf:sehent‘f B 9 1 6] _.' 11330 Al 3 2 ]0006] ”7]8 2x]0005
Sl S e aeocooyme - "rl - — 0]65
10209
64 10397 10125 1om Nr. (1014+1034) - 103 Frachtdampfer



10011

Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 - 1034

10067

10045 11320 2-10117
10209 11631 3718 __‘0215 10009 ]0004] 10205 10830 10117 6-10125
= ud =% o= TSN 2-10159
- = = = e — = A= o = S Ly o

11720 = == = - ; s 0’0 ofdfy olgh® @ :“: g:::g;g
2. ==, ® > : » ) o 0 o oloBiOH \o | i W 410205
= ”/2 o ' o 8 ; i o o 20 ° 4.2 /1” 00°' 3 - 10207
oo $5e’ el Toae ool 102135 ieselelel LEFe 0¥ e dfofd ois o 218 (P00 %] g
Cons 2SS = Hii0003" @ g o bSO o 510211
g ° o o @i o Ol 02305 q IR 05 /o 5 ¥iGgyiatcZo Ao/ 7-103
4 - 5 SRR s o o o 000 @00 0reNloRy 4 3-10215
2 ° 4 g il ol ELODERS o o olo o oo oo oegec oo ”:"" E b o 110220
() ° o E 'QQQQ = o 9®I oooﬁ" o 00,0 Of ! oz _Jo °i\° 11765 e
10325 220 0\0Ay 5 i S 1 o DGO S L o117 10207 4- 10912
Nr. (1014-+1034) - 103 10209 == oE@{iNa 08 00,090 10004| 19000 = =10z
Ansicht vonnfar 10205 55 v 002510005 10011 10111 100117920510005° 110 21003
10211 70057 10011 |10125 | 10025755 2 -10338
10007 10009 ] T
== —=>  durch Drehung an 11656 innerhalb des 107194 (O 632]0 450 ]0064 2 - 10450
Schornsteins. Verschiebt man Teil 10625 p 1 -10595
10011 11718 (s. Hauptbild Gber dem Ret- T B. : :—m:g

tungsboot} nach vorne oder nach A = ] =
1 Nr. (1014 -+ 1034) hinten, so ist jeweils ein Antrieb der ‘a t— E— 1-10719
=103 Rettungsboote im Eingriff (s. Ansicht Q 1-10721
Hintere Ladeluke, von unten). Die Handkurbel 11716, m © E' . ]2—18;55

s von unten gesehen unmittelbar hinter den hinteren © b3 =
10067 Ladebdumen, bewegt die auf der ﬂ;dj 1- 10730
Schnecke 10910 aufgewickelte Schnur 1130322 """—"" 2 - 10830
for den Lasthaken. Originell ist die 1 - 10860
vordere und hintere Ladeluke, die 2 - 10900
sich im geschlossenen Zustand selbst 10004 1-10910
festklemmen. 11320 2-10914

\)eA
10125 ‘“5 10007
10205 —R2 f.a- YU
10004

1785
Nr. (10144-1034) - 103
Steverung om Heck des Frachtdampfers

Nr. {1014+ 1034) - 103
Schnitt durch die

10111 11217 Kommandobricke
E;:;:’:;"ﬂ‘f 4210002 15 - 10007 7 - 10040 310055 2 - 10069
(1014+1034) 103, 17— 10003 10 - 10009 210042 4-10057 3-10105
19 — 10004 31 - 10011 2 - 10044 3 - 10064 3-10107
14 - 10000 31 - 10005 1-10017 2 -10045 6 - 10065 2-10109
2-10000 | 610006 12 - 10025 1-10047 16 - 10067 N =10

3-11036
20 ~ 11059
2-11105
1-1121
1-11223
2 - 11305
3-1320
5 - 11330
2 - 1351
2-11352
10 - 11405
311407
2 - 11409
3-14n
10-11415
3-1417
6-11419
10 - 11421
2-11425
2-114
2 - 11432
2-11435
2-11437
2 - 11500
8-11605
1-1607
4-11631
2 - 11632
1- 11656
10 ~ 11702
10 - 11703
1-11704
111709
1-1712
1-1713
2-N17N6
6-11718
1-11720
2-1721
1-11722
24 -11727
4-17N
2-11745
111747
2-11765
2-11785
1-1787
2-179
1 - 14004
1-14010
397 - 14013
4-1404
4 - 14025
2 - 14036
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Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

i i Mit diesem Webstuh! kann man praktisch ver-
Effor?ﬁ;’]‘:‘i:‘;gil)ljoz“u BE: | wendbare Stoffe weben. Der Webstuhl be-
12 — 10000 210215 steht im wesentlichen aus der hinteren
28 ~ 10002 1210220 Rolle o, den zwei Rechen b und c, t,
12 - 10003 310230 dite_sich durch den Bige! f wechsel-

1 - 10004 ' 8 - 1033 seitig auf und ob bewegen, dem
23 — 10005 4 — 10365 schwenkbaren Kamm d und 11305
9 — 10006 210450 der vorderen Rolle e. Das
13 - 10007 1-10719 Flachband g dient als

7 — 10009 210725 Fohrungsnadel for die e

Querféden. Als Material

3010011 210901
20 — 10025 1-10910

4 - 10040 2-11036

2 -10042 9 — 11059

1-10044 2 - 11305

2 -10047 3-11320

4 - 10055 5-11330

4 - 10057 4-11340

2 - 10105 1-1N351

2 -10107 1-11352

2-10109 2-11607
11 =101 411632

2-10117 1-1716

15— 10125 5-11718 ! f

2 -10207 1-11720

1 - 10209 30~ 1727

1-1021 12 - 14010

1-10213 336—140]3__

10005 10125 S
\ P\""l

10011 10009 1607———==.
11607 100,?4 A \ 6A727\3 5 11632
C 00D ODOoO O 0 0 6 06 & ary:
R F = B @& ot @ o i e
I o
2 Sl 2= 1O e o} 11632
® o oo o o0 00 @ o © o QF
o o W o kD eNe o dﬁl@ s o \e ; = 11330
10336 071 =
10011 10230 —
Nr. (1014 + 1034) - 104 - ,
1001 Abb.1 Rolle e, von vorne gesehen
10111

-~

Nr. (1014 + 1034) - 104
Handwebstuhl

for die Féden eignet sich gut dinne, schmiegsame Schnur.
Auf der hinteren Rolle knotet man 26 Faden fest, von je 5—6 m
Lénge. Diese Langsfédden (auch Kette genannt) kénner einfarbig oder ver-
schiedenfarbig sein. Es ist darauf zu achten, dafl jeder einzelne Faden auf der:
Stelle aufgewickelt wird und nicht Ober die ganze Rolle verteilt ist, damit die Féden
ihre Richtung beibehalten. Bezeichnet man die Kette von links nach rechts mit den Zahlen
1—26, so mossen die Fiden mit den ungeraden Zohlen (1—3—5—usw.) durch die Osen des einen
Rechens und die Féden mit den geraden Zahlen (2—4—6—usw.) durch die Usen des anderen Rechens
gefohrt werden (s. Abb. 3). Genau so verhdlt es sich beim Kamm. Durch jedes Feld muf} ein Faden
gezogen werden (s. Abb. 2). Nun fihrt mon die gesamten Langsfaden zur vorderen Rolle e und
klemmt die einzelnen Faden unter die Flachbénder 10004 und 10009 (s. Abb. 1). Zieht man den Bugel f
nach vorne, so hebt sich Rechen b und Rechen c senkt sich. Jefzt ist es moglich mit dem Flachband
g den Querfaden (SchuB genannt) so durchzufhren, dafl immer abwechselnd ein Ldngsfaden dber
und einer unter dem Querfaden liegt. Hat man den Querfaden ganz durchgezogen, so legt man mit
dem Kamm den Querfaden eng an die vorhergehenden Querféden an. Wird nun der Bigel f nach
hinten geschoben, so hebt sich Rechen c bzw. Rechen b senkt sich. Der Querfaden kann nun von
der anderen Seite durchgefilhrt werden. Hat man etwa 3—4 cm Stoff gewoben, so wird er vor-
sichtig auf die vordere Rolle e aufgewickelt.



000,03 o gBd\e 9 Q9 Q@ Q@ o @ @)oo o o Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
/; 9 Q 9 (® °© o o o)
10007 2 2
ofg o
© o
© o
S AAE R ANEEEEL.

Die Usen der Rechen
werden aus  dinner

Fohrung Schnur angefertigt, wéh- Durchziehen
rend der Kamm aus
V { ’ etwa 0,8 mm starkem
Droht besteht.
b (’) C’) d)j ro este
Abb. 2 Abb. 3
albeeaoooae 6 ofapy _
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IS 10105 /|| 2 e
il 10042 ' e e
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014 + 1034) - 105

Antrieb des Sekundenzeigers und
Minutenzeigers (Klingelseite)

érﬁ

|
CEROEROEEOBNON
L ~] =) L= i L= J =]
®© O 0 0O O
o O 0 0O O
O O O O
_______________________ © 0000
o O O 0O O

68

Erforderliche Teile zu Nr. (1014 + 1034) - 105:
13 - 10002 2--1011 1-10721 1-11656
1 - 10003 2-10117 2 - 10725 1 -11660
1 - 10004 2-10205 1-10727 1-11704
6 — 10005 2 - 10207 1-10730 1-11713
1 — 10006 1 - 10209 1-10830 2 - 11721
1-10007 5-10211 1 -10860 1-11727 |
7 - 10009 3-10213 2 -10910 2 — 14010 3 !
4-10011 5 - 10325 1-11036 100 — 14013 -
1 - 10040 1-10338 20 - 11059 2 - 14014 1
1-10044 2 — 10350 3-11320 1 -1071
2 - 10045 1-10365 4-11419 1 Karton fir |
1 - 10046 2 - 10450 1-11500 Zifferblatt !
y 4 - 10057 1-10575 3-11515 215 mm @ i
[ ) 10005 1-10064 1 - 10595 4-11631 und 3 Zeiger
Vo 10007 6 — 10067 2 -10650 1-11640
1 1-10105 2-10719 1 -11655
10040
1165 =
o
10211 10450
[\
]]704 \@ —
/o P o
1020 0) '"‘a\l ' i
() NOFa= Nt ™ o
10211 AN
[T == O ?
‘~-F—=(| |]'n! i ' 004 1
Wy, “T\(: e © | 10048
! V. 9 I
B BV s 5 4
~16Volt |+ 10003
"‘-...‘_\_- |
@:‘ 10067
Nr. (1014+-1034) - 105 N
Weck-Uhr ®
. (V]
mit Elektromotor —~h
o 10005
o
Nr. (1014 + 1034) - 105 o |
Ansicht \g
von unten O@
Nr. (1014 + 1034) - 105 %)
Antrieb vom
Minutenzeiger zum u\\ 25 :
Stundenzeiger und Weckzeiger n \ .y > O, < 1
: - A
{Klingelseite) & \fa = ec = =
u\\é = !



Abb.2 Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
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)
310005 g
{3 10510,

W=

/
gl [EEX
® g1 ag

- . (]
Klingelseite £)
Nr. (1014 + 1034) - 105 '\ = 10045
i
D\ |
-_ _I s -
a- Nr. (1014 + 1034) - 105 Nr. (1014 + 1034) - 105 Nr. (1014 + 1034) - 105
o il 0450 Antrieb vom Antrieb des Motorseite
! @ 5 213 Minutenzeiger Sekundenzeigers und i o S
| < zum Stundenzeiger des Minutenzeigers ‘6\‘0 o (o]
' o \ ang Weckeslogs R "o Nr. (1014+1034) - 105
1 Q@ | (Motorseite) 0N A
= Weckuhr mit Elektromotor
1 \‘\‘.v
I o Y
i Wirkungsweise: Der Motor 1071 treibt das gesamte Zahnradgetriebe und er muB so langsam reguliert werden, daf8 der Sekundenzeiger in
1 @ 10575 einer Minute 1 Umdrehung macht. Das auf der Klingelseite sichtbare Bremsrad a {Rad 10325) erméglicht eine Feinregulierung durch Verdnde-
E}/ 10860 rung des Bremsgewichtes (abgebildet 10713 mit 14013). Der Wecker tritt dann in Tétigkeit, wenn die Spule 11640 durch Wechselstrom magnetisch

wird. Durch die Vibration des Wechselstroms schlégt der Verbindungsbigel 10067 gegen die runde Scheibe 10365 und es enisteht ein heller
metallischer Summton. Der Stromkreis fir die Spule 11640 wird geschlossen, wenn die Schraube 14014 (auf 11655) die Schraube 14013 (auf 10450)
berGhrt. Das Zahnrad 10450 sitzt lose auf der Welle 10207.

Einstellung des Weckers: Drehe den Weckzeiger b solange rechisherum, bis die Schraube 14014 die Schraube 14013 berbhrt, d. h. der Wecker
ertdnt. Soll nun der Wecker z. B. 4 Stunden spéter erténen, so drehe den Weckzeiger um 4 Teilstriche nach links zuriick.

Es bedeuten: a = Bremsrad Nr. 10325 d = Minutenzeiger

b = Weckzeiger (Stundeneinteilung) e = Sekundenzeiger
¢ = Stundenzeiger

Auf dem Hauptbild betrdgt die Zeitangabe 9 h 9 min 25 sek und der Wecker ertdnt etwa 10 Stunden spdter. Der zwischen den Béndern 10006 und

10004 liegende Rédertrieb hat das Ubersetzungsverhdltnis 1 : 1 und dient nur als Ausgleich des Abstandes zwischen Sekundenzeiger und Minuten-
zeiger {s. Abb. 1 5. 68 und Abb. 2 S. 69).

RO 00 o®E ©
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034 Nr. (1014 + 1034) - 106

Ansicht von unten

s . . ) 10209 10007 10065
Der Mdhdrescher eignet sich besonders fir grofie Getreide- 10220 10338, 10205 b
fldchen. Er maht, drischt das Getreide, siebt und fiillt das Uikl 10030 10109 101 25 10011 ]01003 _ ‘ 10000] 0000 10111
Korn in Sécke (Absackung). Das leere Stroh wird hinten zv 10000 10117 7 o 4 1631 00 '}‘*\. -t : .
Ballen gepreBt. Da alle Arbeitsvorgénge von einer Maschine ey =" .:' z o PR T d 11653
_ mvorsires g ks 2
direkt auf dem Felde geleistet werden, ist der Médhdrescher 2N X ' oS 9 > ‘( o | 1 B =
eine groBe Arbeitserleichterung. a _‘mﬂ-}m 4 t A /7%‘ 10336
Wirkungsweise des Modells: Der lenkbare Mahdrescher hat ' 'Wﬁ!‘.‘m 12 Vs, 10209 _—10109
durch den umschaltbaren Motor 1072 drei Bewegungsvor- — '“‘_. 8§ ;
géinge: = 0064 10111 10209

1. Vorwdrisfahrt ohne méhen (Strafienfahrt)
2. Vorwaértsfahrt mit mdhen (Feldarbeit)
3. Ruckwartsfahrt ohne méhen (Rangieren)

11515

0007 10338
Zum Ausschalten des Méahwerkes legt man den Schalthebel
{rechts neben dem Sitz) nach vorne. SRS B 24N 18 NS e e dlo) & e g L [T (;f-‘..’ 10209
Der Motor ireibt mit seiner rechten Seite das Faohrwerk &y 49 - 7 ) . ( I A R, N G \.\@

und mit seiner linken Seite das gesamte Mahwerk (Messer, K ‘-ik y 3 R o 4 d — - T, =

Z < o Fh )
Dreschtrommel, Haspel, Schittler und Strohpresse). 0011 &; o
Erkidrung des Differential-Getriebes siehe Grundform G 2. 10000 10165 m’(j’

Vom Kettenrad 11223 wird Gber 11211 die Dreschtrommel und =
- 2 11718
von dort die Haspel angetrieben. 11059
Das Zahnrad 10450 (Exzenter) bewegt den Schiittler, der in 10207 10350 hqy 071071

den Rédern 10325 gefohrt wird, hin und her. 10005 10725

10000 1000]

10105
] 10064 101
0057 10107 10006

Nl ; : 101
10011 @ S A Wi o = LR S

Der Motor 1072 ist im Metall-
baukasten nichi enthalten.

71020711776

7 Nr. (1014 + 1034) - 106
'3/ Lenkung 10m ‘

10001 \ 11330

A 10209 - Hinterachse) 10205
TRE 10017 10003 10006 10125 Py
10065
10065 10006 10000
: 1091 10065
— 0011
10003~ 10125 1 10006 10064 Der Antrieb der Strohpresse erfolgt vom Motor aus nach hinten gber 3 X Rad 10325 und Rad 10338 zur Kurbel 11776.
10011 % 10109 0350 Teil 10046 mit 3 X 10003 macht etwa Y Kreis-Schwenkung.
3 10110000 10575 Nr. (1014+1034) - 106 Die :llinter dem Sitz sichtbare Sdule ist eine Nachbildung der Sackfdllvorrichtung.
1787 10117 / se Die Verkleidungsplatten sind hier nicht abgeschnitten, sondern zusammengeklappt.
= Mihdrescher (Fortsetzung Seite 72)

10003,

Il A Fahririchtung
70 10045 10004 #10230



10001 —ESAGR 11720 Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
10005 (8| eal; 1709 10107 10006

Nr. (1014+1034) - 106

Méhdrescher, rechte Seite 10336 '| 0004 |m __: e

10011

10312 > NX e
10209 — 1080 ‘Efﬁ“‘"h‘

Sc

Nr. (1014+1034) - 106

Schittler, von unten gesehen

o,
D A
1000710117 ﬁd 10003 Erforderliche Teile zu Nr. (1014+1034)-106:
10111 =
10000 9 — 10000 4-10m 2-11415
10220 3 - 10001 1-10220 2-11417
54— 10002 2-10230 2 - 11419
& B 17 — 10003 210312 4-11421
Al S ]0450]004410211 10350 10005 19 - 10004 6 - 10325 211431
10069 : 0109059  Zaome |1 2Zioses || siiien
@ 0 10125 Nr. (1014+1034) - 106 13 - 10007 2 - 10350 111500
113307 11330 10125 Sieb, von oben 9— 10009 2 - 10365 2-11515
gesehen 24 - 10011 2 - 10450 1-11545
110017 1- 10575 7 - 11605
210025 110595 211607
Nr. (;0”'*'1034)'106 10042 10017 5 8— 10040 2-10625 4-163
Ansicht von oben : 1 - 10042 2 — 10650 4-11632
(obere Plattform 10727 103361(}(}0712? 107(23 130323 10338 ]7]000166100 4 10011 10040 10011 2 - 10044 210719 1-11653
entfernt) 10312 100092 o 11747 13911 . 1 - 10046 2-10725 2-11702
10111 10209/ 3 XF = = 0230 10000 10004 1-10047 1-10727 1-11703
i S0 3 11036 10009~ 0025114314023 10209 110055 1-10730 1-11704
10109 ; < = 410057 2 - 10830 1~ 11709
10064 T j ] SSSEs 1000 4 - 10064 1 - 10860 6-11718
10338 10209 Ty R T e (0 o ° 6 - 10065 2-10910 1-11720
1515 10004 L ° SoBof 280] lelesiblof @ 14 - 10067 1-10914 1-172
; O IO 0 of o0 ofo[gle L 2 - 10069 3-11036 20-1727 |
2 - 10105 20 - 11059 3-11731
00000200000 A bl 02 002 oogooo : :0 20:° Ojoio 0 L b2 3-10107 1-11105 1-11745
DOO D BEEEEEE 2 ?°° 1, [z 5 2 ofllol g qn10057 0},0 Olelo {ohl{oh =oidhio alile 3-10109 2111 1-11747
s0o000000 2 EVAV) © VANV vl g|,[0 Ofolo o ~ 0 1 -10M nm 1-11765
: I o o0 o0 |ojo oo|o ofiell0 3 = 2 % = =
oforolicRoRonoRozojpRo S 1@ 02080 jom0s0 01 of,10 Ofololo 210117 1-11223 2-11776
000002000 - Sdo =L Tl0[7 0ple o 00 a a2 0| o : 0 ofolg - S 12— 10125 211305 1-11787
0.0 Dt coWVooo\@ooB od o 010007 0| ¢ 510 0lolg . F°) " olpiol [° 1-10159 2-11320 18 - 14010
00 o = o colodlo 08 o sl {o)lee o \C 210165 5-11330 | 383 -14013
SIS et . sl geene | o
10125 14014 5007 00 00 ﬁ\g 0 o[@ ] |' ]0»‘ ]033200” 3-10207 3-11409 2 - 14050
e e G e T 011 10009 6- 10209 3-1141 1- 1072
1005740595 10203 11731 10044 10125 10220 10125 10025 0 154510209

10111 10040 10211 10047 10207 11036

71



10211 10042

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034 .
11223 10725y /10730

10125 (=5

=110
10105/ 0001" 10650 10205/ f 1006510005 /28110111
(Fortsetzung von Seite 70) 10003 "o e A == A 8 /i‘:: 10575 cf‘;. p

Das etwas gebogene Band 10005 und die Schraube 14014, die das Loch
in 10005 nur halb freildBt {siehe Abb. 1, Antrieb des Mdhwerks, unterhalb
des Schalthebels), haben den Zweck, den Schalthebel im eingekuppelten
Zustand festzuhalten,

Sémtliche Lager missen leicht laufen und etwas gedlt werden, damit
der Motor den g ten Antrieb leisten kann.
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Erforderliche Teile zu Nr, (1014+1034)-107:

12 - 10000
45 - 10002
16 — 10003
16 - 10004
36 — 10005
16 — 10006
24 - 10007
14 — 10009
40 -1001
2-10017
33 - 10025
4 - 10040
2 -10042
2 - 10044
2 -10045
1 - 10046
2 - 10055
4 - 10057
8 - 10064
10 - 10065
13 - 10067
2 - 10069
6 -10105
4-10107
4 -10109
14101
2-10177
20 - 10125
2-10165
3 - 10203
3 - 10205
4-10207
6 — 10209
S-102m

8-10213
4-10215
2 -10220
1 - 10230
6-10312
610325
1-10327
8 - 10336
2-10338
3 - 10350
2 — 10365
1 - 10450
110575
2 - 10625
2 - 10650
2-10719
1 - 10721
210725
1 -10727
1 - 10730
2 - 10830
2 - 10860
1-10901
2-10910
4-10914
1-10918
7 - 10992
1-1015
4-11036
30 - 11059
2-11095
211
6—11125
1 -112N
1-11223

1-11305
3-11320
6 — 11330
411340
2-11352
2 — 11405
2 - 11407
5 - 11409
4-1141
1-11417
1-11419
7-1142
4~ 11500
1-11515
2 - 11605
2-11607
5-11631
5-11632
1-11656
6-11702
8- 11703
1-11704
2-11713
4-11716
6-11718
1-11720
1 -11727
4173
2 - 11765
1-11776
2 -11787
514010
550 - 14013
2-14014
4 — 14025

Nr. (1014 +1034) - 107
Hammer-Wippkran

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Es bedeuten

Hebel | = Hin- und Herbewegung der Laufkatze
Hebel Il = Betdtigung des Lasthakens

Hebel IIl = Verstellung des Kranauslegers

Hebel IV = L&sen der Laufkatzen-Halterung

Hebel V = Aus- und Einriicken der Kupplung zum Fest-

stellen von Hebel Il.

Es bedeuten (siehe Seite 75} :

10005

Schnur a = é-fach Zug zum Verstellen des Kranauslegers

Schnur b
Schnur ¢ = Hin- und Herbewegung der Laufkatze

Schnur d = Betétigung des Lasthakens
Schnur e = Lésen der Laufkatzen-Halterung
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Gebaut mit MARKLIN -Metallbaukasten Nr. 1014 +1034

Nr. (1014 + 1034) - 107

Kleiner 10 t Laufkran

Nr. (1014+1034) - 107
Kleiner 10 t Laufkran
(von oben gesehen)

Nr. (1014 + 1034) - 107

Drehbares Kranoberteil
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Beachte: Nur Schnur b, c, d, e
gehen zur Kranspitze, und zwar
unter Welle 10215 und 10220
's. Abh. 1).

Nr. (1014+1034) - 107

Inneres des Kransockels

10860 € 10009 b 10725

ot ce el Ny, (1014-+1034) - 107 & Gebaut mit MARKLIN -Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
TR, Ansicht von oben o ® 5 10011
dol {kleiner Laufkran O"I o o
o entfernt) 4
d 10044 Nr. (1014+1034) - 107
-5 Kranspitze mit Laufkatze Nr. (1014 +1034) - 107
G {von unten gesehen) Kran-Antrieb

{von oben gesehen, kleiner
Laufkran entfernt)

b
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034 / {é,ﬂ"
Ji.c

_ lg_ ]

7 10336
b/ b 1011

0.4 e
e L AS

Nr. (1014 + 1034) - 108

von Seil b

11607 g\

10109

10007/; 1 507 \11340
10725 10117 192N

10107 8 &) Nr. (1014 + 1034) - 108
(et Q
Nr. (1014 + 1034) -108 11351 > S : x::kl;:iudsuvnc;:;:::n
“Kranhdus o 10338 entfernt)

von vorne
(Verkleidungs-
< platten entfernt)

Nr. (1014 + 1034) - 108

10003 _
I 10007 Ansicht der
10065 linken Seite
I - :
1027 S —
ARy IVa Nr. (1014 + 1034) - 108
oy % | 1
NS Loffelbagger

11330
76

/4,

L
N

1

10211

H~10117
/

20 - 10000
43 — 10002
19 - 10003
18 — 10004
35 — 10005
5 - 10006
18 — 10007
7 — 10009
39 - 1001
2-10017
5-10025
4 - 10040
110047
4 - 10057
5 - 10065
10 - 10067
2 - 10069
5-10105
4-10107
4 -10109
14 -101M
210117
16 - 10125
2-10159
1-10203
4 - 10205
4 - 10207
6 — 10209
6 -10211
6-10213
2-10215
2 -10220
1-10230
6-10312

- 10325
1-10327
8 — 10336
2-10338
2 -10350
4 — 10365
1-10380
2 10450
1-10575
2 -10625
1-107M9
2-10725

Erforderliche
Teile zu Nr.
(1014+1034)-108




1-10727
110830
1-10860
2-10900
2 -10901
2-10910
1-10914
2-11015
4 -11036
29 - 11059
1-1223
2-11305
4-11320
6~11330
1-11340
2-11351
2-11352
7 = 11405
511407
6~ 11409
61141
8-11415
4-11417
6-11419
7-11421
4 -11425
1-11431
3-11435
2-11500
3-11515
2-11605
4 - 11607
6-11631
2-11632
8-11702
8-11703
1-11704
T-1m
1-1712
1-1713
4-N76
2-1718
2-1721
20 - 11727
2-11745
1-11776
2-11787
15 - 14010
452 - 14013
2-14014
4 - 14025
4 - 14036

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Dieses Modell ,Loffelbagger” fuhrt die gleichen Bewegungen aus, wie das groBe Vorbild. Seil a, betdtigt
durch Kurbel 1, hebt und senkt den gesamten Lastarm. Die Kurbel 1 verldngert oder verkirzt Seil b, welches
mehrmals um ein Rad 10350 geschlungen ist. Dadurch senkt und hebt sich der Lastarm und die Seile b1 und b 2
werden ebenfalls verlGngert oder verkiirzt, da Seil a nicht nachgibt. Man erreicht somit, doB8 der Léffel nach
vorne oder nach hinten schwenkt. Zum Entleeren des Ldffels genligt eine halbe Drehung der Kurbel Ill, damit
Seil c den L&ffel so hebt, daBl dessen Uffnung nach unten zeigt.

Um zu verhindern, daB der L&ffel beim Baggern nicht selbsttdtig nach oben schwenkt, stellt der durch zwei
Federn 11711 und 11515 gehaltene Nocken 11%%7 einen Widerstand dar. Dieser Widerstand kann aber zum Ent-
leeren des Laffels durch einen kréftigen Zug an Seil ¢ Uberwunden werden.

Kurbel 1V dreht das Bagger-

Oberteil in alle Richtungen 10005 o
SrelftlabelllV/age etz 10005 10004 10125 ]_]7_0_5—5—4 eSS S S e
(Ejinraslt)enhder K;ppIuBng, die ]0?05 s TS & D W :}
& 2 5" DS - e = !
Chariers whiond dethe. QBT S SO S

triebes verhindert.
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0 030'10111
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4 :'?_'\V"' ]O] 25

W

s
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Nr. (1014 + 1034) - 108

Gleithebel
des Loffels

Nr. (1014+1034) - 108

Fahrgestell
{von unten)

Nr. (1014 + 1034) - 108

Léffel mit Schwenkarm
[RUckseite)

Nr. (1014 + 1034) - 108

Léffel mit Schwenkarm
[Vorderseite)

\ | |
11787 ]0065l\)1 10065

q’..
) il W
Nr. (1014 + 1034) - 108 10159 03 S /o Ny (1014 + 1034) - 108
Lastarm, von unten gesehen ~—2 oRb Fahrgestell
= geste!
10065 o (von oben)
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014 + 1034) - 109

Gelenk zum Ein-
héngen des Anhdngers
(von unten gesehen)

10207

s

svo@ooo

B

Fahrerhaus
Motorhaube und
Motor entfernt
{linke Seite)

11351 Nr. (1014+1034) - 109 Grofitransporter fiir Autos (Sattelschlepper)

Nr. (1014 - 1034) - 109

10209 Gelenk zum Einhdngen
des Anhéngers
{von vorne gesehen)



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014+-1034) - 109 10203
Rechte Seite

des Motors
{(von hinten
gesehen)

Ein grofles und lehrreiches Modell mit vielen Feinheiten (Parallel-Steverung, dop-
pelseitig avfkloppbare Motorhaube, schwenkbare Einsteigtir, Differentialgetriebe,
2fache grofie Ladefldche usw.). Ferner ist besonders hervorzuheben, da die hin-
tere Anhéngerwond (Ladekloppe) so geschwenkt werden kann, daB sie die Ver-
laderampe fir die untere oder obere Ladefiéche wird.
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10042 7
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Nr. (1014 +1034) - 109 0 2 21401410001 11785
! 10044
9 Fahrerhaus, rechte Seite
Nr (1014+1034) -109 Motorhaube und Motor enifernt
Linke Seite des Motors Ansicht der rechten
(von vorne gesehen) Vorderradlenkung
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Nr. (1014+1034) - 109 Rechte Seite, Ladeklappe oben
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 +1034

19 - 10000
4 -10001
62 — 10002
13 - 10003
23 - 10004
40 - 10005
16 - 10006
24 - 10007
14 - 10009
40 - 100M
2-10017
32 - 10025
3 - 10040
1-10042
2 - 10044
2 - 10045
2 - 10046
1 -10047
4 - 10055
4 - 10057
8 - 10064
6 — 10065
4 - 10067
6 -10105
4-10107
4 -10109
14-101

Erforderliche Teile zu Nr. (1014--1034)-109:

80

1-10900 1-11500 o] o . L_
280 b oo Q0006000060008 0704 1u
S0 1059 ‘;':::g; _‘;ooooo%ooo@ooooool 2
6-11125 -
1-12n 8- 11702 Nr. (1014 1034) - 109 o o o
1-11223 7-1703 Differentialgetriebe o o
1-11305 1-11704 (von unten gesehen)
4-11320 1-1709 o o o
6-11330 2-11713
4-M340 2716 00,0 000500 0@o oo clg ®
2 -11351 6~-11718 = = 2
21135 1-11720 10117 U0 000BO0U0C00C @
9 - 11405 211721 T
4- 11407 22 - 11727 o o
6 - 11409 3-11731
6-1141 211745
10 - 11415 1-11747
61417 | 3-11785
8-1419 | 13-14010
10-11401 536 — 14013 1-10003 o
4-11425 6- 1404 Q) 00071
3-11431 4-14036 o | 10007 11709 o
4-11432 6 - 14050 A \ k = 5 &
o
ol
Nr. (1014--1034) - 109 i O |
Differentialachse @ |
des Motorwagens =
{Sattel hochgeklappt) !
q52'10011
° 08000
0 0jo
—— @ 9 9 900
0|8 00000
o 0 0000
o 10203
o o 0o
o
] 3020 [0 Be ]
o o
8 96800
O O 3 = Nr. (1014 +-1034) - 109
o 10213 Bl )
10001 Ansicht von hinten === c:
\9)/ {Ladeklappe unten) VS 0 o) \F/
- (] 3 (-]
10211 10017 10165|1001110109 10017 ]0207

(o]

10045 10209

10203




; Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Teile zu Nr. 2 - 10940
(10144-1034)-110 3-11036
17 — 10000 30 — 11059
73 - 10002 1-121
20 — 10003 1-1223
LT 2511305 Hebel 1 = Leiter anheben
=TI 20 Feuerwehrauto Hebel Il = Leiter ausfahren
;g- }%g; 3_ ::g:; mit 3teiliger ousziehbarer Leiter Hebel 11l = Lleiter schwenken
11 - 10009
21 - 1001
9 — 10025
6 ~ 10040
2 — 10042
2 —10044 .
2 - 10045 ' 4
1-10046 £ 7
2 - 10047 s s
4 - 10055 g &
4 — 10057 E
8 — 10064
10 — 10065
16 — 10067
1 - 10069
6-10105
3-00107° i ]
4-10109 10 - 11405
14-1011 6 — 11407
2-10117 4 — 11409
17 -10125 5-11411
2-10159 9-11415
2-10165 1-11417
4-10203 2-1419
4 -10205 6-142
310207 2-11431
4 -10209 2 - 11432
5-12n 1 -11500
2 -10213 8 - 11605
1-10215 4 -11607
1-10220 2-11631
6~ 10312 4-11632
6 — 10325 2 - 11702
1-10336 6—11703
2 - 10338 2-11713
6 —10350 4-11716
2 — 10365 5-11718
2 — 10395 2-11722
1-10575 23 -11727
1-10595 3-11731
2-10719 4- 11745 Nr. (1014+1034) - 110
1-10725 1-11747
2 - 10830 211765 Feuerwehrauto
1 - 10900 22 - 14010
2 -10910 532 — 14013
2 -10914 4-14014
2 - 10925 6 — 14050
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Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014 + 1034) - 110
Feuerwehrauto

Nr. (1014 + 1034) - 110
Leiter-Mittelleil
{unteres Ende)
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Nr. (1014+1034) - 110
2x10040 Leiter-Unterteil

[von unten gesehen)
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=

Nr. (1014 + 1034) - 111

Ansicht von unten

Der Eisenbahn-Waggonkipper ist
ein Schienenfahrzeug und hat
die Aufgabe, durch Anhebzn
und Schwenken des Waggons
diesen in koOrzester Zeit zv ent-
laden.

Die seitliche Handkurbel (Teil
11776) dreht den Turm in alle
Richtungen. Mit Hilfe der Kur-
beln | und Il zieht man den
Waggon nach oben und die
Kurbeln 11 und IV schwenken
den Waagebalken des Turmes.
Hierdurch ist es moglich, den
l»  Waggon in ollen Stellungen zu
entladen.

11425

jo
3 Jo 4o
[0 o >5f5p
s o S qoehe
s ;
ARl
l /

Nr.(1014 + 1034)-111 4

Der Waggon
wird entladen

An jeder Ecke des
Waggonkippers

sieht man einen Dop-
pelwinkel 10040 als

1

Kurbel montiert. %x > . 10211 LO00Z 3
Dreht man diese Kur- |; 10064 11515 10117 11351
beln links herum, so .° 11305 NS 100]7]0057 \QQ 1005711731
heben die seitlichen o 1176, %‘:‘;“’ =FEodep 0P Gy 0067
Stiitzen den Eisen- "Il: i 1791 ! °° 9‘"’ mé‘
bahn-Woggonkipper {ob 10064 3" i : .-w[i"" : a
an und verhindern 10007 ;.'°° FRERGC ::W-Js‘ gm‘— 4o b
dadurch das Wegro!- o101 hoclol (QEDROIE o b o SNGREE )
len des Kippers. Foje %m‘lrmh\\ ° 2 o 2
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Nr. (1014 +1034) - 111 10007}&:l )

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

=

Ccoomoo oo
10125

Nr. (1014 + 1034)- 111

Innenansicht einer Stitze

a8 &S 10215
Nr. (1014-+1034) - 111

Eisenbahn-Waggonkipper
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Erforderliche Teile zu Nr. (1014+1034)-111: Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
20 - 10000 ijggg 2-11340 4-1143
8 - 10001 110220 2-11351 2-11432 Erforderliche Teile: (Fortsetzung)
b L 6-10312 L iz 10 . Nr. (1014+1034) - 111 1-n74 | -7 | 1-n7e
D T 610325 B AT 10107, /& 11352 Turm, von oben gesehen 4-N716 | 4-1731 | 33-14000
39 — 10005 1-10327 6 - 11409 8 - 11605 (teilweise aufgeschnitten) 4-11718 4-11745 517 - 14013
SRR 8- 10336 AP T 1-1720 | 1-11747 8- 14014
e 1-10338 AL At 2-11721 | 4-117¢5 4~ 14036
26 - 10011 f:}gggg 3-11417 4-11632 L1722 L2776 45314030
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8 - 10025 R 5-11421 4-11703 )
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Ll 210625 8
210047 2 SR L
2 - 10055 e LA NasY
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6 — 10064 2-10725 3 "~-..>_~\
5 — 10065 ULry 4
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o 2-10910 AR wae, 4
3-10914 X _
2-10109 R S ory
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S T 1-11095 P ED N
1-10203 Zgall05 S8 > RS
3-10205 Lgii2l] s/ SN “' % 10007 10205
4-10207 lispl1223 11765410910 ‘//,\\‘)‘Rr 76 10107
2-11305 N =]
R 21N \NNELY 150,
& | OARER] 1020510044375 10011
Nr. (1014+1034) - 111
INERN Fahrgestell (von oben gesehen!
10211 1000474 I i Nr. (1014 + 1034) - 111 100410004 10213 106591632]))205;}223\000910})071 }330 10\125 1{718
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10725~ 34210338 WAL T 1071 10111800 ofo 0% (B /AR IR/ o (R0 e AV SIS E G 6000 100
11721 997" = P 10327 1 o 0 0 o dlof Viff _ |[o]— o V0 10125 = v
10721 ~SHio = o[6 0 = f
7= 215 1132 g (g Ul' = llol= . ;0 ol@lo o of & ® olo
: 2=l e g0 N 2 [lo]= \iglo AR \J): \- ° 5 geglol —— 3
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-------------------------- 59 11720 Nr.(1 - SI=E Vo da ‘
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Gebaut mit MARILIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
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Gebaut mit MARKILIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Erforderliche Teile zu Nr. (10]4+1034)-112: 4-11320 10 - 11702
14 - 10000 6-10105 f::ggg 6-11330 9 - 11703
7 - 10001 4-10107 1 - 10595 2 - 11340 1-11704
54 — 10002 410109 2 - 10625 2 - 11351 1-11709
20 - 10003 1410111 1 - 10650 2 -11352 1-11712
24 - 10004 2-10117 910719 10 - 11405 2-11713
40 — 10005 20 - 10125 110771 6—11407 4-11716
16 — 10006 2 - 10159 ST 6 — 11409 6-11718
24 — 10007 2 - 10165  _ATTOE 6-114M 2 - 1721
14 - 10009 4-10203 1-10730 10 — 11415 1-11722
40 - 1001 4-10205 2 _ 10830 6-11417 30 - 11727
2-10017 4 -10207 5 AT 8—-11419 4-11731
36 ~ 10025 4 -10209 LT 10 - 11421 2-11745
10 — 10040 6-10211 1 10901 4 —11425 1-11747
2 - 10044 6—10213 2-10910 4-11431 2-11765
2 - 10045 4 - 10215 410914 4-11432 1-11776
3 - 10046 2-10220 1 —11015 4-11437 1-11787
110047 V=102300 | 4036 5 - 11500 2-1791
4 -10055 6-10312 | 50 11059 1-11515 | 14-14010
4-10057 6 - 10325 1-11095 1-11605 | 53614013
8 — 10064 1-10327 6-11105 2 - 11607 8 - 14014
9 — 10065 2-10336 211111 5~ 11631 1 kg Eisen
20 - 10067 210338 1-11211 6—-11632 hls Ausgleichs-
4 - 10069 210380 1-11223 2 - 11656 gewicht
| 2-11305

Dieses interessante Modell ist auf Grund der zahl-
reichen Abbildungen und mit etwas Erfahrung im
Modellbau leicht nachzubauen. Das Modell stelit
eine getreue Nochbildung der Schwimmkrane dar,
wie sie in den Seehdfen Verwendung finden. Die dre:
Lasthaken heben leichte, schwere und schwerste
Lasten bis zu 350 t.

Die Schnure for die Lasthaken sind mit Buchstaben
und die dozugehérigen Kurbeln mit Zahlen gekenn-
zeichnet. Es wird also betdtigt:

Schnur a durch Kurbel |

Schnur by und bz durch Kurbel II
Schnur ¢ durch Kurbel i}

Schaur di durch Kurbel 1V,
Schnur d: durch Kurbel 1V:
Kette e durch Kurbel V.

Die Kurbel VI schwenkt den Kran in jede Richtung.

Die Kurbeln I1l, 1Vi und 1V: fir den schweren und
schwersten Lasthoken werden durch Sperrkiinken
festgehalien, wéhrend die Kurbel |, mit Hilfe des

Hebels la, durch Teil 10000 gesperrt wird (s. Abb. 1).

Der Hebel IVa betdtigt eine Kupplung, die die
Kurbeln Vi und 1V: verbindet oder trennt. Dadurch

ass

ist es z. B. méglich, bei eingerickier Kupplung nur mit Kurbel Vs oder 1Va den grofien Lasthoken
zu bedienen. Trennt man aber die Kupplung, so bedient Kurbel 1Vs nur das Seil di und Kurbel Vs
nur dos Seil di.

Hierdurch ergibt sich ein H&henausgleich des groBen Lasthakens. Die Kurbel V verdndert die
seitliche Auslegung des Kranes.

Besonders ist zu beachten, daf3 die Seile by und b: die kleine Laufkatze hin und her bewegen.
MaBe des Modells in der Grundstellung:

Héhe = 120 cm; Lénge = 70 cm; Breite = 33 cm. Grafite Ausladung = 70 cm Radius.
Nr. (1014+1034) - 112

Riesen-
Schwimmkran

DN

PR .

AR R

1Kg

R,

10069
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Nr. (1014 + 1034) - 112

Blick in den Anirieh
von der linken Seite

Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

o e
Nr. (1014 + 1034)- 112 |5 _ 92 b 8511, L e, N7 (1014 4+ 1034) 112 Nr. (1014 + 1034) - 112
Zusammenhau = = = b Blick 1n den Abb. 1 Blick in den Antrieb
des grofien und Tt SAS RIS of d1 A.nmeb b 15 (von hinten und etwos von
kleinen Lastarmes = Ia bﬂ ’ hinten gesehen] rechts gesehen)
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\RI= : s 3 gy S0 T b2 | b
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v : : | &+ : 11305' 210009, /710064
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10025}
Al 10009
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91 0725 | % i
Nr. (1014+1034) - 112 Nl 1401
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(=)

[von oben gesehen)
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seite aus
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21179
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Wissenschaftliche Modelle

Alle Baukastenteile eignen sich auch dank ikrer sauberen Ausfihrung zum
Bauen von mechanischen und physikalischen Modellen. In den folgenden
Beispielen sind nur einige der am h&ufigsten vorke den Anwendungen

gezeigt, die streng nach den Regeln der Wissenschafien aufgebaut sind.

o
E Erforderliche
] Teile:
2 - 10002
arf 1- 10003
E 1 - 10004
) 6 - 10005
i 1 - 10044
a) 4 -10057
) 2-10107
& 2-10117
) 6-10125
i 2 - 10203
124 2-10325
) 2-11059
. 4-11330
1- 11500
2-11718
33 - 14013
2-14130

Nr.1
Feste und lose Rolle

Die linke Rolle ist fest, dagegen die rechte Rolle lose, d. h. sie kann ihren
Standpunkt verdndern. Der Vorteil einer losen Rolle besteht darin, dafl
die auvfzuwendende Zugkraft nur halb so groB ist, wie die zu hebende
Last. In unserem Falle:

Last = 4 x 10005 Zugkraft = 2 10005
Der Weg der Zugkraft wird aber doppelt so lang, gegeniiber dem Weg
der Last, d. h. soll die Last 1 m gehoben werden, muBl sich die Zugkraft
2 m senken. Die feste Rolle bewirkt keine Verminderung der Kraft, son-
dern nur eine Umkehr der Kraftrichtung. — Zum Ausgleich des Gewichtes
der losen Rolle sind 2 X 11718 erforderlich.

Diese Modelle kénnen ab Baukasten Nr. 1014 (1013 + 1033) gebaut werden

Erforderliche
Teile:
5-10001
1 - 10003

Erforderliche Teile:

17 - 10005 6-10125
2-1001 2-10209
2 — 10045 1-10338
4 - 10055 6 - 11059
4 -10057 3-1M330
2 -10109 1 - 11500
2 -10117 50 - 14013

3-14130

5 - 10005
4 — 10007
1-10044
4 - 10057
2-10107
1-10109
4-1001
410125
4 -10203
2 - 10205
4 - 10325
2 -10336
3 - 11059
2 -11330
1-11500
37 - 1403
2 - 14130

o

Nr. 2
Flaschenzug

Der Flaschenzug besteht aus zwei Teilen, sogenannten Flaschen, welche
selbst aus Rohmen, die die Rollen tragen, gebildet werden.
Die obere Flasche ist am Gestell fest aufgehdngt; die untere Flosche ist
beweglich und trégt die Last.
Es sind also 2 lose Rollen vorhanden, die an 4 Seilen héngen. Jedes Seil
trégt den 4. Teil der Last, d. h. die einfache Zugkraft hélt der 4fachen
Last das Gleichgewicht. Der Weg der Zugkraft wird aber auch 4mal so
lang. Die Anzahl der Seile, an denen die losen Rollen héngen, gibt an,
wieviel mal gréBer die Last gegenUber der Zugkraft ist.

2 Seile = 2fache Last

4 Seile = 4fache Last

6 Seile = é4fache last usw.

S
3x 10005
-J -

Nr.3

Zweiarmiger (ungleicharmiger) Hebel mit Rolle

Der Hebel muB}, bei abgenommenen Gewichten, im Gleichgewicht sein.
Ausgleich durch 10005. Bei diesem Modell liegen die Angriffspunkte der
Kréfte (Gewichte) auf beiden Seiten des Drehpunktes (zweiarmig) und
verschieden weit vom Drehpunkt entfernt (ungleicharmig).
Kréfte, die den Hebel linksherum drehen, missen, wenn Gleichgewicht
(Ruhelage) vorhanden sein soll, durch Kréfte, die den Hebel rechtsherum
drehen, aufgehoben werden. Hierbei spielt die Entfernung vom Drehpunkt
eine wichtige Rolle. Es gilt also
Kraft X Hebelarm = Last X Hebelarm
oder Kraft X Kraftarm = Last X Lastarm
oder 2X5+1X10=4X%X5
oder 20 = 20
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Wissenschaftliche Modelle (Fortsetzung) Diese Modelle kénnen ab Baukasten Nr.1014 (1013 + 1033) gebaut werden

Winkelwooge
Grod-Eintedung
waogerecht 0y senkrechhal®

Erforderliche Teile:

2-1001

2-10125

1-10165

1-10312

2-14010

8 — 14013

1 — Faden

1 - Winkel-
messer aus
Pappe
100 mm @

Nr. 5
Winkelwaage

Stellt man die Winkelwaage auf eine Béschung, so kann man deren Neigung ablesen. Das Lot zeigt an, wieviel
Grad die Abweichung von der Waagerechten betrégt.

Erforderliche Teile:
1 -10005
2 - 10009
2-10025
2-11712
2-1727
6 —14010
6 - 14013
1-1404
Nr.4 ) 2 — Zeiger
aus Pappe
Schiefe Ebene 2= Winkel.
messer aus
Pappe
Erforderliche Teile: 30 mm @
2 - 10000 2 - 10057 1-10211 bzw. 130 mm ¢
7 — 10003 5 — 10067 5-10325
10 - 10005 2-10177 8 — 11059
2 — 10006 8-10125 4-11330
2 - 10007 1-10203 1-11500
1 -10044 2 - 10209 1-1713
2-11721 62 - 14013
214010
Die schiefe Ebene ist ous Winkeltrdgern aufgebaut. Der Winkel ist mit Hilfe einer verstellbaren Nr.6
Welle verénderlich. Um Versuche an obiger Vorrichtung durchzufGhren, ist es notwendig, daf . . . o
maon das Gewicht der Last (Wagen) und das der Kraft (Bander) mit Hilfe einer Waage feststellt. s.llellung eines belleblgen Winkels
Man wird bei den Versuchen mit der schiefen Ebene finden, daB um Gleichgewicht zwischen Der kleine Winkelmesser zeigt den 3. Teil eines beliebigen Winkels an, den man auf dem groBen Winkelmesser
Last und Kraft zu haben, beide in einem ganz bestimmten Verhdltnis stehen missen. Unter- eingestellt hat. — Der linke Zeiger ist angeklebt.
suchen wir dieses Verhdltnis genaver, so werden wir folgende Gesetzmdfigkeit finden: Bei der Mathematische Erkldrung:
schiefen Ebene ist Gleichgewicht vorhanden, wenn sich die Kraft zur Last verhdlt wie Héhe (H) g (als AuBenwinkel) =y + J daoy=uo,soistf=a+d fernerist « =24  folglich 8 =24 + 4 =34
zur Lénge (L) oder & =138
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10000
10001
10002

>

10003
10004
10005
10006
10007
10009
10011

10017
10025

10041+
10042

10044

10045

10046

10047

10055
10057

= e T

Flachstiick
Fihrungsbigel
Winkelstiick

Flachband 3 Loch, 3,5cm
Flachband 4 Loch, 5cm
Flachband 5 Loch, 6cm
Flachbond 6 Loch, 7,5cm
Flachband 7 Loch 9 cm
Flachband 9 Loch, 11 ecm
Flachband 11 Loch, 14 em
Flachband 17 Loch, 21,5 cm
Flachband 25 Loch, 32 em

Doppelwinkel

Dreifachwinkel

L 2
Wiy
m Doppelwinkel
&

Lagergabel
ohne Buchse

ﬂlogerbock, 5 Loch

Lagerbigel

Lagerbock,
7 Loch

D 1055

Flachband 5 Loch, 6,5 cm lang,
ovale Endldcher
Flachband 7 Loch, 9,5 cm lang,
ovale Endl&cher

10059*

10064
10065
10067
10069
10071*

10133*

10134*

10144*

10146*

Vermittlungsband 9 Loch

&y,

Verbindungsbiigel 4 Loch
Verbindungsbiige! 5 Loch
Verbindungsbige! 7 Loch
Verbindungsbiigel 9 Loch
Verbindungshiigel 11 Loch

Winkeltrdger 5 Lloch, 6cm
Winkeltréger 7 Loch, 9 cm
Winkeltrdger 9 Loch, 11 cm
Winkeltrdger 11 Loch, 14 cm
Winkeltrdger 17 Loch, 21,5 cm
Winkeltréger 25 Loch, 32 cm

AbschluBlasche

abgeschrdgt
m AbschluBlasche
=~ rechteckig

Verbindungs-
lasche
-l | abgeschragt

Verbindungs-
lasche
o 3 rechteckig

10159
10165

10200*

Einzelteile fir MARKLIN-Metallbaukasten

Flachband doppelreihig 9 Loch, 11 cm
Flachband doppelreihig 15 Loch, 19 cm

4_"

Handkurbel 17 ¢cm

L =4

Kurbelwelle ei

——/._H_‘____

nfach gekrépft 10 cm

10202* | Kurbelwelle doppelt gekrépft 14 cm
om
10203 | Welle, 3 cm
10205 | Welle, 5cm
10207 | Welle, 7 cm
10209 | Welle, 9 cm
10211 | Welle, 11,5 cm
10213 | Welle, 13 cm
10215 | Welle, 15 cm
10220 | Welle, 20 cm
10230 | Welle, 30 cm
10270
10261* | Leitspindel mit Fihrungsbigel, 11,5 cm
10270* { Leitspindel mit Fiihrungshige!, 20 cm
10312 Schnurlaufrolle ohne

e

Stellschraube, 12 mm ¢

10325

10327

10336

10338

10350

10365

10380
10395

10438*
10450
10457+

Siimtliche Teile sind auch einzeln

im Fachgeschiift erhdiltlich

Schnurlaufrad mit
Stellschraube, 25 mm o

Schnurlaufrad

—— mit Klauen-
kupplung und

2 Stellschrauben

Spurkranzrad mit
Schnurrille und Stell-
schraube, 36 mm ¢

Gelochtes Schnur-
laufrad mit
Stellschraube,

38 mm &

Gelochtes Schnurlaufrad mit
Stellschraube, 50 mm &

Runde Platte
mit

Stellschroube,
6,5ecm @

Runde Platte ohne Stellschraube,
8cm @

Runde Platte ohne Stellschraube,
95 cem @

Zahnrad mit Stellschraube,
38 Zghne, 26 mm @
Zahnrad mit Stellschraube,
50 Zdhne, 35 mm @
Zahnrad mit Stellschraube,

57 Zéhne, 39 mm ¢

10575
10595
10598*

10625

10650

10719
10721
10725
10727
10730

10830
10860

10900

10901

10910

10914

10915¢
10916*

Grofles Zahnrad mit 2 Stellschrauben,
75 Zéhne, 51 mm

Grofles Zahnrad mit 2 Stellschrauben,
95 Z&hne, 65 mm

Grofies Zahnrad mit 2 Stellschrauben,
120 Zé&hne, 80 mm @

10650

Kronrad
mit_Stellschraube,
25 Zghne, 19 mm
Kronrad

mit Stellschraube, 50 Zéhne, 38 mm

—

& e
'lmﬂ' 0725 10727

Ritzel mit Stellschraube, 19 Zéhne,
14 mm &
Ritzel mit Klauenkupplung und 2 Stell-
schrauben, 19 Zéhne, 14 mm ¢
Ritzel mit Stellschroube, 25 Zé&hne,
18 mm @
Ritzel mit Klauenkupplung und 2 Stell-
schrauben, 25 Zéhne, 18 mm ¢
R2it2e| mit Stellschraube, 30 Zéhne,

mm 0

10830

;(egelrod mit Stellschraube, 30 Zghne,
1

mm ¢
Kegelrad mit Stellschraube, 60 Zghne,
42 mm @

O ..vinke wein)

m Sperrklinke
{grof})
] Schnecke mit Stell-
schraube,14 mm ¢

Universal-Zahnrad
mit Schnurlaufrille
und Stellschraube,
14 Zéhne, 27 mm @

10915

Zahnkranz for Winkelrad, possend zu
Nr. 10395, 42 Z&hne
Zahnkranz fir Winkelrad passend zu
Nr. 11015, 71 Zé&hne

* Spezialteile, die nicht in den Metallbaukasten enthalten sind, die Baumdglichkeiten jedoch wesentlich erweitern.
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10918
10925
10931
10940
10948*
10957
10988*
10992

11015
11025*

11036

11059

11070*

11105
11107
nmm
mmz
mas

10940

Zahnkranz for Teil Nr.
18 Zdhne
Zahnkranz fir Teil Nr.

25 Z&hne
Zahnkranz fir Teil Nr.
fior Teil Nr.

31 Zdhne
Zahnkranz
40 Zghne
Zahnkronz fir Teil Nr.
48 Zéhne

fir Teil Nr.
Zahnkranz for Teil Nr.
88 Zdhne
Zahnkranz fiir Teil Nr,
112 Z&hne

10325,
10338,
10350,
10365,
10380,
10395
1015,
11095,

Zahnkranz
Zéhne

Groﬂes Rad, 15 cm @

Handrad mit Stell-
schraube, 25 mm @

Lochscheiben-
rad mit Stell-
schraube,
36 mm ¢

‘) Stellrlng

mit Schraube

Speichenrad
{ohne Grifi
Nr. 11780)

Geldnderband 5 Loch, 6 cm
Geldnderband 7 Lod1 9 cm
Geldnderband 11 Loch 14 em
Geldnderband 17 Loch 21,5 ¢cm
Geldnderband 25 Loch 32 em

-n2n
12z
11246

11302*
11303
11305
11307°
n3n*

11320

11330

11340

11350*
1351
11352
11353*

Kettenrad mit 1 Stellschraube,
1 Z&hne, 20 mm ¢

Keﬁanrué mit 1 Stellschraube,
23 Zdhne, 38 mm ¢
Kettenrad mit 2 Stellschrauben,
46 Z&hne, 72 mm ¢ i

Rechteckplatte obgebogen, 2 Loch
Iun 3 Loch breit, 2 cm

Ieck IaHe ubgebogen, Loch
cg breit, 4 x4 cm*
ted(pluﬂe abgebo en, 5 Loch

lan 3 Loch breit, 6 x
Re: 1eck latte ubgebogen, 7 Loch
lun och breit, 8,5 x4 cm

Ieck latte ubgebogen, 11 Loch
och breit, 14x 4 cm

Iang,

Rechteckplatte obgebogen, 11 Loch
lang, 5 Loch breit, 14 x 6 cm

Rechteckplatte abgebogen, 5 Loch
lang, 7 Loch breit, 6 x 8,5 cm

Sektorplatte

Rechteckplatte ﬂach 'I'I Loch lang,
7 Loch breit, 14x 9

Rechied(ploﬁe ﬂuch 5 Loch lang,
5 Loch breit, 6 x 6 cm
Rechleckploﬁe flach, 9 Loch lang,
5 Loch breit, 11 x 6 ¢

Rechteckplatte ﬂuch 11 Loch lang,
5 Loch breit, 14 x 6 cm

11354

11355
11356*

11357*

11358*

11359

11360*

11361*

11405
11407
11409
14n

1415
n417
11419
11421
11425

Sektorplatte flach
11356

11355

Kombinationsplatte mit Laschen
Kombmuhonspluﬂe ohne Laschen

Getriebekasten

Getriebeplatte
rechteckig,
8x4 cm

Getriebeplatte
dreieckig

Rechteckplotte elnsemg auvfgebogen,
6x%5em (s. 1135 g

11411
Verkleidungsplatte rechteckig, 5

Loch
Loch
Loch
Loch

lang, 3 Loch breit, 6x3,5 em
Verkleidun sgluﬁe rechlecklg, 7
lang, 3 Lo reit, 9x 3,5 cm
Verkleidun s%luhe rechiecklg, 9
lang, 3 Lo reit, 11 x 3,5 cm
Ver lelduncgsglolte rechteckig, 11
lang, reit, 14 x 3,5 cm

11425

Loch
Loch

Verkleldun sglaﬂe rechteckig, 5
reit, 6 x 6 cm
sEIaMe rechteckig, 7
reit, 9x 6 cm
&spluﬁe rechteckig, 9 Loch
breit, 11 x 6 cm
&splc"e rachteckig, 11 Loch
breit, 14 x 6 cm
&splo"e rechlecklg, 25 Loch
breit, 32x 6 cm

Ver Ieldun

,51lo
Ver faidun
lang, 5 Lo
Verkleidun
lang, 5 Lo
Ver leidun
lang, 5 Lo

11430*

11431
11432

11435
11437
11440°

11500

11515
11527*
11538*
11545

11605

11607

11611
11615*

Verkleidungsplatte rechteckig, 25 Loch
lang, 7 Loch breit, 32 x 9 em

Verklendungsplaﬂe (Trapez), 5 und
%L?(I dre| I (T }
erkleidungsplatte (Traopez},

7 und 5 Loch brelt

11437

Verkleidungsplatte (Halbkreis),
Durchmesser 5 Lo

Verkleidungsplatte (Halbkreis),
Durchmesser 7 Lo

Verkleidungsplatte (Rechteck), 25 Loch

{Fir beliebigen Zuschnitt)

Transmissionsschnur, Bundel von
4 m Lange

(- —

11545
Transmissionsspirale, 15 ¢cm lang
Transmissionsspirale, 27 cm lang
Transmissionsspirale, 38 ¢m lang
Transmissionsspirale, 45 cm lang

11605

Bogenband, passend zu Loch-
abstand 5, Lénge 6,5 cm

ey Ty
|

Bogenbond, passend zu Loch-
abstand 7, Lange 9

11615

Zahnstange, passend zu Loch-
abstand 11, 14 cm lang
Zahnstange, passend zu Loch-
abstand 25, 32 cm lang

lang, 11 Loch breit, 32 x 14 cm ohne Loch.

| g

ARLERIRERRRE

11621*
11630*

11631
11632

11651
11652

11653

11655

11656

11660

11665
11675

11680*
11685*
11690*

Leiter, 21 em lang
Leiter, 30 cm lang

Lagerplatte,
ﬂ ch

aufos

lotte,
ogen

11632

T

11640

Spule, komplett mit 50 cm Kabel
und 2 Metallstecker

= o Cm— |

Kern

Holse [ —————

Verbindungsbaolzen

Fiberband, 5 Loch, 6 cm lang

@ AnschluBmuffe

Kabel, mit Metallstecker,
50 cm lang

Kollektor mit Birstenbriicke,
komplett

Ersatzgarnitur (Kohlenbirste,
Birstenfeder, Kupferdraht)

Farbtopf mit blaver
Farbe
Furbtopf mit groner
Farbe
Farbtopf mit roter
Farbe

92
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11700 | Schroubenschiissel
11701 | Schraubenschiissel
11702 A Klemmuffe
1703 :]i ~ " Klemmuffe
11704 | Kurbelarm mit Band 10003
und Stellschraube
11706 | Propeller (Aluminium)
mit Stellschraube
11708*} Propeller (Aluminium)
11709 | Kette, Bindel von 4 m Lénge
e
1711 | Zugfeder
11712 F[ Schieberdse
1713 Lasthaken
11714 | Windmuhlenfligel
11716 Handkurbel mit
Stellschraube
11718 Kupplungsmuffe mit
m 6 SPfeIlschruuben

11720

11721

1722

1727

11730*
1731

11735

Schnecken-
gehduse

Lagerband

Ausriickgabel

6 Unterlegscheibe

Lagerstitze flach
Lagersiditze abgebogen

N7

11735

Exzenter mit Buchse und Stell-

schravbe

11740*

11743*

11745

N747

1750*

11760*
1761

11762*
11763*

11764*
11765

11766*

1767

Scharnier

Kreissﬁ?
mit Stell
schraube

6 cm ¢ (Metall)

eblatt

Gelenkstick

Antriebskette, 1 m lang

Kugellager
6,5 cm %

Vermittlungsbiigel flach
Vermittlungsbiigel
aufgebogen

Vermittlungsstiitze flach
Vermittlungsstiitze
aufgebogen

11765

e T ——

Vermittlungsstiick flach
Vermittlungsstick aufgebogen

{. ] | Vermittlungslasche

Vermittlungsgabel

1772*

1775*

11776

11780*

11782

11785

11786*

11787

11790*

1M

Pleuelstangen-
kopf (zweiteilig)

Kurbel mit Gegengewicht
und Stelischraube

Griff mit Mutter {zu verwenden
bei Speichenrad 11070)

Spulenhalter

&=

Winkellasche

StoBlasche

N

Nocken mit Nabe
und Stelischraube

Fenster

Wellenhalter (zweiteilig)

11793*

11796

14000
14001

14025

14036

14050

14110
14120
14130

a5, Kugelgelenk

Lagerbock
mit Glohlampe
Nr.

20 Volt

I

14000

Schraubenzieher grof (mit Holzgriff) |
Schraubenzieher kiein (mit Kunststoffgriff)

v €
14003 14010
14013

14004 14010
14014

Schraube kurz, 8,5 mm lang

Schraube, 12 mm lang

Schravbe lang, 25 mm lang

Mutter, zv allen Schrauben passend
Schraube kurz mit Mutter, 8,5 mm lang
Schraube mit Mutter, 12 mm lang
Schrauvbe fang mit Mutter, 25 mm lang

<]

Stellschraube kiein

Stellschraube grof

Autoreifen
assend zu
r. 10325

und 10914

Autoreifen

assend zu

r. 10336
Autoreifen
assend zu

r. 10350

Kiammer, 10 mm lang
Kiammer, 20 mm lang
Klammer, 30 mm lang
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Ergdnzungskasten

O

)
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Elektromotor 1071 und seine Anwendung

Interessante Ergéinzung zum MARKLIN-Metallbaukasten ist der hier gezeigte
Elektromotor 1071. Zum Antrieb wird Wechselstrom bis 16 Volt oder Gleich-

strom bis 12 Volt bendtigt.

Ergidinzungskasten

< Nr. 1034

1071

Elektromotor - Umschaltbar fir Rechis- bzw.

Linkslauf - Leerlaufdrehzahl etwa 1500 U/min -
Fiur 16-Volt-Betrieb, daher an jeden MARKLIN-
Eisenbahntransformator anzuschliefien - Zubehdr:
Zwei Kabel 7080 - Hdhe 6,5 cm - Breite 5 cm -
Tiefe 5 cm - Gewicht 200 g.

Es wird zum Beispie! der Grundkasten Nr. 1014 durch den
Ergdnzungskasten Nr. 1034 noch um eine Stufe erweitert.
Aus der nachfolgenden Tabelle ist der zu dem einzelnen
Grundkasten anschlieBende Ergdnzungskasten ersichtlich.

der

Es verwandelt den o Inhalt
Grundkasten Erg:anszt::gs- Teile

Nr. 1009 in Nr. 1010 Nr. 1029 42
Nr. 1010 in Nr. 1011 . Nr.1030 67
Nr. 1011 in Nr. 1012 Nr. 1031 164
Nr. 1012 in Nr. 1013 Nr. 1032 283
Nr. 1013 in Nr. 1014 Nr. 1033 346
Nr. 1014 noch um eine Nr. 1034 179

Stufe

StraBenwalze angetricben durch
Elektromotor 1071




MARKLIN-MODELLEISENBAHN SPUR HO

Fragt man einen Jungen, welches Spielzeug ihn woh! am meisten fesselt, so wird es neben dem Metallbaukasten in der Regel
immer die Eisenbahn sein. Und welcher Junge wiinscht sich nicht ein solches Spielzeugl.

Mit Liebe und Sorgfalt sind die heutigen MARKLIN-Modelle den Vorbildern des GroBbetriebes wirklichkeitsgetreu nachgestaltet.
Moderne Produktionsstétten, die Verarbeitung ausgesuchten Materials und die jahrzehntelange Erfahrung geschulter Krdfte
bilden die Grundlage fir die hervorragende Qualitdt der MARKLIN-Erzeugnisse. In einem vielfarbigen Katalog werden
die beliebtesten und schénsten Modelle gezeigt, die erfahrene Konstrukteure unter Beriicksichtigung des neuesten technischen

Fortschritts entwickelt haben. Fir die Giite und Betriebssicherheit dieser Modelle bietet ein Name Gewdhr, der Weltgeltung hat:

MARKLIN

Der Wunsch ist klar bei grof3 und klein: Die Marke MARKLIN mu8 es sein!

Printed in Western Germany Imprimé en Allemagne






Built with MARKLIN Metal Construction Kit
No. 1014 (1013 + 1033)
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No. 1014-106 Tank Engine

View from above
View from underneath
Right-hand side
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No. 1014-107 Lift with Electric Motor

(For 16 volts A.C. or D.C.)

The No. 1071 motor required is not included in the kit

View from underneath

Back view

Control lever for motor

How the lift works. A cable connects socket B on the'transformer lo
a plug connection at the side of the 1071 motor. (In case of a short-
circuit, use the other plug on the motor). A second cable connects the
junction sleeve 11656 to the earthing socket on the transformer. Lever
10011 is fixed to the control lever of the motor by an angle piece 10002.
As the lever swings over, 10011 strikes left and right against a flat piece
10000 and so completes the return path for the current (earth connection).
The paint must be scraped off at the point where 10011 touches so as to
provide better contact.
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No. 1014-108 Automatic Machine for selling Matches

Insert coin here
Take matches here
Back view, left-hand side
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Back view, right-hand side
View from underneath
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No. 1014-108 Automatic Machine for selling Matches

Delivery drawer, top view

Delivery drawer, bottom view

Cash tray, view from underneath

Rocking lever No. 1

Cash tray locking device

Shaft No. 2 with commutator 11665 and lever No. 4

Lever No. 3

How the Automatic Machine works. The coin presses rocking lever No. 1
backwards and shaft No. 2 with the commutator moves so as to bring
the segment of the commutator connected to earth up to the carbon
brush, and coil 11640 is then energised.

The coin, as it falls down, tilts lever No. 3 that is held by the magne-
tised coil (Part 10001), and the delivery drawer (Part 11320) that slides
on two No. 10159, can be pulled out to deliver the matches, the strip
10005 taking the bottom box of matches out with it.

The commutator is pushed forward by lever No. 4 when the drawer is
pushed in again up to the stop at the back, so that the coil is no longer
magnetised, lever No. 3 falling down (in front of 10005) to prevent any
more boxes of matches being delivered.

The crank handle 11716 swings over the device locking the cash tray

(Part 10395). The guideway for the boxes of matches (four No. 10125)
must not have any more screws downwards after 10003, so that the two
No. 10025 and two No. 10107 are not screwed to this guideway, but act
only as side stops. The eight 10336 act as a loading weight resting
loosely on 10213 on the boxes of matches.
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No. 1014-109 Trolleybus,

with revolving and spring-loaded Pantograph
(Current collector)

Pantograph

View from underneath

Left-hand side

Page 58
Page 59

No. 1014-110 Large wind motor with electro-magnet drive

For 16 volts A.C. or D.C.

Side view

Top view (with cover cut open)

Back view

Cable layout. From transformer to coil 11640 and then fo the commu-
tator No. 11665; four adjoining segments on this commutator are conn-
ected to the earthing screw, current flowing from the latter through the
model and then from the connecting sleeve 11656 back to the transformer.

Built with MARKLIN Metal Construction Kit
No. 1014 + 1034

No. (1014+1034)-101 Fork Lift Truck

For 8-16 volts, A.C. or D.C. A

The fork lift truck is a very interesting model of an appliance used in
industry for a wide variety of purposes for lifting and stacking cases,
bales and so on.

This model is driven by the reversible 1072 motor, running forwards and
backwards and raising and lowering the load. The drive is through a
pinion 10719 on the right-hand side of the 1072 motor. The lever on the
right-hand side disengages and engages the running gear and that on
the left-hand side controls raising and lowering the load. The spring
band 11515 with its ends hooked on to the two disengaging forks 11722, is
to prevent the clutches when engaged disengaging of their own accord
through vibration while running.

Left side, as seen from behind

View from underneath

Rear steering axle
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Front axle (differential), as seen from above

Back view, with bonnet opened

Left side, as seen from the front

The 1072 motor is not included in the Metal Construction Kit
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View of the whole drive layout, as seen from above

Top view (seat removed) 3

View of the whole drive layout, as seen from the left-hand side
Rear axle (steering)

The fork lift truck is steered by its rear wheels, so as to give it a large
e of vrability, the front wheels driving and being pro-

vided with a differential gear for compensation on curves. The lifting

column is doubly extensible, in that the platform with its load is lifted

first, and then the second half of the lifting column,

Oiling the sliding surfaces of the lifting column will make raising and

lowering easier.
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No. (1014+1034)-102 Morse Telegraph Instrument

For 8-16 volts A.C. or D.C.

Rear view

The 1071 motor is not included in the Metal Construction Kit

View from underneath

How the instrument works. The Morse Telegraph instrument can be
run either by the 11716 crank handle or the 1071 electric motor - in the
first case, the motor and gear transmission are not necessary.

The Morse Code

Wheel 14025 turns slowly to move the strip of paper along. If the key
(wheel 10325) be pressed down, coil 11640 is energised to press the point
of the lead pencil on to the paper strip; the lamp 11796 will light up also.
Path of the current. The motor 1071 is connected directly to the trans-
former, and @ cable is also taken from the latter to the distributor plate
11765, to which the coil 11640 and lamp 11796 are connected. One cable
is taken from the coil and one from the lamp to the connecting sleeve
11656 next to the key. Pressing the key brings the two screws into contact
and current then flows through the key and the model to the other
connecting sleeve 11656, and from there back to the source of current
supply. Some of the paint by the connecting sleeves should be scraped
off to provide good tact. The cables should be arranged underneath
the baseplate so as not to hang down loosely anywhere.
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No. (1014+1034)-103 Freight Steamer

Turning Part 10327 (see illustration and fig. 1) lowers or raises the
anchor. The chain round wheel 10325 (illustration) does not move, as it
is only a realistic imitation. The forward derricks can be turned and
their slope altered by the cords a and b respectively. The cords for the
cargo hooks are wound round the shafts 10203.

The steamer runs on wheels so that it can move more easily, and con
be steered by the wheel 10338 (between the bridge and smokestack), the
chain 11747 (see view from underneath) transmitting the swing of the
rudder, though the crank handle 11716 oft also moves at the same time,
as the rudder can likewise be swung over by it as well. The lifeboats
can be lowered to the water separately.

Mechanism for lowering the lifeboats

Starboard side

Bow of the ship with the anchor capstan, as seen from underneath,
Forward cargo hatchway
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View from underneath

Aft cargo hatchway, as seen from underneath

Slackening chain 11709 is carried out by turning 11656 inside the smoke-
stack. Moving Part 11718 (see illustration, above the lifeboat) forward
or backwards brings the lifeboat mechanism into action in each case
(see view from underneath). Crank handle 11716 directly behind the oft
cargo derricks moves the cord wound up on the worm 10910 for the
cargo hooks. An original feature is the cargo hatchways fore and oft
that lock automatically when closed.

Steering gear in the stern of the steamer

Section through the bridge



Built with MARKLIN Metal Construction Kit
No. 1014 + 1034
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No. (1014+1034)-104 Hand Loom

Fig. 1. Roller e, front view

Material that can actually be put to practical use can be woven on this
loom. The loom consists substantially of the rear roller a, two heddles b
and ¢ that are moved up and down alternately in opposition to one
another by the stirrup f, the tilting reed d and the front roller e. The
flat strip g acts as the guide pin for the cross threads. Thin, flexible
cord is a very suitable material for the threads. Knot 26 threads tightly
on to the rear roller, each thread being 162 to 192 ft. long. These
longitudinal threads (also called the warp) can be all one colour or
different colours. Be careful to see that each single thread is wound up
in its own place and not spread over the whole roller, so that the
threads keep their direction. If we indicate the warp threads or chain
from left to right by the numbers 1 to 26, the threads with the odd
numbers (1, 3, 5 and so on) must be passed through the eyes of one
heddle or heald, and those with the even numbers (2, 4, 6 and so on)
through the eyes of the other heddle (see fig. 3). The same thing is done
with the reed, one thread having to be drawn through each frame
(see fig. 2). Now bring all the longitudinal threads through to the front
roller e and clamp the separate threads under the flat strips 10004 and
10009 (see fig. 1). Drawing the stirrup f forward raises heddle b and
lowers heddle ¢; the cross threads (also called the weft) can now be
passed through by the flat strip g in such a way as always to place one
longitudinal thread over and one under the cross threads alternately.
Having drawn the cross thread right through, the reed is used to place
it close up against the preceding cross threads. If the stirrup f now be
pushed back, the heddle ¢ will rise while b falls, and the cross thread
can then be passed through from the other side. When some 1'/s in. to
1%/s in. of material has been woven, it can be wound up carefully on to
the front roller e.
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View of a heddle or heald

Guiding

Drawing through

Fig. 2

Fig. 3

The eyes of the heddles are made of thin cord but the reed is made of
wire about /5 in. thick.

Side view of the hand loom

View of the reed

Back view of rear roller a

No. (1014 + 1034)-105 Alarm Clock with Electric Motor
For 8-16 volts A.C. or D.C.
Fig. 1. Seconds hand and minute hand ement (Bell side)
Vicw from underneath
t from minute hand to hour hand and alarm hand (bell side)
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Bcll side

t from minute hand to hour hand and alarm hand (motor side)
Socond “hand and minute hand movement (motor side)
Motor side

10

No. (1014 + 1034)-105 Alarm Clock with Electric Motor

How the Clock works. The motor 1071 drives the whole of the gearing
or movement and must be regulo'od to run slowly onough for the seconds
hand to make one complet lution in one . The brake wheel
a (wheel No. 10325) to be seen on the bell side provndu fine regulation
by altering the brake weight (shown as 10713 with 14013). The alarm
comes into action when the coil 11640 is energised by A.C. The vibration
or alternations of the A.C. strikes the connecting yoke 10067 against
the round disc 10365, the result being a clear metallic hum. The circuit
for coil 11640 is closed or completed when screw 14014 (on Part 11655)
makes contact with screw 14013 (on Part 10450). Gear wheel 10450 is
loose on shaft 10207.

Setting the Alarm. Turn the alarm hand b round to the right until screw
14014 makes contact with screw 14013, i.e., the alarm rings. Now, if the
alarm is to ring four hours later, for example, turn the alarm hand
back four marks to the left.

Explanation:

a is the brake wheel No. 10325

b is the alarm hand (divided into hours)

c is the hour hand

d is the minute hand

e is the seconds hand

The illustration of the clock shows the time as 9 hours, nine minutes
and 25 seconds, and the alarm is to ring about ten hours later. The
train of wheels between the strips 10006 and 10004 has a 1 to 1 ratio
and is only used to make up the spacing between the seconds hond and
minute hand (see fig. 1 page 68 and fig. 2, page 69).
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No. (1014+1034)-106 Combine Harvester

The combine harvester is a particularly svitable machine for large
cornfields; it reaps, threshes the grain, sieves the corn and loads it
into sacks (bagging). The straw is pressed into bales at the back of the
machine. All these operations are carried out by one machine directly
on the field, so that the combine harvester makes work very much easier.
How the model works. The combine harvester can be steered and carry
out three movement operations, i.e.

1. Running forward without reaping (travelling along a road)

2. Running forward and reaping (working in the fields)

3. Running in reverse without reaping (manoeuvring)

Moving the control lever (on the rlght-hand side, next to the seat)
forward disengag e reaping mech

The motor drives the travelling mechanism on its right side and the
entire reaping mechanism (cutters, beater drum, reeler, shaker and
straw press) on its left side.

For an explanation of the differential gear see Basic Form G 2. The
beater drum is driven by chain wheel 11223 through 11211, and the
reeler is driven from the drum.

Gear wheel 10450 (eccentric) moves the shaker to and fro, guided by the
wheels 10325.

- The 1072 motor is not included in the Metal Construction Kit

View from underneath

Steering gear (rear axle)

The straw press (baler) is at the back, driven by the motor through three
No. 10325 wheels and wheel 10338 to the crank 11776,

Part No. 10046 with three No. 10003 swings through approximately a
quarter of a circle.

The pillar that can be seen behind the seat is a simulated sacking
arrangement.

The cover plates shown are not cut off, but folded together
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Combine Harvester, right-hand side

View of shaker from underneath

Top view of sieve

View from above, with top platform removed

Page 72

The somewhat bent strip 10005 and screw 14014 that leaves only half
the hole in 10005 free (see fig. 1, reaper driving gear, under the control
lever) are for keeping the control lever in its engaged position.

All bearings must run freely and be oiled slightly, so that the motor
can provide the whole of the drive required.

Reaper drive gear, top view

Reaper drive gear, side view

Please follow the important advice given in the introduction

Control lever with dog clutch

No. (1014+1034)-106 Combine Harvester
Front wheel drive (Differential)
Direction of travel
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No. (1014+1034)-107 Movable jib-type pillar crane

Explanation:

Lever 1: In and out movement of the trolley
Lever 2: Loading hook control

Lever 3: Shifting the jib

Lever 4: Slackening the trolley holding device
Lever 5: Di and the clutch for holding lever No. 2
(See page 75)

Cord a: Six-fold tackle for shifting the jib
Cord b: In and out movement of the trolley
Cord c¢: In and out movement of the trolley
Cord d: Loading hook control

Cord e: Slackening the trolley holding device
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Small 10-ton travelling crane (top view)

Small 10-ton travelling crane, as seen from underneath
Rotating top part of crane

Fixed base of crane, as seen from underneath

Fixed base of crane
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Top view (small travelling crane removed)

Head of crane, with trolley, as seen from below

Inside of base of crane

Fig.1 -

Mounting for jib ‘of crane, with cord guides

Note: Only cords b, ¢, d and e are token to the head of the crane,
passing under the shafts 10215 and 10220. (See fig. 1).

Crane mechanism, (as seen from above, with the small travelling crane
removed)
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Built with MARKLIN Metal Construction Kit
No. 1014 + 1034
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No. (1014+1034)-108 Bucket Excavator

Crane cabin from the front (cover plates removed)
Cable b fixing

Crane cabin from the top (cover plates removed)
View of left-hand side
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Bucket with tilting arm - front

Load arm, as seen from underneath

Bucket sliding lever

Bucket with tilting arm ~ rear -

Carrier (from underneath)

Top view of carrier

This model “Bucket Excavator” carries out the same movements as its
full-sized original. Cable a, operated by crank No. 1, raises and lowers
the entire load arm. Crank No. 2 lengthens or shortens cable b that is
taken round a wheel 10350 several times. Through this, the load arm falls
and rises and cables b1 and b 2 are likewise lengthened or shortened,
as cable a does not give, and in this way the bucket can be swung
forward or back. Half a turn of crank No. 3 is sufficient for emptying
the bud(o' _as cob!e < Ilfn the bucket in such a way as to bring its
ds. Two cams 11787, held by two springs 11711
and 11515 set up resistance to the bucket swinging up of its own accord
when excavating, though for emptying the bucket this resistance can be
overcome by a strong pull on cable ¢.

Crank No. 4 turns the upper part of the excavator in all directions and
lever 4-a is for locking the clutch that prevents the top part of the
excavator turning while at work.
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No. (1014+1034)-109 Large articulated motorcar transporter

View from underneath |
For the parts required for this model, see page 80

Joint for ohod\mg semi- m:nler, as seen from underneath

Driver's cab - t and r d (left-hand side)

Joint for attaching semi-trailer (front view)
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Right-hand side of engine (as seen from the rear)

Left-hand side of engine (as seen from the front)

Driver's cab, right-hand side, bonnet and engine removed

View of right-hand side front wheel steering

Right-hand side of transporter, with loading ramp fixed for upper deck
A large and very instructive model with many fine features (Ackermann
steering, bonnet to lift up on both sides, door to open, differential gear,
double-decker loading space, ond so on). A special point is that the
end wall of the semi-trailer is used as a loading ramp to be fixed to
either the upper or lower deck.
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Differential gear, view from underneath
Differential axle of the motor bogie - semitrailer mounting lifted off
Back view, (loading ramp fixed for lower deck)
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No. (1014+1034)-110 Fire Appliance, with triple extending
ladder

Lever No. 1: Raise ladder
Lever No. 2: Extend ladder
Lever No. 3: Tilt ladder
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No. (1014+1034)-110 Fire appliance

Middle section of ladder (lower end)

Middle section of ladder (upper end)

Side view

View from underneath

Connection between top and parts of laddi
View from rear, with ladder extended

sddl

Bottom part of ladder, as seen from below
Bottom part of ladder, as seen from above
Bearing arrang t for lad

Top part of ladder

View in ladder mechanism

Layout of cables for ladder, as seen from below
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No. (1014+1034)-111 Truck Tipper

The railway truck tipper is a rail vehicle for lifting and tilting trucks
so as to to unload them very quickly.

The crank handle at the side (Part 11776) turns the tower in all directions.
Cranks 1 and 3 are for drawing trucks up, while cranks 2 and 4 tilt the
guide frame of the tower, so that by this means trucks can be unloaded
in all positions,

View from underneath

The truck being unloaded

Inside view of a support

A double angle piece 10040 can be seen mounted as a crank at each
corner of the truck tipper; turning these cranks round to the left raises
the side supports of the truck tipper and prevents it moving away.

The tower turns
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Side view of tower (partly cut open)

View of mechanism (partly cut open)
Tower, as seen from above (partly cut open)
Frame (top view)
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No. (1014+1034)-112 Mammoth Floating Crane

Base of crane

View from underneath
Small trolley
Right-hand side

Back view
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No. (1014+1034)-112 Mammoth Floating Crane

This interesting model can easily be built with the aid of the numerous
illustrations, and with some experience of del-making. The del
is a true reproduction of the floating cranes used in soopom The three
loading hooks can lift light, heavy and very heavy loads up to 350 tons.
The cords for the loading hooks are marked by letters and the cranks
for them by numbers, so that:

Crank No. 1 controls cord a

Crank No. 2 controls cords b and ba

Crank No. 3 controls cord ¢;

Crank No. 4 controls cord di

Crank No. 42 controls cord d:

Chain e is controlled by crank No. 5

Crank No. 6 tilts the crane in any direction; cranks Nos. 3, 4 and 4:
for the heavy and very heavy loading hooks are held by pawls while
crank No. 1 is locked by Part No. 10000 with the aid of lever 1-a
(see fig. 1).

Lever 4-a operates a clutch connecting or separating cranks 41 and 4
and through this the heavy loading hooks can be operated, for example,
by cranks 41 or 4: with the clutch engaged, but if the clutch be disen-
gaged, crank 41 will only operate cable di and crank 4: only cable ds.
This provides compensation for height for the heavy loading hook.
Crank No. 5 alters the lateral reach or radius of the crane.

A point of special note is that cables bi and b: move the small trolley
backwards and forwards.

Di i of the model in its normal position.

Height, 120 centimetres (47 in.); length, 70 centimetres (27%/s in.);
Width, 33 centimetres (13 in.); maximum radius, 70 centimetres (27%/s in.).
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Assembly of large and small jibs (as seen from the front).

View in the mechanism (as seen from the side of the framing).

Small slewable jib, top view.

View in the mechanism (back view).

Large jib — top view.

View in the mechanism from the left-hand side.

View in the mechanism, as seen from the back and somewhat from the
right-hand side.

Scientific Models

These models can be built with Construction Kit No. 1014
(1013+1033) and the following ones

All parts in these Construction Kits are so well finished as to make them
very suitable for building mechanical and physical models. The follow-
ing are examples of only a few of the applications most frequently met
with, all constructed strictly in accordance with scientific principles.

Fig.1 Fixed and free pulleys

The left-hand pulley i ls a ﬁx?uro ond the right-hand one is free so that
its position can be ch d. The advant of a free pulley is that the
force to be applied need be only half the load to be lifted.

In our case, the load is four times No. 10005, while the force applied is
twice No. 10005.

The distance the force has to be applied over, however, will be twice
the height the load has to be lifted, that is to say, if the load is to be
lifted one metre (about 39 in.), the force will have to be applied over a

1
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